POLITECHNIKA
GDANSKA

ZMIENIONY PROGRAM OBOWIAZUJE OD ROKU AKADEMICKIEGO 2019/2020 - zimowy

PROGRAM STUDIOW

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PROWADZONYCH STUDIOW:

1.
2.
3.

4.

5.

6.

NAZWA WYDZIALU: Wydziat Elektrotechniki i Automatyki
NAZWA KIERUNKU: Automatyka, robotyka i systemy sterowania
POZIOM KSZTALCENIA: | stopnia - inzynierskie
(studia pierwszego stopnia, studia drugiego stopnia)

PROFIL KSZTALCENIA: ogdlnoakademicki

(ogolnoakademicki, praktyczny)
RODZAJ UZYSKIWANYCH KWALIFIKACJI: kwalifikacja petna na poziomie széstym PRK

(kwalifikacja petna na poziomie széstym PRK, kwalifikacja petna na poziomie si6dmym PRK)

TYTUL ZAWODOWY UZYSKIWANY PRZEZ ABSOLWENTA:
inz.

ZESTAWIENIE PROPONOWANYCH ZMIAN W PROGRAMIE:

zmiana nazwy kierunku studiow,

przyporzadkowanie kierunku studiéw do dziedzin i dyscyplin z nowej klasyfikacji,

dostosowanie liczby punktow ECTS i godzin z zajec¢ z jezyka obcego do wytycznych okreslonych w
Zarzadzeniu Rektora PG nr 16/2019

uporzgdkowanie odniesien efektow uczenia sie do charakterystyk pozioméw PRK

UZASADNIENIE WPROWADZENIA ZMIAN:

dostosowanie programu studidw do wymagan okreslonych w ustawie Prawo o Szkolnictwie Wyzszym i

Nauce oraz w Zarzgdzeniu Rektora PG nr 16/2019

OPIS EFEKTOW UCZENIA SIE:

1.

DZIEDZINY NAUKI | DYSCYPLINY NAUKOWE, DO KTORYCH PRZYPISANY JEST KIERUNEK:
(dla kierunku przyporzadkowanego do wiecej niz jednej dyscypliny nalezy okredlic dla kazdej z dyscyplin
procentowy udziat liczby punktow ECTS w tgcznej liczbie punktéw ECTS ze wskazaniem dyscypliny wiodgcej)

100.0 % - Dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych
100.0 % - Automatyka, elektronika i elektrotechnika

CELE KSZTALCENIA:

Celem ksztatcenia na studiach pierwszego stopnia na kierunku Automatyka, robotyka i systemy
sterowania jest ksztatcenie inzynieréw w zakresie projektowania, uruchamiania i eksploatacji urzadzen,
ukfadow i systemdédw automatyki oraz robotéw i manipulatoréw, a takze przygotowanie do podjecia
studiéw drugiego stopnia.

SYLWETKA ABSOLWENTA:



Absolwent studiow | stopnia bedzie:

posiada¢ podstawowa wiedze z matematyki, fizyki, informatyki i innych obszaréw nauki niezbedng
dla inzyniera elektryka,

posiada¢ wiedze w zakresie: sieci i systemow elektroenergetycznych, techniki wysokich napiec,
zabezpieczania i ochrony urzgdzen elektrycznych, elektroniki i energoelektroniki, maszyn i napedu
elektrycznego, trakcji elektrycznej, sterowania i sterownikéw programowalnych, instalacji
elektrycznych i techniki o$wietleniowej, przemystowych sieci informatycznych,

potrafit postugiwaé sie technikg komputerowg, w szczegélnosci w odniesieniu do: technologii
informacyjnych, symulacji komputerowych, programowania obiektowego, cyfrowego przetwarzania
sygnatdéw, projektowania i programowania urzadzen energoelektronicznych i sterujacych,
komputerowo wspomaganego projektowania,

posiada¢ wiedze i umiejetnosci w zakresie eksploatacji urzadzen technologicznych, taczeniowych,

zabezpieczajacych, sterujacych i pomiarowych zasilanych energig elektryczna,
*  umiat postugiwac¢ sie aparaturg badawcza,

* umiat korzysta¢ z nabytej podczas studiéw wiedzy w zyciu zawodowym i aktywnie uczestniczy¢ w

pracy grupowej,

* posiada¢ podstawowg wiedze dotyczaca zarzadzania i prowadzenia dziatalnosci gospodarcze;j
* znac jezyk obcy na poziomie biegtosci B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Rady Europy.

4. EFEKTY UCZENIA SIE:

WIEDZA Odniesienie do

Symbol . . . ] charakterystyk

Osoba posiadajgca kwalifikacje petng na poziomie széstym PRK: pozioméw PRK

K6_WO01 ma podstawowa wiedze z zakresu matematyki obejmujaca algebre, geometrie, analize P6S_WG (inz.)
matematyczng, probabilistyke, metody numeryczne - niezbedng do opisu i analizy uktadéw P6S_WG

automatyki i robotyki

K6_W02 ma podstawowa wiedze z zakresu fizyki obejmujacy elektrostatyke, elektromagnetyzm, P6S WG (inz.)

elektrodynamike, ruch falowy, akustyke, mechanike, termodynamike, optyke, fizyke ciata statego; P6S_WG
w tym wiedze niezbedna do zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych wystepujacych w
urzadzeniach uktadach oraz systemach automatyki i robotyki

K6_W03 ma uporzgadkowang wiedze z zakresu narzedzi i metod pomiarow wielkosci elektrycznych, P6S WG (inz.)
dokumentowania ich wynikow oraz oceny btedéw i niepewnosci P6S WG

K6_W04 ma podstawowg wiedze o metodach analizy obwoddw pradu statego i przemiennego P6S WG (inz.)
P6S WG

K6_WO05 ma podstawowg wiedze o zasadach dziatania podstawowych elementéw i uktadow P6S WG (inz.)
elektronicznych, energetycznych i energoelektronicznych P6S WG

K6_WO06 zna strukture komputeréw i mikroprocesoréw oraz zadania systeméw operacyjnych, ma P6S WG (inz.)
podstawowa wiedze z podstaw oprogramowania komputeréw, sterownikéw, techniki P6S_ WG

mikroprocesorowej, projektowania prostych algorytméw oraz dziatania sieci informatycznych

K6_WO07 ma podstawowg wiedze zwigzang z systemami sterowania i automatyki P6S WG (inz.)
P6S WG

K6_W08 zna podstawy doboru urzadzen i sterowania maszynami elektrycznymi i serwomechanizmami P6S WG (inz.)
P6S WG

K6_W09 ma wiedzeg z zakresu bezpieczenstwa systemow i sieci teleinformatycznych P6S_WG (inz.)
P6S WG

K6_W10 ma podstawowg wiedze zwigzang z systemami mechatroniki i robotyki P6S WG (inz.)
P6S WG

K6_W11 zna zagrozenia pochodzace od urzadzen, instalacji, ukladow i systeméw technicznych, P6S WG (inz.)
podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy z uwzglednieniem roli systeméw sterowania i P6S_WG

zabezpieczen przy sterowaniu obiektami automatyki i robotyki

K6_W12 zna pojecia i zasady z zakresu ochrony wiasnos$ci przemystowej i prawa autorskiego, ochrony P6S WG (inz.)
wiasnosci intelektualnej oraz prawa patentowego P6S_WK
K6_W71 ma wiedze ogodlng z zakresu nauk humanistycznych lub spotecznych lub ekonomicznych lub P6U_W

prawnych
K6_W81 posiada znajomos¢ struktur gramatycznych oraz obszaréw leksykalnych niezbednych do P6U_W
porozumiewania sie w jezyku obcym w zakresie jezyka ogdlnego oraz specjalistycznego
zwigzanego z kierunkiem studiow




WIEDZA

Odniesienie do

Symbol . . . ] charakterystyk
Osoba posiadajaca kwalifikacje petng na poziomie széstym PRK: pozioméw PRK
K6_W91 ma podstawowg wiedze z zakresu kultury fizycznej, anatomii i fizjologii cztowieka oraz uznaje P6U_W
aktywnos¢ fizycznag jako sktadnik szeroko rozumianej kultury (sport i rekreacja)
UMIEJETNOSCI Odniesienie do
Symbol L . . | charakterystyk
Osoba posiadajaca kwalifikacje petng na poziomie széstym PRK: pozioméw PRK
K6_U01 potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych oraz innych zrodet; integrowac uzyskane P6S _UW (inz.)
informacje, dokonywac ich interpretacji oraz wyciaga¢ wnioski, formutowac i uzasadnia¢ opinie P6S UK
P6S_UU
P6S_UW
K6_U02 potrafi pracowac indywidualnie i w zespole, umie porozumiewac sie przy uzyciu réznych technik w P6S _UW (inz.)
$rodowisku zawodowym, a takze dokumentowac i analizowa¢ wyniki swojej pracy, potrafi P6S UO
oszacowac czas potrzebny na realizacje powierzonego zadania P6S UW
K6_U03 potrafi przygotowac i przedstawic prezentacje, dotyczaca problemdw i wynikéw zadania P6S_UW (inz.)
inzynierskiego P6S UK
P6S _UW
K6_U04 ma umiejetnos¢ samoksztatcenia sie m.in. w celu podnoszenia kwalifikacji zawodowych P6S_UW (inz.)
P6S_UW
K6_U05 potrafi wykorzysta¢ metody analityczne, symulacyjne, przygotowac i do formutowania i P6S _UW (inz.)
rozwigzywania zadan z zakresu automatyki i robotyki postugiwaé sie réznymi technikami do P6S_UW
realizacji zadan inzynierskich dotyczgcych urzgdzen, ukfadéw i systemoéw automatyki i robotyki
K6_U06 ma przygotowanie niezbedne do pracy w srodowisku przemystowym, stosuje zasady P6S_UW (inz.)
bezpieczenstwa i higieny pracy P6S_UW
K6_U07 potrafi budowac i analizowa¢ modele uktadéw i systeméw z zakresu zwigzanego z systemami P6S _UW (inz.)
sterowania i automatykg P6S_UW
K6_U08 potrafi projektowa¢ i budowaé uktady i urzadzenia z zakresu zwigzanego z systemami P6S_UW (inz.)
mechatroniki i robotyki P6S_UW
K6_U71 potrafi zastosowaé¢ wiedze z zakresu nauk humanistycznych lub spotecznych lub ekonomicznych P6U_U
lub prawnych do rozwigzywania problemoéw w srodowisku spotecznym
K6_U81 posiada umiejetnosci poprawnej komunikacji w jezyku obcym na poziomie B2 Europejskiego P6U U
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego w sytuacjach zycia codziennego oraz w srodowisku P6S_UK
akademickim i zawodowym
K6_U82 potrafi pozyskiwac i przetwarza¢ informacje w jezyku obcym na poziomie B2 Europejskiego P6U_U
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego dotyczace kierunku studiéw oraz srodowiska P6S_UK
akademickiego
K6_U91 posiada umiejetnosci ruchowe pozwalajace na wtgczenie sie w prozdrowotny styl zycia z P6U_U
wyborem aktywnosci w zaleznosci od wieku i wykonywanego zawodu oraz potrafi promowac
postawy sprzyjajace aktywnosci fizycznej
KOMPETENCJE SPOLECZNE Odniesienie do
Symbol . . . | charakterystyk
Osoba posiadajaca kwalifikacje petng na poziomie széstym PRK: pozioméw PRK
K6 K02 potrafi pracowa¢ w grupie przyjmujac w niej rézne role P6S KK
K6_K04 potrafi zareagowac w sytuacjach nienormalnych i awaryjnych, zagrozenia zdrowia i zycia przy P6S_KR
uzytkowaniu elementéw i uktadéw automatyki i robotyki
K6_KO05 potrafi mys$le¢ i dziata¢ w sposéb przedsiebiorczy P6S KO
P6S_KR
K6_K71 ma $wiadomos¢ potrzeby korzystania z wiedzy z zakresu nauk humanistycznych lub spotecznych P6U_K
lub ekonomicznych lub prawnych w funkcjonowaniu w $rodowisku spotecznym
K6 K81 potrafi podjaé¢ wspdtprace w zespole miedzynarodowym P6U K
K6_K82 posiada przygotowanie do uczestniczenia w wyktadach, seminariach, laboratoriach prowadzonych P6U_K

w jezyku obcym




Symbol

KOMPETENCJE SPOLECZNE Odniesienie do

Osoba posiadajaca kwalifikacje petng na poziomie széstym PRK:

charakterystyk
poziomoéw PRK

K6_K91

dokonuje analizy poziomu wiasnej sprawnosci fizycznej i uktada plan treningowy umozliwiajacy

mu poprawe sprawnosci ruchowej oraz uzyskanie psychicznego odprezenia

P6U_K

V.

WNIOSKI Z ANALIZY ZGODNOSC[ EFEKTOW UCZENIA SIE Z POTRZEBAMI RYNKU PRACY
ORAZ WNIOSKI Z ANALIZY WYNIKOW MONITORINGU KARIER STUDENTOW | ABSOLWENTOW:

Program studiow byt konsultowany z Rada Konsultacyjng przy Wydziale Elektrotechniki i Automatyki
PG oraz przedstawicielami pracodawcow, ktérzy zasiadajg w Wydziatowej Komisji do spraw
Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia. W opinii pracodawcow, na rynku pracy najbardziej pozadany jest
absolwent, ktory szeroko wykorzystuje aparat myslowy i potrafi samodzielnie realizowaé zadania.
Wazng kwestig jest znajomos$c¢ jezykdw obcych. Istotna jest rowniez umiejetnos¢ pracy w zespole, ale
wazniejsza od niej swiadomos¢ i znajomos¢ rél jakie dana osoba moze w tym zespole pehié.
Pracodawcy uwazaja, ze wyksztatcenie wyzsze powinno nauczy¢ myslenia, a do pracy na konkretnym
stanowisku przygotowujg pracownika szkolenia. Wiekszo$¢ absolwentow podejmuje studia drugiego
stopnia lub uzyskuje zatrudnienie zgodne z wyksztatceniem w krotkim okresie po uzyskaniu dyplomu.

SPOSOBY WERYFIKACJI | OCENY EFEKTOW UCZENIA SIE OSIAGNIETYCH PRZEZ STUDENTA
W TRAKCIECALEGO CYKLU KSZTALCENIA:
(okre$lone w matrycy efektéw uczenia sie i kartach przedmiotéw)

Okreslone w matrycy efektéw uczenia sie i kartach przedmiotow.

PROGRAM REALIZACJI STUDIOW:

1.

FORMA STUDIOW: stacjonarne
(studia stacjonarne, studia niestacjonarne)

Automatyka, robotyka i systemy sterowania (Kierunek) - Automatyka i Systemy Sterowania (Specjalnos¢)

2. LICZBA SEMESTROW: 7
3. LICZBA PUNKTOW ECTS: 212
4, MODULY ZAJEC (zajecia lub grupy zaje¢) wraz z przypisaniem do kazdego modutu zaktadanych efektéw
uczenia sie i liczby punktow ECTS:
A. GRUPA ZAJEC OBOWIAZKOWYCH Z ZAKRESU KIERUNKU STUDIOW
koD ey R LICZBA GODZIN LICZBA
Lp.| Mobutus NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UGTENIA SIE | SEMESTR| 24 SCotNIA P o | o | agey | PUNKTON
PRZEDMIOTU Wl e L]|P]s |razem ECTS
K6_K02
1 |PG_00038084 |PROPEDEUTYKA MATEMATYKI K6_U01 1 z 30 |30 [0 |o [0 |60 6 (34 [100 |4
K6_W01
2 |PG_00038082 |MECHANIKA K6_U02 1 z 30 |30 [0 |o [0 |60 4 (36 [100 |4
- K6_W02
K6_K02
3 |PG_00022416 |MATEMATYKA I K6_U01 1 E 30 |30 [0 |o [0 |60 10 |80 |150 |6
K6_WO1
K6_K02
4 |PG_00038086 |FizYKA K6_U01 1 E 30 30 [0 |o [0 |60 28 |87 [175 |7
K6_W02
5 |PG_00003105 | TECHNOLOGIE INFORMACYJNE Kot 1 z 300 o o [0 [30 4 |16 |50 2
K6_K02
6 |PG_00038052 |ELEKTROTECHNIKA K6_U05 1 E 30 |30 [0 |o [0 |60 8 |57 125 |5
K6_W04
K6_U04
7 |PG_00038090 |INFORMATYKA | PV 2 z 30 o [15 |0 [0 |45 10 |45 |100 |4
K6_K02
8 |PG_00038336 |METROLOGIA | K6_U04 2 E 30 o [0 |o [0 |30 10 |60 |100 |4
K6_W03




A. GRUPA ZAJEC OBOWIAZKOWYCH Z ZAKRESU KIERUNKU STUDIOW

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

P

S | RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

PG_00038087

LABORATORIUM FIZYKI

K6_U02
K6_W02

15

0

0 |15

33

50

10

PG_00024047

MATEMATYKA Il

K6_K02
K6_U01
K6_WO01

45

45

0 |90

10

100

200

1"

PG_00038089

SIECI KOMPUTEROWE | TECHNOLOGIE
INTERNETOWE

K6_K02
K6_U05
K6_W06
K6_W09

15

15

42

75

12

PG_00038074

ELEKTRONIKA

K6_K05
K6_U08
K6_Wo04
K6_W05

30

30

35

100

13

PG_00038088

METODY NUMERYCZNE

K6_U05
K6_WO1

15

30

26

75

14

PG_00035005

PODSTAWY AUTOMATYKI |

K6_Uo07
K6_Wo7

30

30

60

125

15

PG_00038093

KOMPUTEROWY ZAPIS PROJEKTU

K6_K02
K6_U02
K6_W10

15

15

40

75

16

PG_00038091

PODSTAWY TECHNIKI CYFROWEJ

K6_K02
K6_U01
K6_Wo1

30

15

73

125

17

PG_00038094

METROLOGIA I

K6_K02
K6_U02
K6_W03

30

43

75

18

PG_00022427

INFORMATYKA 11

K6_U04
K6_W06

30

30

82

150

19

PG_00038060

WYCHOWANIE FIZYCZNE |

K6_W91
K6_U91
K6_K91

30

30

20

PG_00038092

PODSTAWY ROBOTYKI | MECHATRONIKI

K6_K04
K6_U07
K6_W08

30

15

76

125

21

PG_00038061

WYCHOWANIE FIZYCZNE II

K6_Wo1
K6_U91
K6_K91

30

30

22

PG_00038096

URZADZENIA AUTOMATYKI

K6_K04
Ke_U07
K6_W07

30

15

51

100

23

PG_00035004

PODSTAWY AUTOMATYKI Il

Ke_U07
K6_W07

30

19

50

24

PG_00038097

SYSTEMY CZASU RZECZYWISTEGO

K6_K02
K6_U05
K6_W06

15

15

66

100

25

PG_00038098

TECHNIKA MIKROPROCESOROWA

K6_K02
K6_U01
K6_W05

30

30

57

125

26

PG_00038095

ENERGOELEKTRONIKA

K6_K05
K6_U04
K6_W04
K6_W05

15

15

39

75

27

PG_00038099

PRZEMYSLOWE SIECI INFORMATYCZNE

K6_K02
K6_U05
K6_W06
K6_W09

15

15

18

50

28

PG_00038103

STEROWNIKI PROGRAMOWALNE

K6_K02
K6_U05
K6_W06

30

15

15

34

100

29

PG_00038107

AUTOMATYKA NAPEDU |
SERWOMECHANIZMY

K6_K05
K6_U05
K6_W08

30

30

57

125

30

PG_00036207

NIEZAWODNOSC | DIAGNOSTYKA

K6_U06
K6_W11

30

15

15

57

125

31

PG_00038108

STEROWANIE PROCESAMI CIAGLYMI

Ke_U07
K6_W10

30

15

15

36

100




A. GRUPA ZAJEC OBOWIAZKOWYCH Z ZAKRESU KIERUNKU STUDIOW
KOD EFEKTY FORMA LICZBA GODZIN LICZBA
Lp. MODULU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UCZENIA SIE SEMESTR ZALICZENIA P k | pw | RAZEM PUNKTOW
PRZEDMIOTU wleclolpls [rRazem ECTS
K6_K02
32 |PG_00038113 [INTERFEJSY | MULTIMEDIA W TECHNICE [K6_U02 6 z 30 O 15 |0 0 |45 4 26 |75 3
K6_Wo07
33 [PG_00038120 |TECHNIKA STEROWANIA Ko 6 z 30 [0 [15 [0 [0 [45 5 [50 100 |4
OPTYMALIZACJA | WSPOMAGANIE K6_K0S
34 |PG_00038117 Ké_U05 6 E 30 (30 |0 [0 |O |60 8 |57 [125 5
DECYZJI
K6_Wo1
35 |PG 00038118 |MIONITOROWANIE | SYSTEMY gt 6 z 300 (150 |0 |45 4 |26 |75 3
- POMIAROWO-DIAGNOSTYCZNE K6 W03
BEZPIECZENSTWO FUNKCJONALNE | K6_U06
36 |PG_00038116 OCHRONA INFORMACJI K6_W07 6 z 30 |0 15 |0 0 |45 4 51 100 4
37 |PG_00003157 |ERGONOMIA | BEZPIECZENSTWO PRACY ﬁg—\bj\%ﬁ 7 Zz 15 |0 0 0 0 15 2 8 25 1
LACZNIE 870]390|405|30 [0 1695 213]1677(3585 141
*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wtasnej
W — wyktad; C — ¢wiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium
B. GRUPA ZAJEC FAKULTATYWNYCH
(liczba punktow ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 30% tacznej liczby punktéw ECTS)
KOD EFEKTY FORMA LICZBA GODZIN LICZBA
Lp. MODULU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UCZENIA SIE SEMESTR ZALICZENIA P « | pw |RAZEM PUNKTOW
PRZEDMIOTU wlelL s |RAZEM ECTS
K6_K02
K6_U81
1 PG_M0000316 | PRZEDMIOT HUMANISTYCZNY | st. Ké_U71 1 z 30 ([0 |0 [0 O |30 10 |35 |75 3
K6_K71
K6_W71
K6_K82
K6_K81
2 PG_M0000317 [JEZYK OBCY | K6 U82 2 z 0 30 |0 0 0 30 10 |10 50 2
K6_W81
K6_K82
K6_K81
3 PG_M0000318 [JEZYK OBCY II K6 U82 3 Z 0 30 |0 0 0 30 10 |10 50 2
K6_W81
4 PG_M0000320 [ PRZEDMIOTY OBIERALNE AiR sem. IV K6_KO05 4 z 60 (O 30 |0 0 90 20 (90 200 8
K6_K82
K6_K81
5 PG_M0000319 [JEZYK OBCY llII K6 U82 4 z 0 30 |0 0 0 30 10 |10 50 2
K6_W81
MODELOWANIE | PODSTAWY K6_Uo07
6 PG_00038131 IDENTYFIKACJI K6 W07 5 E 30 (15 |15 |0 |0 |60 8 32 (100 4
K6_K02
7 PG_00038132 [SYSTEMY STEROWANIA W BUDYNKACH [K6_U02 5 z 30 O 15 |0 0 |45 4 51 100 4
K6_Wo07
8 PG_00038130 [SYSTEMY DYNAMICZNE ﬁg—\lf\/ﬂ% 5 z 15 |15 |0 0 0 30 3 17 |50 2
K6_K82
K6_K81
9 PG_MO0000977 [JEZYK OBCY IV K6 U82 5 E 0 30 |0 0 0 30 10 |10 50 2
K6_W81
10 |PG_00038128 |SYSTEMY STEROWANIA W K Uo 6 z 3 [0 [15 [0 [0 [45 4 |26 |75 3
- ENERGETYCE ODNAWIALNEJ —
K6_Wo07
K6_K02
11 |PG_00038129 |KOMPUTEROWE SYSTEMY STEROWANIA |K6_U07 6 E 30 |0 30 |0 0 |60 8 57 125 5
K6_WO07
K6_U81
12 |PG_00038162 |PRAKTYKA ZAWODOWA K6_U06 6 z 0 0 0 0 0 0 0 160 [160 6
K6_Wo07




B. GRUPA ZAJ EC FAKULTATYWNYCH
(liczba punktow ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 30% tgcznej liczby punktéw ECTS)

LICZBA GODZIN
KOD EFEKTY FORMA LICZBA
Lp. MODULU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UCZENIA SIE SEMESTR ZALICZENIA P k | pw | razem PUNKTOW
PRZEDMIOTU wlelolpels [rRazem ECTS
13 |PG_00038081 | STEROWANIE W OBIEKTACH K6 Uo7 7 z 0o [15]0 |o |45 |2 |53 [100 |4
- PRZEMYSLOWYCH K6 W11
14 |PG_M0000322 | PRZEDMIOTY OBIERALNE AiSS sem. VII 7 z 30 |0 (30 [0 (O |60 10 (80 [150 6
K6_U81
15 |PG_00038065 |SEMINARIUM DYPLOMOWE ﬁg—ﬁgg 7 z 0o |0 |O |O 15 |15 1 59 |75 3
K6_W12
16 |[PG_00038072 |PRACA DYPLOMOWA Eg—bj\ﬂ; 7 E o |0 |0 |0 [0 |O 20 |305 [325 13
17 |PG_M0000323 PIRZES (O LU ANIB Y VT2 O ﬁg_%l 7 z 30 ([0 |0 [0 O [30 1 19 |50 2
— SPOLECZNY AIR sem. VII K6 W71
LACZNIE 315(150({150(0 15 |630 131110241785 71
WSZYSTKO [285(30 [150(0 15 |480 81 1949 (1510 60
*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wtasnej
W — wykiad; C — éwiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium
C. GRUPA ZAJEC Z DZIEDZINY NAUK HUMANISTYCZNYCH LUB NAUK SPOLECZNYCH
(liczba punktéw ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 5 punktéw ECTS, w tym “Przedmiot humanistyczno — spoteczny w
wymiarze 2 punktéw ECTS — dla studiéw stacjonarnych drugiego stopnia)
KOD EFEKTY FORMA LICZBA GODZIN LICZBA
Lp. MODULU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UCZENIA SIE SEMESTR ZALICZENIA P | pw |RAZEM PUNKTOW
PRZEDMIOTU wlc[L]P][s [razem ECTS
K6_K02
K6_U81
1 PG_M0000316 [ PRZEDMIOT HUMANISTYCZNY | st. K6_U71 1 z 30 |0 [0 [0 (O |30 10 (35 |75 3
K6_K71
K6_W71
2 |PG_M0000323 | PRZEDMIOT HUMANISTYCZNO- K6kt 7 z 3 [0 [0 [0 |o [30 1 |19 |50 |2
— SPOLECZNY AIR sem. VIl K6 W71
LACZNIE 60 |0 |O |O |O |60 11 |54 (125 5
*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wtasnej
W — wyktad; C — ¢wiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium
D. GRUPA ZAJEC ZWIAZANYCH Z PROWADZONA DZIALALNOSCIA NAUKOWA W DYSCYPLINIE LUB
DYSCYPLINACH, DO KTORYCH PRZYPORZADKOWANY JEST KIERUNEK — PROFIL
OGOLNOAKADEMICKI:
(liczba punktéw ECTS w wymiarze wiekszym niz 50% tgcznej liczby punktow ECTS)
KOD EFEKTY FORMA LICZBA GODZIN LICZBA
Lp. MODULU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UCZENIA SIE SEMESTR ZALICZENIA P k | pw | razem PUNKTOW
PRZEDMIOTU wlc[L]P][s [razem ECTS
1 |PG_00038090 |INFORMATYKA | Kot 2 z 30 [0 |15 [0 |o |45 10 |45 |100 |4
K6_K02
2 PG_00038336 |METROLOGIA | K6_U04 2 E 30 |0 [0 [0 (O |30 10 (60 [100 4
K6_W03
K6_K05
K6_U08
3 PG_00038074 [ELEKTRONIKA K6 W04 2 E 30 |0 (30 [0 (O |60 5 135 ]100 4
K6_W05
4 PG_00035005 [PODSTAWY AUTOMATYKI | ﬁg—\ij%z 3 E 30 (30 [0 [0 |O |60 5 |[60 [125 5
K6_K02
5 PG_00038091 [PODSTAWY TECHNIKI CYFROWEJ K6_U01 3 E 30 O 15 |10 (0 |45 7 |73 [125 5
K6_WO01




D. GRUPA ZAJEC ZWIAZANYCH Z PROWADZONA DZIALALNOSCIA NAUKOWA W DYSCYPLINIE LUB

DYSCYPLINACH, DO KTORYCH PRZYPORZADKOWANY JEST KIERUNEK — PROFIL

OGOLNOAKADEMICKI:

(liczba punktéw ECTS w wymiarze wiekszym niz 50% tgcznej liczby punktow ECTS)

LICZBA GODZIN

KOD LICZBA
Lp.| MoDUEU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU U(:E;IEENK;I/:\YSIE SEMESTR Z:L?gz'\fﬁ‘\lm P o | o | razen | PUNKTOW
PRZEDMIOTU wIeTt s TRAZEM ECTS
K6_K02
6 |PG_00038094 |METROLOGIA I K6_U02 3 z o lo |30 o [o [30 2 |43 |75 3
K6_W03
K6_U04
7 |PG_00022427 |INFORMATYKA II | 3 E 30 |0 |0 |30 [0 |60 8 |e2 [150 |6
a K6_W06
K6_K04
8 |PG_ 00038092 |PODSTAWY ROBOTYKI | MECHATRONIKI |K6_U07 3 z 30 o [15 |0 [0 |45 4 |76 |125 |5
K6_W08
K6_K04
9 |PG_00038096 |URZADZENIA AUTOMATYKI K6_U07 4 E 30 (0o (150 |0 |45 4 |51 |100 |4
K6 W07
K6_K02
10 |PG_00038097 |SYSTEMY CZASU RZECZYWISTEGO K6_U05 4 z 15 [0 [15 |0 o |30 4 |66 [100 |4
K6_W06
K6_K02
11 |PG_00038098 |TECHNIKA MIKROPROCESOROWA K6_U01 4 E 30 {0 (30 |o [0 |60 8 |57 |125 |5
K6_WO05
K6_K02
12 |PG_00038099 |PRZEMYSLOWE SIECI INFORMATYCZNE ﬁg—\lljv%% 4 z 15 1o |15 [0 [0 |30 2 |18 |s0 2
K6_W09
13 |PG_M0000320 | PRZEDMIOTY OBIERALNE AR sem. IV |K6_K05 4 z 60 [o |30 [o [0 |90 20 |90 |200 |8
MODELOWANIE | PODSTAWY K6_U07
14 |PG_00038131 | AODELOWANIE ke Wor 5 E 30 {15 |15 [0 [0 |60 8 |32 [100 |4
K6_K02
15 |PG_00038132 |SYSTEMY STEROWANIA W BUDYNKACH |K6_U02 5 z 30 (0o (150 |0 |45 4 |51 |100 |4
K6_W07
16 |PG_00038130 |SYSTEMY DYNAMICZNE Eg—t’\% 5 z 15 115 o o [o |30 3 |17 |s0 2
K6_K02
17 |PG_00038103 | STEROWNIKI PROGRAMOWALNE K6_U05 5 z 30 {15 |15 [0 [0 |60 6 |34 [100 |4
K6_W06
K6_KO05
AUTOMATYKA NAPEDU | a
18 |PG_00038107 |RETOMA A NAPED K6_U05 5 E 30 {0 {30 |o [0 [e0 8 |57 |125 |5
K6_W08
19 |PG_00036207 |NIEZAWODNOSC | DIAGNOSTYKA Kot 5 E 30 |15 |15 [0 [0 |60 8 |57 |125 |5
20 |PG_00038108 |STEROWANIE PROCESAMI CIAGLYMI Ko 5 z 30 {15 |15 [0 [0 |60 4 |36 [100 |4
21 |PG_00038128 |SYSTEMY STEROWANIA W Ke o 6 z 300 (150 |o |45 4 |26 |75 3
_ ENERGETYCE ODNAWIALNEJ —
K6_W07
K6_K02
22 |PG_00038129 |KOMPUTEROWE SYSTEMY STEROWANIA |K6_U07 6 E 30 {0 30 |o [0 [60 8 |57 |125 |5
K6_ W07
23 |PG_00038120 |TECHNIKA STEROWANIA Eg—t’\% 6 z 30 o [15 0 [0 |45 5 |50 [100 |4
OPTYMALIZACJA | WSPOMAGANIE K6_K05
24 |PG_00038117 K6_U05 6 E 30 {30 [0 |o [o |60 8 |57 |125 |5
_ DECYZJI _
K6_W01
25 |PG_00038118 |MONITOROWANIE | SYSTEMY ke os 6 z 300 (150 |0 |45 4 |26 |75 3
a POMIAROWO-DIAGNOSTYCZNE _
K6_WO3
BEZPIECZENSTWO FUNKCJONALNE | |K6_U06
26 |PG_00038116 |oeri i -CAERSTRO PN KeWor 6 z 300 (150 |o |45 4 |51 |100 |4
27 |PG_00038081 |STEROWANIE W OBIEKTACH ke Uo7 7 z 30 (0 (150 |o |45 2 |53 [100 |4
_ PRZEMYSLOWYCH v




GRUPA ZAJEC ZWIAZANYCH Z PROWADZONA DZIAI’.ALNOSCIA NAUKOWA W DYSCYPLINIE LUB
DYS'CYPLINACH, DO KTORYCH PRZYPORZADKOWANY JEST KIERUNEK - PROFIL
OGOLNOAKADEMICKI:

(liczba punktéw ECTS w wymiarze wiekszym niz 50% tgcznej liczby punktow ECTS)

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

LICZBA GODZIN LICZBA
EFEKTY FORMA A
UCZENIA SIE SEMESTR| ;AL ICZENIA P k | pw | rRAZEM PUNKTOW

wl e[ L [P s [razem ECTS

28

PG_MO0000322

PRZEDMIOTY OBIERALNE AiSS sem. VII 7 Z 30 [0 [30 |0 |0 |60 10 |80 [150 6

LACZNIE 795(135(450]30

o

1410 175]1440] 3025 121

*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wtasnej
W — wykiad; C — éwiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium

5.

PODSUMOWANIE LICZBY GODZIN | PUNKTOW ECTS:
tACZNA LICZBA GODZIN W PROGRAMIE t ACZNA LICZBA PUNKTOW ECTS
5370 212

LICZBA GODZIN ZAJEC Z BEZPOSREDNIM UDZIALEM NAUCZYCIELI AKADEMICKICH LUB
INNYCH OSOB PROWADZACYCH ZAJECIA:

OBJETYCH PLANEM STUDIOW 2325
KONSULTACJI 344
EGZAMINOW W TRAKCIE STUDIOW 68
EGZAMINU DYPLOMOWEGO 2

Y ACZNIE 2739
PROCENTOWY UDZIAL GODZIN 51,01%

LACZNA LICZBA PUNKTOW ECTS, ktdrg student musi uzyska¢ W RAMACH ZAJ’EC PROWADZONYCH Z
BEZPOSREDNIM UDZIALEM NAUCZYCIELI AKADEMICKICH LUB INNYCH OSOB PROWADZACYCH
ZAJECIA:

105

LICZBA PUNKTOW ECTS, ktéra student musi uzyska¢ W RAMACH ZAJEC Z JEZYKA OBCEGO:
8

EACZNA LICZBA GODZIN | PUNKTOW ECTS, ktéra student musi uzyskaé W RAMACH MODULU/
PRZEDMIOTU "PROJEKT ZESPOLOWY”’:
0

LICZBA PUNKTOW ECTS, WYMIAR, ZASADY | FORMA ODBYWANIA PRAKTYK ZAWODOWYCH:
(obowigzkowa dla profilu praktycznego)

6

Praktyka zawodowa: 4 tygodnie, 160 godzin, 6 punktéw ECTS

Zasady odbywania praktyk zgodne z Wydziatowym regulaminem odbywania praktyk zawodowych.

Praktyki sg organizowane przez Wydziat Elektrotechniki i Automatyki we wspotpracy z instytucjami/firmami
zewnetrznymi.

Automatyka, robotyka i systemy sterowania (Kierunek) - Robotyka i Systemy Mechatroniki (Specjalnos¢)

2.

3.
4.

LICZBA SEMESTROW: 7
LICZBA PUNKTOW ECTS: 212

MODULY ZAJEC (zajecia lub grupy zajec) wraz z przypisaniem do kazdego modutu zaktadanych efektéw
uczenia sie i liczby punktéw ECTS:



A. GRUPA ZAJEC OBOWIAZKOWYCH Z ZAKRESU KIERUNKU STUDIOW

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

P

S | RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

PG_00038084

PROPEDEUTYKA MATEMATYKI

K6_K02
K6_U01
K6_W01

30

30

0 |60

34

100

PG_00038082

MECHANIKA

K6_U02
K6_W02

30

30

0 |60

36

100

PG_00022416

MATEMATYKA |

K6_K02
K6_U01
K6_Wo01

30

30

0 |60

10

80

150

PG_00038086

FIZYKA

K6_K02
K6_U01
K6_W02

30

30

28

87

175

PG_00003105

TECHNOLOGIE INFORMACYJNE

K6_U04
K6_W06

30

16

50

PG_00038052

ELEKTROTECHNIKA

K6_K02
K6_U05
K6_W04

30

30

57

125

PG_00038090

INFORMATYKA |

K6_U04
K6_W06

30

15

10

45

100

PG_00038336

METROLOGIA |

K6_K02
K6_U04
K6_W03

30

10

60

100

PG_00038087

LABORATORIUM FIZYKI

K6_U02
K6_W02

15

33

50

10

PG_00024047

MATEMATYKA Il

K6_K02
K6_U01
K6_Wo1

45

45

10

100

200

1"

PG_00038089

SIECI KOMPUTEROWE | TECHNOLOGIE
INTERNETOWE

K6_K02
K6_U05
K6_W06
K6_W09

15

15

42

75

12

PG_00038074

ELEKTRONIKA

K6_K05
K6_U08
K6_W04
K6_W05

30

30

35

100

13

PG_00038088

METODY NUMERYCZNE

K6_U05
K6_WO01

15

30

26

75

14

PG_00035005

PODSTAWY AUTOMATYKI |

Ke_U07
K6_W07

30

30

60

125

15

PG_00038093

KOMPUTEROWY ZAPIS PROJEKTU

K6_K02
K6_U02
K6_W10

15

15

40

75

16

PG_00038091

PODSTAWY TECHNIKI CYFROWEJ

K6_K02
K6_U01
K6_Wo1

30

15

73

125

17

PG_00038094

METROLOGIA I

K6_K02
K6_U02
K6_W03

30

43

75

18

PG_00022427

INFORMATYKA I

K6_U04
K6_W06

30

30

82

150

19

PG_00038060

WYCHOWANIE FIZYCZNE |

K6_W91
K6_U91
K6_K91

30

30

20

PG_00038092

PODSTAWY ROBOTYKI | MECHATRONIKI

K6_K04
K6_U07
K6_Wo8

30

15

76

125

21

PG_00038061

WYCHOWANIE FIZYCZNE Il

K6_W91
K6_U91
K6_K91

30

30

22

PG_00038096

URZADZENIA AUTOMATYKI

K6_K04
K6_U07
K6_W07

30

15

51

100

23

PG_00035004

PODSTAWY AUTOMATYKI II

K6_U07
K6_W07

30

19

50




A. GRUPA ZAJEC OBOWIAZKOWYCH Z ZAKRESU KIERUNKU STUDIOW
koD ey R LICZBA GODZIN Licz8A
Lp.| MoDUEU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UGZENIA SIE | SEMESTR| 2 SCotnia P o | o | agen | PUNKTOW
PRZEDMIOTU T eT i Tr s Razem ECTS
K6_K02
24 |PG_00038097 |SYSTEMY CZASU RZECZYWISTEGO K6_U05 4 z 15 1o |15 |0 [0 |30 4 les [100 |4
K6_W06
K6_K02
25 |PG_00038098 |TECHNIKA MIKROPROCESOROWA K6_U01 4 E 30 o [30 |0 [0 |60 8 |57 125 |s
K6_W05
K6_K05
26 |PG_00038095 | ENERGOELEKTRONIKA Ko 4 E 15 [0 [15 |0 o |30 6 |39 |75 3
K6_WO05
K6_K02
27 |PG_00038099 |PRZEMYSLOWE SIECI INFORMATYCZNE ﬁg—\lljv%% 4 z 15 1o |15 |0 [0 |30 2 |18 |50 2
K6_W09
K6_K02
28 |PG_00038103 |STEROWNIKI PROGRAMOWALNE K6_U05 5 z 30 |15 [15 |o [0 |60 6 (34 [100 |4
K6_W06
K6_K05
AUTOMATYKA NAPEDU | |
29 [PG_00038107 AR YIANITED K6_U05 5 E 30 o [30 |o [0 |60 8 |57 [125 |5
K6_W08
30 |PG_00036207 |NIEZAWODNOSC | DIAGNOSTYKA Kot 5 E 30 {15 |15 [0 [0 |60 8 |57 |125 |5
31 |PG_00038108 | STEROWANIE PROCESAMI CIAGLYMI Ko-n 5 z 30 {15 |15 [0 [0 |60 4 |36 [100 |4
K6_K02
32 |PG_00038113 |INTERFEJSY | MULTIMEDIA W TECHNICE |K6_U02 6 z 30 o [15 |0 [0 |45 4 |26 |75 3
K6_W07
33 |PG_00038120 | TECHNIKA STEROWANIA Ko 6 z 30 (0 (150 |0 |45 5 |50 [100 |4
OPTYMALIZACJA | WSPOMAGANIE K6_K05
34 |PG_00038117 K6_U05 6 E 30 30 [0 |o [0 |60 8 |57 125 |5
DECYZJI
K6_W01
35 |PG_00038118 |MONITOROWANIE | SYSTEMY ﬁg_ﬁgi 6 z 30 o [15 0 [0 |45 4 |26 |75 3
_ POMIAROWO-DIAGNOSTYCZNE Ko
BEZPIECZENSTWO FUNKCJONALNE | | K6_U06
36 [PG_00038116 |oorino et NSTEO PO KeWor 6 z 30 o [15]0 [0 |45 4 |51 [100 |4
37 |PG_00003157 |ERGONOMIA | BEZPIECZENSTWO PRACY Eg—b’\ﬂﬁ 7 z 1510 o o [o |15 2 |8 |25 1
LACZNIE  |870]390]405[30 [0 [1695 |213[1677(3585 |141
*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wtasnej
W — wyktad; C — ¢wiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium
B. GRUPA ZAJEC FAKULTATYWNYCH
(liczba punktéw ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 30% tgcznej liczby punktéw ECTS)
koD ey oRUA LICZBA GODZIN LiCZBA
Lp.| MobuEU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UGTENIA SIE | SEMESTR| 2,4 SCOtNIA P o | o | ragey | PUNKTON
PRZEDMIOTU wTeT o Tr T s Razem ECTS
K6_K02
K6_U81
1 |PG_M0000316 |PRZEDMIOT HUMANISTYCZNY | st. K6_U71 1 z 30 lo [0 |o [0 |30 10 |35 |75 3
K6_K71
K6_W71
K6_K82
K6_K81
2 |PG_M0000317 [JEZYK OBCY | o 2 z o (300 |o [0 |30 10 |10 |50 2
K6_W81
K6_K82
K6_K81
3 |PG_Mo000318 [JEZYK OBCY II oot 3 z o [30]o |o [0 |30 10 |10 |50 2
K6_W81
4 |PG_M0000320 | PRZEDMIOTY OBIERALNE AiR sem. IV |K6_KO05 4 z 60 [0 |30 [o |0 [e0 20 [90 [200 s




B.

GRUPA ZAJEC FAKULTATYWNYCH

(liczba punktéw ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 30% tgcznej liczby punktéw ECTS)

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

S | RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

PG_MO0000319

JEZYK OBCY Il

K6_K82
K6_K81
Ke_U82
K6_W81

30

0 |30 10

50

PG_00038123

SYSTEMY DYNAMICZNE

K6_U08
K6_W10

15

15

17

50

PG_00038124

MECHATRONIKA POJAZDOW

K6_K02
K6_U02
K6_W10

15

15

37

75

PG_00038125

PROGRAMOWANIE ROBOTOW |
PLANOWANIE ZADAN

K6_K02
K6_U05
K6_W10

30

15

23

75

PG_00038122

MODELOWANIE | SYMULACJA W
MECHATRONICE

K6_K02
Ke_U07
K6_W07

15

15

18

50

10

PG_MO0000977

JEZYK OBCY IV

K6_K82
K6_K81
K6_U82
K6_W81

30

10

50

1"

PG_00038127

SENSORYKA ROBOTOW

K6_U08
K6_W10

30

15

48

100

12

PG_00038126

KOMPUTEROWE PROJEKTOWANIE
MANIPULATOROW | ROBOTOW

K6_K02
K6_U08
K6_W10

15

30

26

75

13

PG_00003456

PODSTAWY INZYNIERII MATERIALOWEJ

K6_K02
K6_U01
K6_W02

15

25

14

PG_00038162

PRAKTYKA ZAWODOWA

K6_U81
K6_U06
K6_W07

160

160

15

PG_00038069

ROBOTY MOBILNE

K6_K02
K6_U05
K6_W10

30

15

52

100

16

PG_M0000321

PRZEDMIOTY OBIERALNE RiSM sem. VII

30

30

10

150

17

PG_00038065

SEMINARIUM DYPLOMOWE

K6_U81
K6_K02
K6_U03
K6_W12

15

59

75

18

PG_00038072

PRACA DYPLOMOWA

K6_U01
K6_W12

20

305

325

19

PG_MO0000323

PRZEDMIOT HUMANISTYCZNO-
SPOLECZNY AiR sem. VII

Ke_U71
K6_K71
K6_W71

4

30

19

50

*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wtasnej

W — wyktad; C — ¢éwiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium

C.

tACZNIE

315

135

105

60

15 1630

137

1018

1785

WSZYSTKO

285

15

105

60

15 1480 87

943

1510

GRUPA ZAJEC Z DZIEDZINY NAUK HUMANISTYCZNYCH LUB NAUK SPOLECZNYCH

(liczba punktow ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 5 punktéw ECTS, w tym “Przedmiot humanistyczno — spoteczny w
wymiarze 2 punktéw ECTS — dla studiow stacjonarnych drugiego stopnia)

Lp.

KOD
MODULU/
PRZEDMIOTU*

NAZWA MODUtU / PRZEDMIOTU

EFEKTY
UCZENIA SIE

SEMESTR

FORMA
ZALICZENIA

LICZBA GODZIN

P

S [RAZEM

PW

RAZEM

LICZBA
PUNKTOW
ECTS

PG_MO0000316

PRZEDMIOT HUMANISTYCZNY | st.

K6_K02
Ke_U81
K6_U71
K6_K71
K6_W71

30

10

75




C. GRUPA ZAJEC Z DZIEDZINY NAUK HUMANISTYCZNYCH LUB NAUK SPOLECZNYCH

(liczba punktéw ECTS w wymiarze nie mniejszym niz 5 punktow ECTS, w tym “Przedmiot humanistyczno — spoteczny w

wymiarze 2 punktéw ECTS — dla studioéw stacjonarnych drugiego stopnia)

LICZBA GODZIN
KOD EFEKTY FORMA LICZBA
Lp.| Mobutu/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UGZENIA SIE | SEMESTR| 2 SCotNIA P | o | agey | PUNKTOW
PRZEDMIOTU W] e[ L]|P]s |razem ECTS
2  |PG_moooo323 | PRZEDMIOT HUMANISTYCZNO- ﬁg_%: 7 z 30 lo [0 |o [0 |30 1 |19 |50 2
d SPOLECZNY AIR sem. VI |
K6 W71
LACZNIE |60 |0 |o |0 o |60 11 |54 [125 |5
*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”
P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wtasnej
W — wyktad; C — ¢wiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium
D. GRUPA ZAJEC ZW|AZANYCH Z PROWADZONA DZlAI’.ALNOSClA NAUKOWA W DYSCYPLINIE LUB
DYSCYPLINACH, DO KTORYCH PRZYPORZADKOWANY JEST KIERUNEK - PROFIL
OGOLNOAKADEMICKI:
(liczba punktow ECTS w wymiarze wiekszym niz 50% tacznej liczby punktéw ECTS)
koD ey R LICZBA GODZIN LiCzBA
Lp.| MobuLU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU UGTENIA SIE | SEMESTR| 2 0TI P o | pur | agey | PUNKTOW
PRZEDMIOTU Wl eT o Tr T s Razem ECTS
1 |PG_00038090 |INFORMATYKA I K6_U04 2 z 30 o [15]0 [0 |45 10 |45 |100 |4
_ K6_W06
K6_K02
2 |PG_00038336 |METROLOGIA | K6_U04 2 E 30 o [0 |o [0 |30 10 |60 |100 |4
K6_W03
K6_K05
K6_U08
3 |PG_00038074 |ELEKTRONIKA Kooy 2 E 30 o [30 |0 [0 |60 5 |35 |10 |4
K6_W05
4 |PG_00035005 |PODSTAWY AUTOMATYKI I ﬁg—t’\% 3 E 30 |30 [0 |o [0 |60 5 |s0 [125 |5
K6_K02
5 |PG_ 00038091 |PODSTAWY TECHNIKI CYFROWEJ K6_U01 3 E 30 o [15 |0 [0 |45 7 |73 |125 |s
K6_W01
K6_K02
6 |PG_00038094 |METROLOGIA II K6_U02 3 z o lo [30]o [0 |30 2 a3 |75 3
K6_W03
K6_U04
7 |PG_00022427 |INFORMATYKA II 3 E 30 o [0 |30 [0 |60 8 [s2 [150 |
K6_W06
K6_K04
8 |PG_00038092 |PODSTAWY ROBOTYKI | MECHATRONIKI |K6_U07 3 z 30 o [15 |0 [0 |45 4 |76 125 |5
K6_W08
K6_K04
9 |PG_00038096 |URZADZENIA AUTOMATYKI K6_U07 4 E 30 o [15 0 [0 |45 4 |51 [100 |4
K6_W07
K6_K02
10 |PG_00038097 |SYSTEMY CZASU RZECZYWISTEGO K6_U05 4 z 15 1o |15 |0 [0 |30 4 les [100 |4
K6_W06
K6_K02
11 |PG_00038098 | TECHNIKA MIKROPROCESOROWA K6_U01 4 E 30 o [30 |o [0 |60 8 |57 125 |s
K6_WO05
K6_K02
12 |PG_00038099 |PRZEMYSLOWE SIECI INFORMATYCZNE ﬁg—\lljv%% 4 z 15 1o |15 |0 [o |30 2 |18 |50 2
K6_W09
13 |PG_M0000320 |PRZEDMIOTY OBIERALNE AR sem. IV |K6_K05 4 z 60 [0 |30 [o [0 [e0 20 [90 [200 s
14 |PG_00038123 |SYSTEMY DYNAMICZNE ﬁg_\ij% 5 z 15 115 o o [o |30 3 |17 |s0 2
] K6_K02
15 |PG_00038124 |MECHATRONIKA POJAZDOW K6_U02 5 z 15 o |o |15 [0 |30 8 |37 |75 3
K6_W10
16 |PG_00038125 | PROGRAMOWANIE ROBOTOW | ke 05 5 E 30 (0 (150 |0 |45 7 |23 |75 3
_ PLANOWANIE ZADAN e Wi




D. GRUPA ZAJEC ZWIAZANYCH Z PROWADZONA DZIALALNOSCIA NAUKOWA W DYSCYPLINIE LUB
DYSCYPLINACH, DO KTORYCH PRZYPORZADKOWANY JEST KIERUNEK - PROFIL

OGOLNOAKADEMICKI:

(liczba punktéw ECTS w wymiarze wiekszym niz 50% tgcznej liczby punktow ECTS)

LICZBA GODZIN

KOD LICZBA
Lp.| MoDUEU/ NAZWA MODULU / PRZEDMIOTU U(:E;IEENK;I/:\YSIE SEMESTR Z:L?gz'\fﬁ‘\lm P o | o | razen | PUNKTOW
PRZEDMIOTU wIeTt s TRAZEM ECTS
MODELOWANIE | SYMULACJA W K6_K02
17 |PG_00038122 K6_U07 5 z 15 [0 [0 |15 |0 |30 2 |18 |50 2
MECHATRONICE
K6_W07
K6_K02
18 |PG_00038103 |STEROWNIKI PROGRAMOWALNE K6_U05 5 z 30 {15 |15 [0 [0 |60 6 |34 [100 |4
K6_W06
K6_KO05
AUTOMATYKA NAPEDU | s
19 |PG_00038107 |SITOMATYEA NAPED K6_U05 5 E 30 {0 (30 |o [0 [60 8 |s7 |125 |5
K6_W08
20 |PG_00036207 |NIEZAWODNOSC | DIAGNOSTYKA ﬁg—bj\,‘ﬁ 5 E 30 |15 [15 |0 [0 |60 8 |57 125 |5
21 |PG_00038108 |STEROWANIE PROCESAMI CIAGLYMI ﬁg—t’\% 5 z 30 |15 [15 |o [0 |60 4 (36 [100 |4
22 |PG_00038127 | SENSORYKA ROBOTOW Koo 6 E 300 (150 |0 |45 7 |48 [100 |4
23 |PG_00038126 |KOMPUTEROWE PROJEKTOWANIE K6-Uos 6 z 1500 |o [30]o |45 |4 |26 |75 |3
_ MANIPULATOROW | ROBOTOW R
_ K6_K02
24 |PG_00003456 |PODSTAWY INZYNIERII MATERIALOWEJ | K6_U0A 6 z 1510 o o [o |15 1 o |25 1
K6_W02
25 |PG_00038120 | TECHNIKA STEROWANIA Ko 6 z 30 (0 (150 |0 |45 5 |50 [100 |4
OPTYMALIZACJA | WSPOMAGANIE K6_K05
26 |PG_00038117 K6_U05 6 E 30 {30 [0 |0 [0 [e0 8 |57 |125 |5
DECYZJI
K6_W01
27 |PG_00038118 |MONITOROWANIE | SYSTEMY ke Uos 6 z 300 (150 |0 |45 4 |26 |75 3
_ POMIAROWO-DIAGNOSTYCZNE s
BEZPIECZENSTWO FUNKCJONALNE | |K6_U06
28 |PG_00038116 |oeatIECZERSTIO FUN Koy 6 z 300 (150 |0 |45 4 |51 |100 |4
K6_K02
29 |PG_00038069 |ROBOTY MOBILNE K6_U05 7 z 30 (0o (150 |0 |45 3 |52 [100 |4
K6_W10
30 |PG_M0000321 |PRZEDMIOTY OBIERALNE RiSM sem. VI 7 Z 30 0 |30 |o |o |60 10 [80 [150 |6
LACZNIE  |795]120]405|00 [0 [1410 [181[1434[3025 [121

*kod nadawany przez system “Programy ksztatcenia”

P — liczba godzin w planie studiow; K — liczba godzin konsultacji; PW — liczba godzin pracy wtasnej

W — wykiad; C — éwiczenia; L — laboratorium; P — projekt; S - seminarium




VL.

VIL.
VIl

10.

11.

PODSUMOWANIE LICZBY GODZIN | PUNKTOW ECTS:

tACZNA LICZBA GODZIN W PROGRAMIE t ACZNA LICZBA PUNKTOW ECTS

5370 212

LICZBA GODZIN ZAJEC Z BEZPOSREDNIM UDZIALEM NAUCZYCIELI AKADEMICKICH LUB
INNYCH OSOB PROWADZACYCH ZAJECIA:

OBJETYCH PLANEM STUDIOW 2325
KONSULTACJI 350
EGZAMINOW W TRAKCIE STUDIOW 68
EGZAMINU DYPLOMOWEGO 2
LACZNIE 2745
PROCENTOWY UDZIAt. GODZIN 51,12%

LACZNA LICZBA PUNKTOW ECTS, ktéra student musi uzyskaé W RAMACH ZAJ,EC PROWADZONYCH zZ
BEZPOSREDNIM UDZIALEM NAUCZYCIELI AKADEMICKICH LUB INNYCH OSOB PROWADZACYCH
ZAJECIA:

106

LICZBA PUNKTOW ECTS, ktérg student musi uzyskaé W RAMACH ZAJEC Z JEZYKA OBCEGO:

8

EACZNA LICZBA GODZIN | PUNKTOW ECTS, ktérg student musi uzyska¢é W RAMACH MODULU/
PRZEDMIOTU "PROJEKT ZESPOLOWY”’:

0

LICZBA PUNKTOW ECTS, WYMIAR, ZASADY | FORMA ODBYWANIA PRAKTYK ZAWODOWYCH:
(obowigzkowa dla profilu praktycznego)

6

Praktyka zawodowa: 4 tygodnie, 160 godzin, 6 punktéw ECTS

Zasady odbywania praktyk zgodne z Wydziatowym regulaminem odbywania praktyk zawodowych.

Praktyki sg organizowane przez Wydziat Elektrotechniki i Automatyki we wspétpracy z instytucjami/firmami
zewnetrznymi.

WARUNKI UKONCZENIA STUDIOW | UZYSKANIA KWALIFIKACJI:
Uzyskanie okreslonych w programie studiow efektdéw uczenia sie i wymaganej liczby punktéw ECTS,

odbycie przewidzianych w programie studidw praktyk, ztozenie projektu dyplomowego i uzyskanie
dwéch pozytywnych recenzji oraz zdanie egzaminu dyplomowego.

KARTY PRZEDMIOTOW (w portalu Moja PG i katalogu ECTS)

KOPIA UCHWALY RADY WYDZIALU W SPRAWIE PROGRAMU STUDIOW WRAZ Z KOPIA OPINII
WLASCIWEGO ORGANU SAMORZADU STUDENTOW

PLAN STUDIOW prowadzonych w formie stacjonarnej (w zataczeniu)
MATRYCA EFEKTOW UCZENIA SIE W ODNIESIENIU DO MODULOW / PRZEDMIOTOW (w zataczeniu)



	100.0% - Dziedzina nauk inżynieryjno-technicznych
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	12352
	A
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7

	B
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7

	C
	1
	7

	D
	2
	3
	4
	5
	6
	7
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	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7

	B
	1
	2
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	7
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	1
	7

	D
	2
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