
ZFK-MBOT: 8 ścieżek przejścia (minimum 2 dla każdego toru) pomiędzy semestrem 1 i 2 II stopnia na kursie AiR  Oprac. Zdzisław Kowalczuk

1) Automatyzacja procesów technologicznych
1) Systemy operacyjne czasu rzeczywistego-s
2) Systemy operacyjne czasu rzeczywistego
2) Procesy losowe - teoria dla praktyka
 (t3)

1) Automatyzacja procesów technologicznych
1) Systemy operacyjne czasu rzeczywistego-s
3) Procesy losowe i statystyka matem.
3) Diagnostyka procesów 

 (t5)

1) Automatyzacja procesów technologicznych
1) Systemy operacyjne czasu rzeczywistego-s
4) Inteligencja obliczeniowa
4) Detekcja zmian w sygnałach

(t9)

2) Systemy operacyjne czasu rzeczywistego
2) Procesy losowe - teoria dla praktyka
4) Inteligencja obliczeniowa
4) Detekcja zmian w sygnałach

(t10)

3) Procesy losowe i statystyka matem.
3) Diagnostyka procesów 
4) Inteligencja obliczeniowa
4) Detekcja zmian w sygnałach

(t12)

1) Cyfrowe przetwarzanie sygnałów
1) Metody echolokacji
2) Filtry Kalmana i sterow. w war. losowych
2) Komunikacja i wizualizacja 

w automatyce budynków
2) Sterowanie adaptacyjne
2) Systemy SCADA w automatyce

                               (t3)

1) Cyfrowe przetwarzanie sygnałów
1) Metody echolokacji
3) Strategie zespołowe
3) Przetwarzanie obrazów w robotyce
3) Diagnostyka systemów

                                 (t5)

2) Filtry Kalmana i ster. w war. losowych
2) Komunikacja i wizualizacja 

w automatyce budynków
2) Sterowanie adaptacyjne
2) Systemy SCADA w automatyce
3) Strategie zespołowe
3) Przetwarzanie obrazów w robotyce
3) Diagnostyka systemów
                                   (t6)

1) Cyfrowe przetwarzanie sygnałów
1) Metody echolokacji
4) Identyfikacja zmian w sygnałach
4) Inteligentne systemy pomiarowe
4) Przemysłowe interfejsy użytkownika

                                    (t9)

2) Filtry Kalmana i ster. w war. losowych
2) Komunikacja i wizualizacja 

w automatyce budynków
2) Sterowanie adaptacyjne
2) Systemy SCADA w automatyce
4) Identyfikacja zmian w sygnałach
4) Inteligentne systemy pomiarowe
4) Przemysłowe interfejsy użytkownika
                (t10)

3) Strategie zespołowe
3) Przetwarzanie obrazów w robotyce
3) Diagnostyka systemów
4) Identyfikacja zmian w sygnałach
4) Inteligentne systemy pomiarowe
4) Przemysłowe interfejsy użytkownika
                           
                                  (t12)


