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. Sposoby modelowania

. Pojecia modelowania i symulacji
. Model, reakcja, struktura

. Poziomy wiernosci modelu

. Aspekty zasadnosci symulacji

. Zastosowanie 1 zalety M&S

. Zalety jezykow M&S

. Bledy w systemach M&S

. Sktadniki opisu nieformalnego

. Wady opisu nieformalnego
. Sposdb opracowania wynikow M&S
. Kategorie modeli

Zespoty opisu formalnego

Ogniwa procesu M i redukcji

Pojecie uktadu rzeczywistego

. Rodzaje uktadow rzeczywistych

Trajektoria wektorowa

Reakcja przejscia (wejscie-wyjscie)

Uktad eksperymentu

. Uktad eksperymentu a reakcja przejscia

Model podstawowy a reakcja przejscia

Do czego odnosi si¢ zasadnos¢/wiernos¢ modelu (scalonego)
Podstawowe operacje redukcji

. Elementy modelu podstawowego podlegajace redukcji
Upraszczanie

Ograniczenia symulacji

. Dobrze opisany model uktadu autonomicznego

Zbidr zmiennych stanu

Podstawowa reguta/struktura interakcji

Prototypowa procedura symulacji

. Przejsciowa struktura modelu stacjonarnego

Model normalny

Model formalny jako automat autonomiczny

Sekwencja stanow i wyjs¢

Trajektoria stanéw dla momentoéw obliczeniowych i=0, 1, ...S
Trajektoria wej$¢ dla momentéw obliczeniowych i=0, 1, ...S
Opisowe zmienne niewejsciowe

Dobrze opisany model uktadu nieautonomicznego

. Zbidr zmiennych stanu modelu nieautonomicznego

Zmienne stanu modelu dyskretnego i stacjonarnego
Normalna posta¢ modelu nieautonomicznego

Uktad nieautonomiczny jako automat

. Diagram zbioréw zmiennych opisowych modelu nieautonomicznego
Reakcja stanu i reakcja wejsciowo-wyjsciowa

Metody generacji liczb pseudo-losowych

. Zasada dziatania generatora addytywno-multiplikatywnego
Generator losowy jako maszyna sekwencyjna

Zasada dziatania liniowego generatora wyzszego rzedu
Podstawowe testy losowosci

Generator o rozktadzie gaussowskim

Metoda Monte Carlo

Metoda dystrybuanty

Gloéwny postulat modelowania inzynierskiego
Podstawowe metody modelowania inzynierskiego
Podstawowa cecha uktadow fizycznych

Metoda analitycznego modelowania

Procedura mod. anal.



58. Typy zmiennych

59. Def. i przyktady zm. wzdhuznych

60. Def. i przyktady zm. poprzecznych

61. Reguly opisu oddz. m.elemtami

62. Metoda syntetycznego modelowania

63. Zalety modelowania syntetycznego (Black-Box)

64. Dyskretne modele syntetyczne

65. R. regres;ji lin. i r. r6znicowe

66. Zastosowanie metody najmniejszych kwadratow w modelowaniu syntetycznym
67. Rownanie macierzowo-wielomianowe i macierzowa funkcja przenoszenia
68. Czy model typu MAx (FIR) moze reprezentowac uktad typu ARMAx (IIR)?

69. Etapy opracowywania ciggtego modelu formalnego (od modelu scalonego do symulacji)
70. Dyskretyzacja opisu ciggltego

71. Elementy funkcjonalne strukturalnej reprezentacji (SR) opisu ciaglego

72. Metody SR

73. Ogolna metoda SR

74. SR metoda zagniezdzonego catkowania

75. Metoda zm. pomocniczej

76. Co oznacza normowanie modelu

77. Na czym polega skalowanie zmiennych

78. Metody oceny warto$ci max

79. Analityczna metoda RW oceny warto$ci max axm+...+a,x=u(t)
80. Analityczna metoda DW oceny warto$ci max

81. Ocena X,,,, uktadu autonomicznego

82. Ocena X,,,, uktadu nieautonomicznego

83. Posta¢ wyskalowanego rownania rdézniczkowego

84. Procedura skalowania zmiennych

85. Skalowanie czasu

max

86. Podstawowy schemat symulacji ciaglej

87. Sekwencyjna dyskretna realizacja symulacji
88. Catkowanie metoda Eulera

89. Calkowanie wetodg trapezow

90. Procedura realizacji symulacji

91. Struktura programu symulacji

92. Charakterystyka jezykow M&S

Z1. Dla danego uktadu elektrycznego

- narysowac¢ graf uktadu

- zdefiniowac jego zmienne (we¢ztowe, gateziowe)
- poda¢ réwnania elementow

- podac rownania cigglosci(weztowe)

- poda¢ réwnania komopatybilnosci (petlowe)

- opracowac model ukladu we-wy.

Z2. Dokona¢ strukturalizacji (SR) uktadu cigglego
zadanego transmitancja (np. G(S) = Y(S)/U(s) = (s-1)/[(st+2)(s+3)]) lub
roéwnaniem rézniczkowym (np. yO+5y@+30yh+125y=u)
przy okreslonych warunkach poczatkowych
metoda: ogolng / zagniezdzonego catkowania / zmiennej pomocniczej
z zastosowaniem oceny warto$ci maksymalnych metods :

rownych wspotczynnikéw (RW) / drgan wiasnych (DW)
oraz skalowaniem osi czasu

-2/5/10/100 krotnie

- przyspieszajacym / op6zniajacym rozwigzanie.



