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4-silniki12VDC 1Nm
Szerokie opony z petnej
gumy z plastikowa felgq
Ptynna regulacja mocy
silnikéw (PWM)
Mozliwo$¢ sterowania
kazdym kotem
niezaleznie

KATEDRA SYSTEMOW DECYZYJNYCH

Komunikacja

Komputer  mEE
PC

Bezprzewodowa
komunikacja w
standardzie RS232
Otwarta wspdlna
magistrala komunikacyjna
Zasieg do 100m w wolnej
przestrzeni

Sonarowy czujnik
odlegtosci

Zasieg pomiaru do 3,5m
Pomiar niezalezny od
o$wietlenia

Instalacja na ruchomej
gtowicy o kacie skretu90°

asilanie 12V D
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Kamera bezprzewodowa

Bezprzewodowa kamera
Z mozliwo$cig nagrywania
obrazu i dzwieku
Ruchome oswietlenie
LED-owe

Instalacja na ruchomej
gtowicy o kacie skretu90°

Manipulator
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Budowa oparta na4
serwomechanizmach

2 stopnie swobody oraz
chwytak

Ponad 30 cm zasiegu
Ptynna regulacja
szybko$ci ruchu ramion




