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Zdalnie sterowany gasienicowy pojazd zwiadowczy CENTURIO

Cel pracy
‘ﬁ

Stworzenie platformy maobilnej posiadajacej mozliwosc
swobodnego poruszania sie¢ po zroznicowanym otwartym
terenie, jak rowniez w budynkach, w korytarzach i
przejsciach, ktérymi na co dzien poruszaja sie ludzie.

Etapy pracy

p————————————————— .
Analiza problemu, zapoznanie sie z technologiami do walki
Z terroryzmem

Opracowanie projektu konstrukcji, dobor elementow
konstrukcji gtéwnej i ruchomej platformy mobilnej oraz
zaprojektowanie elementow mechanicznych konstrukeji
robota

Krytyczna analiza konstrukcji, usprawnienie prototypu
poprzez wprowadzenie niezbednych modyfikacji

Opracowanie systemu zarzadzajacego
poktadowy), zaprojektowanie uktadu sterowania

(komputer

Opracowanie modutu komunikacyjnego, dobdr elementow
modutu  komunikacyjnego oraz stworzenie aplikacji
jednostki nadzorujacej

Opracowanie dokumentacji prototypu

Zastosowania
_

Robot moze zostac przystosowany do takich dziatan jak:
e inspekcja zagrozonego terenu
e neutralizacja niebezpiecznych substancji i tadunkow
® rozpoznanie terenu.

Dane techniczne

Nawigowanic kamery: | Fomes |

Transmisja:

COMI0 2

Parametry pracy:
25 Temperates lewy mosiek
26 Temperstes pramy mostek
100%  Kanrala zzsiegu
Alarmy:
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Zdalnie Sterowany Gasienicowy Pojazd Zwiadowczy
CENTURIO posiada m.in.:

przednia gasienice o zmiennym nachyleniu, ktora
zwieksza mozliwosci trakcyjne oraz stabilizacje
robota podczas poruszania sie w trudnym terenie

akumulatory poktadowe, dzieki ktorym mozliwa
jest praca w terenie bez potrzeby zewnetrznego
zrodta zasilania, czas pracy w takim trybie jest w
znacznym stopniu uzalezniony od wykonywanych
czynnosci oraz terenu po ktorym porusza sie
jednostka mobilna

szeroka i nisko osadzong platforme mobilng, co w
znacznym stopniu zmniejsza wywrotnos¢ pojazdu

autonomicznos¢, uzyskana dzieki bezprzewodowej
transmisji danych

uniwersalna jednostke nadzorujaca - pojazdem
mozna sterowac za pomoca praktycznie kazdego
komputera klasy PC z zainstalowanym systemem
Windows i dedykowana do tego celu aplikacja

modutowsa konstrukcije, mozliwe jest
wprowadzanie zmian i rozbudowy konstrukcji, np.:
zwiekszenie zasiegu poprzez zastosowanie innego
modutu  komunikacyjnego badz innego toru
przesytu danych




