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Projekt i realizacja skanera ultradzwi¢kowego dla potrzeb nawigacyjnych

Dyplomant: mgr inz. Marek Syldatk

Cel pracy

Celem pracy byto opracowanie i realizacja skanera ultradzwiekowego
dla potrzeb nawigacyjnych bezzatogowego aparatu latajgcego.

Opracowane urzadzenie zawiera zespot czujnikdw i gtowice obrotowg
(stuzgce do bezposredniego wykrywania przeszkéd), oraz stosowne
oprogramowanie PC (stuzgce do sterowania pracg skanera).

Czes$¢ teoretyczna pracy opisuje historie tego typu pojazdow,
klasyfikacje oraz przeglad mozliwych zastosowan. W czesci tej zawarto
rowniez opis problemu identyfikacji srodowiska i dokonano przegladu
typow czujnikédw wykorzystywanych w tym celu.

Bezzatogowe Aparaty Latajace (UAV)

UAV s3 to urzadzenia latajagce o rozmiarach poczgwszy od matego
owada, a skonczywszy na rozmiarach petnowymiarowego samolotu. Sg
one sterowane zazwyczaj zdalnie przez operatora albo poruszajg sie
samodzielnie po zaplanowanej trasie lotu. W wiekszosci przypadkow sg
one wyposazone Ww urzadzenia nawigacyjne oraz obserwacyjne:
optyczne (w tym rowniez pracujgce w podczerwieni lub ultrafiolecie),
akustyczne (gtdwnie czujniki ultradzwiekowe) oraz radiowe (radary).

Zastosowania:
= cywilne (obserwacja, zdalne badania naukowe, transport)

= militarne (rozpoznanie, dziatania bojowe - UCAV).

Promotor: prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Opis systemu skanera ultradzwiekowego

Parametry systemu:

* maksymalny zasieg: okoto 12 m
® rozdzielczos¢ katowa: okoto 10°
» rozdzielczos¢ wgtebna: kilka cm
= maty pobdr mocy, waga, oraz koszt
= odpornos¢ na zmienne warunki pogodowe
= zastosowanie gtowicy obrotowej:
O promien pomiaru 180° (konfigurowalny)

O czas pomiaru dla zakresu 180°: okotfo 2 s.

Zasieg dziatania systemu (widok z gory):
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Schemat rozmieszczenia czujnikow:
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Oprogramowanie PC:

pcebd mbosey

= Konfiguracja trybu pracy urzadzenia
= Sterowanie wszystkimi elementami wchodzgcymi
w skfad systemu
0 wyzwalanie poszczegdlnych czujnikéw
O zmiana pozycji gtowicy obrotowej
= Wizualizacja dokonywanych pomiaréw.



