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STRESZCZENIE

OF - RZECZYWISTE DANE

W niniejszej pracy stworzony zostat system wizyjny $ledzacy pociagi z dwéch
kamer IP bazujacy na modelu toru Pomorskiej Kolei Metropolitalnej. Zbadane
zostaly mozliwosci zastosowania automatycznej klasteryzacji  przeptywu
optycznego w celu segmentacji pociggéw. Zrealizowano system $ledzacy przy
uzyciu usuwania tta, analizy kleksoéw, filtru Kalmana oraz algorytmu wegierskiego.
Poréwnano szes¢ filtrow o postaci operacji morfologicznych, konwolucji oraz
nieliniowej filtracji w 63 kombinacjach. Jako$¢ rozwigzania zostata
przeanalizowana i opisana.
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* Pomimo obiecujgcych wynikdw symulacji stwierdzono niewystarczajgcg jakos¢
wykrywania przeptywu optycznego na rzeczywistych danych.
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[fier] original | & c 8 | 6 | 8 | oc [ 6B | 6 | 68 | eic | GicB | Gl | 6LsB | 6LsC | Glsce
fs| 31,6564 | 29,928 | 28,0283 | 30,9064 27,3898 28,9548 24,7384 | 27,5713 | 26,6121 | 25,9452 | 23,8131 | 27,6083 21,4061 | 21,1106 | 26,2607 | 21,4901
fiter| G5 | GsB | Gsc | GscB | L B | c |t [ 15 | 158 | 1sc [ isc8 [ M | M8 | mc | mcs

fps| 21,5159 | 21,1497 | 21,1546 22,2452 30,3267 28,9762 27,8786 | 28,116 | 22,9468 | 23,2329 | 22,4491 22,0474 21,1448 | 20,9825 | 21,3384 | 21,3386
fier] MG | MGB | MGC | MGCB | MGL | MGLB | MGLC | MGLCB | MGLS | MGLSB | MGLSC [ MGLSCB| MGS | MGSB | MGSC | MGSCB
fps] 20,3966 20,5776 | 20,7391 | 22,986 | 20,7906 | 20,2307 | 20,2734 | 21,1348 17,0587 | 18,4913 | 17,5092 | 20,9534 | 18,2411 | 18,1474 | 17,5008 | 18,3612
fiter] ML | MIB | MLC | MICB | MiS | MLSB | MISC [MLSCB| Ms | s | wmsc | wscB | s 5| sc | scB
[_fs] 21.1313] 21,0333 209797 [ 21,1129 [ 19,2684 | 19,5393 | 19,4767 | 19,8550 | 19,2945 | 19,9451 | 19,8502 | 20,6576 | 25,5674 | 24,6416 | 232673 | 23,717

WNIOSKI

Morfologiczne zamknigcie daje najlepszy rezultat filtracji

Poprawne $ledzenie w przypadku braku okluzji

Podejscie niewymagajace diugotrwatego trenowania detektorow

Niskie wykorzystanie procesora

Jednoczesna obstuga wielu strumieni danych zaréwno z dysku jak i z kamer



