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Automatyka i Robotyka (KSD)

Propozycje tematéw prac magisterskich 2012/2013

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Projekt BrainBow (NeroTe¢cza) — system syntezy i wizualizacji 3D
danych ze skanera tomokomputerowego

Tytul w j. angielskim

Project BrainBow- synthesis and visualization of tomocomputer scanner
data

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy
Cel pracy Opracowanie systemu syntezy i1 wizualizacji danych

uzyskiwanych poprzez cienkowarstwowe skanowanie mozgu

Zadania do wykonania

Przeglad literatury zwiazanej z problematyka pracy. Przyjgcie zatozen i
sformutowanie szczegdtowego zagadnienia. Propozycje rozwiazania problemu.
Opracowanie komputerowego pakietu syntezy trojwymiarowego obrazu na
podstawie cienkowarstwowych skanow mézgu (metoda harvardzka) w wersji
kolorowych map oraz struktury grafowej. Implementacja programu.
Przeprowadzenie badan i testow oraz sformutowanie wnioskéw koncowych.

Zrédla

Metody i Techniki Sztucznej Inteligencji. (L. RutkowskiPWN 2005).

Uwagi

Temat ZK1

Dyplomant

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Ewolucyjne i rojowe metody optymalizacji wielokryterialnej

Tytul w j. angielskim

Multi-objective optimization with the use of EC (Evolutionary
Computation) and PSO (Particle Swarm) approaches

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy dr inz. Tomasz Biataszewski
Cel pracy Studium optymalizacji wielokryterialnej oparte koncepcji Pareto-

optymalno$ci w wielowymiarowych przestrzeniach parametréw
z zastosowaniem algorytméw ewolucyjnych i chmarowych.
Opracowanie algorytmu optymalizacyjnego opartego na
najnowszych koncepcjach mechanizméw ewolucji (niszowaniu,
rodzajnikach, podej$ciu hierarchicznym, itd.).

Zadania do wykonania

Przeglad literatury zwiazanej z problematyka pracy. Przyjecie
zalozen 1 sformutowanie szczegdtowego zagadnienia. Propozycje
rozwigzania problemu. Opracowanie uniwersalnego
komputerowego pakietu optymalizacji ewolucyjnej oraz
opracowania i zobrazowania wynikéw optymalizacji.
Implementacja programu. Przeprowadzenie badan i testow oraz
sformutowanie wnioskow koncowych.

Zrédla Metody i Techniki Sztucznej Inteligencji. (L. RutkowskiPWN 2005)
Zastosowanie algorytmow wykorzystujacych inteligencije roju w
problemach sterowania (J. Kacerka, 2009), inne prace wlasne.

Uwagi Temat ZK2

Dyplomant




Temat pracy dyplomowej

Opracowanie modelu matematycznego elementéw i sieci rurociagow
transportowych (gazowych i paliwowych)

Tytul w j. angielskim

Mathematical modeling of the elements of transportation pipe networks

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy
Cel pracy Celem pracy jest symulacyjne poréwnanie matematycznych modeli rurociagéw

gazowych i cieczowych, z uwzglednieniem modeli ztaczek (reduktorow ,
dyfuzoréw, oraz trojnikow).

Zadania do wykonania

Przeglad literatury zwiazanej z problematyka pracy. Przyjgcie zatozen i
sformutowanie analizowanego problemu. Propozycje rozwiazania problemu.
Opracowanie algorytméw. Implementacja programu. Przeprowadzenie badan i
testow oraz sformutowanie wnioskow koncowych.

Literatura Diagnostyka Proceséw (ZK&co., WNT 2002); Metody i Techniki
Sztucznej Inteligencji. (L. RutkowskiPWN 2005).

Uwagi temat ZK3

Dyplomant

Temat pracy dyplomowej

Optymalizacja chmarowa (PSO, oparta na inteligencji roju) w

magisterskiej projektowaniu ukladow sterowania w przestrzeni stanéw
Tytul w j. angielskim Particle Swarm Optimization in automatic control design
Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

Cel pracy Wybor techniki oraz opracowanie uniwersalnego pakietu

optymalizacji opartej na inteligencji chmary/roju. Wykazanie
skutecznos$ci podejscia na wybranych przyktadach projektowania
uktadow sterowania i diagnostyki.

Zadania do wykonania

Przeglad literatury i opracowanie metodologii optymalizacji. Opracowanie
wybranych algorytméw optymalizacji chmarowej. Implementacja algorytmow
w postaci pakietu programowego. Wykorzystanie pakietu do projektowania
uktadoéw sterowania i diagnostyki obiektow opisanych w przestrzeni stanow.

Literatura Zastosowanie algorytmow wykorzystujacych inteligencje¢ roju w
problemach sterowania (J. Kacerka, 2009)

Uwagi Temat ZK4

Dyplomant

Temat pracy dyplomowej

Konwerter chmury danych z linijki laserowej w 3-wymiarowy uklad

magisterskiej obiektow na przykladzie robota laboratoryjnego

Tytul w j. angielskim Converter cloud data into a set 0 3D objects

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy drinz. J. Lebiedz

Cel pracy Opracowanie pakietu konwersji chmury punkéw w przestrzeni 3-

wymiarowej w uktad 3-wymiarowych obiektéw

Zadania do wykonania

Przeglad literatury zwiazanej z problematyka pracy. Przyjgcie zatozen i
sformutowanie szczegdtowego zagadnienia. Propozycje rozwiazania problemu.
Opracowanie komputerowego pakietu syntezy trojwymiarowego obiektowego
obrazu na podstawie chmury punktéw uzyskanych z linijki laserowej. Imple-
mentacja programu. Przeprowadzenie badan i sformutowanie wnioskow.

Literatura Machine vision (ER Davies, 2005); Systemy wizyjne w robotyce;
Encyklopedia robotyki (2009); Komputerowa analiza i
przetwarzanie obrazéw (R Tadeusiewicz. P Korohoda); Dyplom
B. Gwizdaty (2011)

Uwagi Temat ZK5

Dyplomant




Temat pracy dyplomowej

Przemyslowe zastosowania systemoéw wizyjnych. Uklady

magisterskiej pozycjonowania robotow

Tytul w j. angielskim Industrial applications of visual systems. Robot positioning.

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy mgr inz. D. Wesierski

Cel pracy Zastosowanie systemu stereowizyjnego do pozycjonowania ramienia/chwytaka

robota przemystowego. Zaktadamy, ze robot przeznaczony jest do podnoszenia
obiektow, ktorych doktadna pozycja wzgledem robota nie jest okreslona.
System sktada sig¢ z robota/manipulatora oraz z kilku komponentow: 2
inteligentnych kamer, igiet do weryfikacji pomiaréw oraz kalibracji chwytaka.
Docelowa realizacja dotyczy 2 robotow (IRB 1400) instalowanych w
laboratorium migdzykatedralnym (KSD/KSA).

Zadania do wykonania

Analiza stanu wiedzy i techniki. Studium literaturowe. Opracowanie koncepcji
systemu. Opracowanie algorytmoéw pozycjonowania oraz systemu symulacji.
Projekt i implementacja systemu. Testowanie uktadu.

Literatura Machine vision (ER Davies, 2005); Systemy wizyjne w robotyce;
Encyklopedia robotyki (2009); Komputerowa analiza i
przetwarzanie obrazéw (R Tadeusiewicz. P Korohoda); Dyplom
B. Gwizdaty (2011)

Uwagi Temat ZK6

Dyplomant

Temat pracy dyplomowej

Awatar jako system inteligentnej nawigacji sterowanej glosem po

magisterskiej serwisie internetowym

Tytul w j. angielskim Avatar as intelligent web navigation voice controlled system
Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy inz. J. Klimczak, mgr inz. M. Czubenko

Cel pracy Rozwdj i rozbudowa systemu inteligentnej nawigacji sterowanej gtosem po

serwisie internetowym. Celem pracy jest umozliwienie uzytkownikowi
nawigowania po portalu internetowym za pomoca glosu przy asyscie postaci
Awatara, ktora wyposazona jest we wlasne emocje (stan). Projekt zaktada
przystosowanie istniejacej platformy do wdrozenia na srodowisko produkcyjne
oraz ma stuzy¢ dalszemu udoskonalaniu i rozbudowie.

Zadania do wykonania

Przeglad literatury zwiazanej z problematyka pracy. Przyjecie zatozen i
sformutowanie problemu i ogélnego celu pracy. Propozycje rozwigzania
problemu. Sprecyzowanie zatozen szczegdtowych i propozycje rozwiazania.
Zadania do implementacji:

- dopracowanie systemu generowania i rozpoznawania mowy,

- doszlifowanie graficzne animowanej postaci Awatara,

- wykonanie wzorcowej implementacji systemu emocji,

- rozbudowanie czg¢$ci administracyjne;.

Przeprowadzenie badan i testow oraz sformulowanie wnioskéw koncowych.

Zrodia

[1] http: Sphinx-4, A speech recognizer written entirely in the JavaTM program-

ming language. http://cmusphinx.sourceforge.net/sphinx4/, (2011).

[2] http: FreeTTS 1.2 - A speech synthesizer written entirely in the JavaTM pro-

lgramming language. http://freetts.sourceforge.net/docs/index.php, (2011).

[3] http: Red5. http://www.red5.org/, (2011).

[4] Bruce E.: Thinking in Java, (4nd edition). Helion, Gliwice 2006.

[5] Labriola M., Tapper J., BolesAdobe M.: Flex 4. Oficjalny podrecznik, Gliwi-

ce 2011.

[6] Adobe Creative Team: Adobe Flash CS5/CS5 PL Professional. Oficjalny
odrecznik. Helion, Gliwice 2011.

Uwagi

Temat ZK7 (dla 1-2 os6b)

Dyplomant




Temat pracy dyplomow.

Estymacja stanu proceséw dynamicznych opisanych niepewnym

magisterskiej modelem

English Title State estimation of processes described by uncertain models
Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy mgr inz. Mariusz Domzalski

Cel pracy Celem pracy jest porownanie nowoczesnych algorytmow estymacji

stanu proceséw dynamicznych, dla ktérych model opisujacy nie jest
doktadnie znany. W pracy nalezy przeanalizowac¢ dwa podejscia do tego
problemu: algorytmy odporne i algorytmy adaptacyjne.

Zadania do wykonania

1. Wybor odpowiednich algorytmow estymacji stanu procesow
opisanych niepewnym/nickompletnym modelem.

2. Implementacja i badania symulacyjne estymatorow stanu dla kilku
przyktadowych procesow.

Zrodla Publikacje naukowe dotyczace wybranych algorytméw estymacji oraz
modelowania systemow.
Uwagi ZK38: Wskazane jest ogolne zainteresowania teorig zwigzang z tematem

Temat pracy dyplomowej

(podstawy prawdopodobienstwa i estymacji, dyskretne modelowanie
procesow itp.)

Srodowisko do symulacji rownan rézniczkowych czastkowych

magisterskiej

English Title Software for simulation of partial differential equations
Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy mgr inz. Mariusz Domzalski

Cel pracy Celem pracy jest implementacja srodowiska symulacyjnego, ktore

korzystajac z bezptatnie dostgpnych bibliotek do obliczen
numerycznych, umozliwi symulacje¢ rownan rézniczkowych
czastkowych (np. rownan Naviera-Stoksa, ktore opisuja ruch ptynu). W
ramach symulatora powinny zosta¢ zaimplementowane nastgpujace
metody: metoda r6znic skonczonych, metoda objetosci skonczonych i
ew. metoda elementow skonczonych.

Zadania do wykonania

1. Przeglad metod symulacji réwnan rézniczkowych czastkowych.
2. Implementacja symulatora oraz badania pordwnawcze metod.

Zrédia Ksiazki oraz publikacje naukowe dotyczace wybranych algorytmow.
Dokumentacja bibliotek do obliczen numerycznych.
Uwagi ZK9: Praca wymaga przynajmniej podstawowej znajomos$ci rownan

rozniczkowych czastkowych. Wskazane jest rowniez zainteresowanie
metodami numerycznymi zwigzanymi z tematem.



Temat pracy dyplom.

System $ledzenia obiektow wspdélpracujacy z gimbalem zamocowanym na

magisterskiej latajacym aparacie BAL

Tytul w j. angielskim System of tracking objects with use of a gimbal mounted on a UAV
Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy Adam Cichosz

Cel pracy Projekt modutu nawigacji jest czgsécia przedsigwzie¢ dotyczacych oprzyrzadowania

BAL (sterowca lub helikoptera). Celem pracy jest kontynuacja projektu systemu
sterujacego gimbalem tak, aby ten byl zdolny do $ledzenia obiektow statycznych i
dynamicznych w warunkach zmiany potozenia i orientacji w przestrzeni gimbala.
System taki, wykorzystujac nawigacje GPS/INS, rejestruje wspoirzedne
obserwowanego obiektu i jest w stanie utrzymac ostro$¢ obrazu, pomimo ruchu
bezzalogowego aparatu powietrznego (BAL)

Zadania do wykonania

Rozpoznanie istniejacych rozwiazan. Budowa systemu wbudowanego wykonujacego
ww. zatozenia. Opracowanie protokotu komunikacji z INS, gimbalem i kamera (ew.
stereowizja). Estymacja stanu (potozenie, predkosc, przyspieszenie itd.) §ledzonego
obiektu. Opracowanie oraz implementacja systemu. Testowanie dziatania uktadu.

Zrodla http://www.cs.ucf.edu/vision/public_html/papers/Object%20Tracking.pdf.
http://www.youtube.com/watch?v=ItXzqLcHsv0 (wyniki dotychczasowe)
Uwagi Temat ZK10
Dyplomant
Tytut pracy dyplom. EgzoszKielet ludzkiej konczyny wspomagajacy zdolnosci ruchowe
Tytul w j. angielskim Exoskeleton for human limb
Opiekun pracy Prof. Z. Kowalczuk
Konsultant pracy mgr inz. Adam Cichosz
Cel pracy Projekt egzoszkieletu wybranej ludzkiej konczyny (rgki lub nogi). Urzadzenie ma na

celu przywrdcenie zdolnosci ruchowych czg§ciowo nieczynnym lub ostabionym
konczynom.

Zadania do wykonania

- przedstawienie dostgpnych rozwigzan
- opracowanie sposobu zasilania, napedzania i sterowania egzoszkieletem
- projekt elektryczny i mechaniczny omawiajacy zastosowane materiaty

Liczba wykonawcow

1

Uwagi

ZK11: Temat dla studenta zainteresowanego automatyka i mechanika

Dyplomanci
Temat pracy dyplom. Helm do zdalnego sterowania manipulatorem z kamerg za pomoca
magisterskiej ruchéw glowy czlowieka

Tytul w j. angielskim

Helmet designed for remote control of a robotic arm by the movements
of the human head.

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy mgr inz. Adam Cichosz
Cel pracy Celem projektu jest kontynuacja prac nad helmem wyposazonym w czujniki, ktore

beda wykrywaty zmiany potozenia glowy cztowieka. Opuszczanie, podnoszenie i
przekrecanie glowy na boki bedzie powodowaé analogiczny zestaw ruchéw w
ramieniu robota lub lotniczego gimbal. Na ramieniu robota zamontowana jest kamera,
z ktorej przekazywany jest obraz do miniaturowego wyswietlacz LCD. Umozliwi to
operatorowi helmu obserwacj¢ obrazu z ramienia robota.

Zadania do wykonania

Zadania: rozpoznanie opracowanego sprzgtu-gimbala; analiza realizowanych funkcji;
propozycja zmian funkcjonalnych i konstrukcyjnych, implementacja i optymalizacji
funkcji gimbala; integracja z istniejacym systemem wizyjnym; realizacja zdalnego
wysylania obrazu z kamery na wyswietlacz;

Literatura

Dyplomy KSD (A. Milosz, i in.)

Uwagi

ZK12:

Dyplomant




Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. pol.)

Zautomatyzowany stroiciel gitary

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. ang.)

Automated guitar tuner

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy mgr inz Tomasz Merta
Cel pracy Realizacja zautomatyzowanego stroiciela gitary. Praca uwzglednia zaprojektowanie i

wykonanie mechanizmu obracania kluczy gitarowych, projekt sterownika oraz
implementacjg sensora do wykrywania czgstotliwoséci podstawowej dla danej struny.

Zadania do wykonania

1. Projekt mechanizmu obracania kluczy oraz sensora czgstotliwosci podstawowe;.

2.  Wykonanie projektu.

3. Implementacja sterownika oraz algorytmu wykrywania czestotliwos$ci
podstawowej .

Zrédia

- Zielinski T. P. ,,Cyfrowe przetwarzanie sygnatow”, WKL, Warszawa 2005

- Czyzewski A. ,,Dzwigk cyfrowy, wybrane zagadnienia teoretyczne, technologia,
zastosowania”, Warszawa 2001

- Sieklucki G. ,,Automatyka napgdu”, AGH, Krakow 2009

Liczba wykonawcow

1-2

Uwagi

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. pol.)

Temat ZK13:

Srodowisko symulacyjne do testowania algorytméw SLAM

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. ang.)

Environment for simulation and testing of SLAM algorithms

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy mgr inz Tomasz Merta
Cel pracy Realizacja srodowiska symulacyjnego do testowania algorytméw SLAM. Praca

zaktada implementacj¢ Srodowiska, wybranych algorytméw SLAM, metod testowania
i oceny jakos$ci algorytmow SLAM, interfejs graficzny oraz wizualizacj¢ wynikow.

Zadania do wykonania

1. Projekt srodowiska symulacyjnego.

2. Projekt metod oceniania wynikow.

3. Projekt wizualizacji wynikow oraz GUI.
4. Implementacja aplikacji.

Zrédia

- Alan A., Pritsker B. Introduction to Simulation and SLAM, 1995
- Pakki B, Chandra B., “SLAM Using EKF, EH¥ and Mixed EH2/Hwo Filter”, [EEE
Multi-Conf. on Systems and Control, Yokohama, 8-9.09.2010

Liczba wykonawcow

1

Uwagi

ZK14:

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. pol.)

Szachy elektroniczne

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. ang.)

Electronic chess

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy mgr inz. Czubenko Michat
Cel pracy Zaprojektowanie uktadu umozliwiajacego odczytanie pozycji pionkoéw na

szachownicy

Zadania do wykonania

4. Projekt uktadu
5. Wybdr komponentéw
6. Implementacja

Zrodla 1. Just, Tim; Burg, Daniel S. (2003), U.S. Chess Federation's Official Rules of
Chess (5th ed.), McKay, ISBN 0-8129-3559-4
2. DGT board
Liczba wykonawcow 1
Uwagi ZK15:




Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. pol.)

Identyfikacja sytuacji na szachownicy za pomoca kamery
umieszczonej na ramieniu robota produkcyjnego

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. ang.)

Identification of the chessboard using a camera on the robot arm

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy mgr inz. Czubenko Michat
Cel pracy Rozpoznanie uktadu piondw na szachownicy

Zadania do wykonania

1. Zapoznanie si¢ z metodami przetwarzania obrazow i identyfikacja
obiektow

2. Koncepcja algorytmu sterujacego ramieniem robota i

rozpoznajacego figury szachowe

3. Implementacja

Zrédia

1. Brown, M., and Lowe, D.G., "Recognising Panoramas," ICCV, p.
1218, Ninth IEEE International Conference on Computer Vision
(ICCV'03) - Volume 2, Nice,France, 2003

2. Christian Demant, Bernd Streicher-Abel, Peter Waszkewitz,
"Industrial image processing: visual quality control in
manufacturing”

Liczba wykonawcow

1

Uwagi

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. pol.)

Temat ZK16:

System rozpoznawania emocji czlowieka

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. ang.)

Human emotion recognition system

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy mgr inz. Czubenko Michat
Cel pracy Stworzenie systemu ktory za pomaca obrazu, dzwigku oraz innych

sensordéw (np. puls) rozpoznawatby zmiang stanu emocjonalnego
cztowieka.

Zadania do wykonania

1. Zapoznanie si¢ z dostgpnymi rozwiazaniami
2. Projekt systemu
3. Implementacja

Liczba wykonawcow

1

Uwagi

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. pol.)

ZK17:

Lokomotywa w skali TT - system ustawiania parametrow
rzeczywistych

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. ang.)

Locomotive in TT scale - realistic model.

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy mgr inz. Czubenko Michal
Cel pracy Na podstawie dostepnej lokomotywy oraz zebranych danych (np.

PKP) nalezy zaprojektowac sterownik ktory by symulowat
rzeczywista dynamike pociagu (przeskalowana w TT), w zaleznosci
od wprowadzonych parametrow.

Zadania do wykonania

1. Zebranie danych eksperymentalnych
2. Model lokomotywy i projekt sterownika
3. Implementacja

Liczba wykonawcow

1

Uwagi

ZK18:



Temat pracy dyplomowej

Budowa szyny danych do wymiany informacji pomiedzy
urzadzeniami pomiarowymi a komputerami przemyslowymi

Tytul w j. angielskim

Construction of a data bus for exchanging information between sensors and
industrial computers

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy mgr inz. J. Wszolek
Cel pracy Opracowac koncepcjg a nastgpnie stworzy¢ dzialajaca implementacjg szyny

danych umozliwiajacej taczenie urzadzen NPE-9400 RW. Szyna powinna
zezwala¢ na wymiang informacji pomig¢dzy komputerami przemystowymi oraz
urzadzeniami wej$cia/wyjscia komunikujacymi si¢ w standardzie TCP/IP.
Implementacja powinna zawiera¢ mechanizmy kolejkowania oraz definiowania
priorytetow dla funkcjonujacych w sieci urzadzen.

Zadania do wykonania

dokonac¢ przegladu literatury w zakresie budowy rozwiazan bazujacych na
wspolnej szynie danych; zaprojektowac a nastgpnie zaimplementowac szyng
danych; dokona¢ poréwnania rozwigzan

Zrodla e BIZTALK (2011). Strona internetowa MS Biztalk Server.
http://www.microsoft.com/biztalk/en/us/default.aspx.
e MULE (2011). Strona internetowa Mule ESB Community.
http://mulesoft.org/.
e Chappell, D. (2004). Enterprise Service Bus: Theory in Practice.
e Eckel, B. (2006). Thinking in Java.
e Erl, T. (2009). Service-Oriented Architecture.
e Feuerstein, S. i Pribyl, B. (1995). Oracle PL/SQL Progamming.
o Kowalczuk, Z. (2009). Systemy Wykrywajace, Analizujace i Tolerujace
Usterki, PWNT, Gdansk.
o Kowalczuk, Z., Wszotek, J. (2009). Sieciowy monitoring i diagnostyka
obiektow. In: Kowalczuk Z. (2009), s.227-234.
e  Wolfhard, L. (1997). Can System Engineering: From Theory to Practical
Applications.
Uwagi Temat ZK19 (dla 1 osoby)
Dyplomant
Temat pracy dyplomowej | SMO - Sieciowy monitor obiektu do nadzoru inteligentnych
magisterskiej budynkéw
Tytul w j. angielskim NOM - BMS plant monitoring over network
Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy mgr inz. Jakub Wszotek
Cel pracy Sieciowy Monitor Obiektu wspierajacy pracg eksperta stanowi nie tylko

inteligentny system sterowania, ale rOwniez aplikacje umozliwiajaca
zarzadzanie grupami uzytkownikow oraz przeptywem informacji. Rozbudowa
opracowanej aplikacji, opartej na nowoczesnych technicznie i technologicznie
srodkach, ma shuzy¢ dalszemu strukturalnemu i funkcjonalnemu udoskonaleniu
oraz zwigkszeniu uniwersalnosci sytemu, w celu uzyskania nowoczesnego
narzedzia do monitorowania i zarzadzania siecig obiektow przemystowych lub
uzytkowych (np. inteligentnych budynkdéw).

Zadania do wykonania

Przeglad literatury zwiazanej z problematyka pracy. Przyjecie zatozen i
sformutowanie problemu i ogélnego celu pracy. Propozycje rozwiazania
problemu. Sprecyzowanie zalozen szczegdtowych oraz propozycje rozwiazania
problemu. Opracowanie algorytmow integracyjnych i komunikacyjnych.
Implementacja programu. Przeprowadzenie badan i testow oraz sformutowanie
wnioskow koncowych.

Literatura Zastosowanie standardu Zigbee do zdalnego sterowania urzadzeniami
pomiarowymi (K Arentowicz, Zeszyty Naukowe Wydziatu ETI PG, 2006);
LPC2000. Mikrokontrolery z rdzeniem ARM7 (L. Bryndza, BTC, 2007); C++
Builder 5. Cwiczenia praktyczne (A. Daniluk, Helion, 2001).

Uwagi Temat ZK20:

Dyplomant




Temat pracy dyplomowej

Implementacja symulatora Sieciowego Monitora Obiektu

Tytul w j. angielskim

Implementation of a real-time simulator for the Networked Object Monitoring
System

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy mgr inz. J. Wszotek
Cel pracy Opracowac koncepcje¢ a nastegpnie stworzy¢ dziatajaca implementacje

symulatora Sieciowego Monitora Obiektu. Symulator powinien umozliwic¢
tworzenie a nastgpnie sprawdzanie dziatania systemu w $cisle okreslonych
warunkach. Aplikacja musi rowniez zezwala¢ na wykorzystanie modeli obiektu
np. termicznych modeli budynku (analiza proceséw cieplnych).

Zadania do wykonania

przeglad literatury w zakresie budowy rozwiazan umozliwiajacych symulacje
urzadzen pomiarowo/wykonawczych w budynkach przemystowych; projekt i
implementacja rozwiazania pozwalajacego na uniwersalna konstrukcjg
symulatora budynku (bazy danych z danymi symulacyjnymi); porownanie
istniejacych rozwigzan

Zrodia e Feuerstein, S. i Pribyl, B. (1995). Oracle PL/SQL Progamming.
o Kowalczuk, Z. (2009a). Systemy Wykrywajace, Analizujace i Tolerujace
Usterki, PWNT, Gdansk.
o Kowalczuk, Z., Wszotek, J. (2009). Sieciowy monitoring i diagnostyka
obiektow. W: Kowalczuk Z. (2009), PWNT, s.227-234.
e Systems Modeling and Computer Simulation (Electrical Engineering &
Electronics) Naim A. Kheir
Uwagi Temat ZK21 (dla 1 osoby)

Dyplomant

Temat pracy dyplomowej

Rozproszony system samoreprodukujacy si¢ w Srodowisku
DigiHive

Tytul w j. angielskim

Distributed Self-reproduction in DigiHive Environment

Opiekun pracy Dr hab. Wojciech Jedruch
Konsultant pracy
Cel pracy Konstrukcja symulatora rozproszonego systemu samoreprodukujacego

si¢ w srodowisku DigiHive oraz przeprowadzenie eksperymentow
symulacyjnych.

Zadania do wykonania

- zapoznanie si¢ z problematyka systemow samoreprodukujacych si¢
oraz ze srodowiskiem DigiHive

- koncepcja i implementacja systemy samoreprodukujacego si¢

- przeprowadzenie podstawowych eksperymentow

Literatura

Sienkiewicz R.:The particle method for simulation of self-rganization
phenomena, Rozprawa doktorska 2011

Sienkiewicz R., Jedruch. W.:Artificial environment for simulation of
emergent behaviour. In B. Bieliczynski et al, ed. Adaptive and Natural
Computing Algorithms: 8th Int. Conf., Icannga 2007, Warsaw,Poland,
vol. 4431, LNCS, p386—393. Springer, 2007.

Uwagi

Temat WJ1: Praca moze by¢ realizowana w ramach studiow ,,polskich”’
i,,angielskich’’.

Dyplomant




Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Wyznaczanie linii wsparcia i oporu dla rynkéw walutowych FOREX z
uzyciem notowania kursu wymiany.

Tytul w j. angielskim

Computation of resistance/support line for FOREX using quotations

Opiekun pracy Dr hab. inz. Andrzej Dyka
Konsultant pracy Dr hab. inz. Andrzej Dyka
Cel pracy Jednym z najczesciej uzywanych instrumentdw prognostycznych

na rynkach walutowych sa linie oporu i wsparcia. Celem pracy
jest wykonanie oprogramowania, wyznaczajacego w/w linie.

Zadania do wykonania

1. Opracowanie algorytmu wyznaczania linii oporu i wsparcia z
uzyciem notowan kursu wymiany.

2. Wykonanie oprogramowania do implementacji
opracowanego algorytmu.

3. Weryfikacja dzialania oprogramowania w oparciu o
bezptatne dane dostgpne w Internecie.

4. Analiza mozliwosci zaimplementowania opracowanego
algorytmu na platformie transakcyjnej z uzyciem programu
Metatrader.

Literatura [1]J. Murphy, "Analiza techniczna rynkow finansowych", WIG
PRESS 1999.
[2] B.P.Lathi,, "Teoria sygnatow i uktadow telekomunikacyjnych",
PWN, 1970.

Uwagi Wymagane zaliczenie przedmiotu ,,Podejmowanie decyzji

kapitatlowych” oraz znajomos¢ pakietu MATLAB.

Dyplomant

Flic Bartosz

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Analiza skuteczno$ci inwestycyjnej wspotczynnika wykupienia i
wysprzedania rynku

Tytul w j. angielskim

Analysis of effectiveness of market buy-out and sell-out ratio for
investment purposes.

Opiekun pracy Dr hab. inz. Andrzej Dyka
Konsultant pracy Dr hab. inz. Andrzej Dyka
Cel pracy Celem pracy jest weryfikacja tezy twierdzacej, ze uzycie

wspotczynnika wykupienia i wysprzedania rynku moze znaczaco
poprawi¢ trafno$¢ decyzji inwestycyjnych

Zadania do wykonania

1. Przeglad definicji wspotczynnikow wykupienia i
wysprzedania rynku, wybor jednego z nich.

2. Stworzenie bazy danych testowych w oparciu o bezptatne
zrodta danych, dostgpne w internecie.

3. Wyznaczenie stop zwrotu z rynku zgodnie z reguta ,.kupuj
gdy rynek jest wysprzedany, sprzedawaj — gdy wykupiony”

4. Analiza statystyczna uzyskanych wynikow.

5. Potwierdzenie lub zanegowanie tezy pracy.

Literatura [1]J. Murphy, "Analiza techniczna rynkow finansowych", WIG
PRESS 1999.
[2] B.P.Lathi,, "Teoria sygnatow i uktadow telekomunikacyjnych",
PWN, 1970.

Uwagi Wymagane zaliczenie przedmiotu ,,Podejmowanie decyzji

kapitatlowych” oraz znajomos¢ pakietu MATLAB

Dyplomant




Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Algorytm identyfikacji spotek kontrolowanych przez ,,silne rgce” na
Warszawskiej Gietdzie Papierow Wartosciowych.

Tytul w j. angielskim

Algorithm of identification of stocks controlled by ,,strong hands” in
Warsaw Stock Exchange.

Opiekun pracy Dr hab. inz. Andrzej Dyka
Konsultant pracy Dr hab. inz. Andrzej Dyka
Cel pracy Na rynkach kapitatlowych mozna zaobserwowacé ,,nienormalne” zachowanie

kursow niektorych spotek. Ma to zazwyczaj miejsce, gdy dominujacy inwe-
stor (,,silne rgce”) stara sig, niezgodnie z prawem, utrzymaé kurs na pozada-
nym dla siebie poziomie, negujac w ten sposob zasady wolnego rynku. Ce-
lem pracy bedzie wyznaczenie cech dystynktywnych wskazujacych w kur-
sach spolek na takie dziatanie i opracowanie algorytmu ich identyfikacji.

Zadania do wykonania

1.  Wyznaczenie cech dystynktywnych spotek kontrolowanych przez
,,silne rece”

2. Opracowanie algorytmoéw identyfikujacych papiery wartosciowe w
oparciu o wyznaczone cechy dystynktywne.

3. Stworzenie bazy danych spotek WGPW na podstawie bezplatnych
zrodet danych, dostgpnych w internecie.

4. Wyznaczenie spolek kontrolowanych przez ,,silne rgce”

5. Weryfikacja uzyskanych wynikéw z informacjami medialnymi

Literatura [1]J. Murphy, "Analiza techniczna rynkow finansowych", WIG
PRESS 1999.
[2] B.P.Lathi,, "Teoria sygnatow i uktadoéw telekomunikacyjnych",
PWN, 1970.

Uwagi Wymagane zaliczenie przedmiotu ,,Podejmowanie decyzji

kapitatowych” oraz znajomo$¢ pakietu MATLAB.

Dyplomant

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Wyznaczanie linii wsparcia i oporu dla rynkéw kapitalowych z uzyciem
notowania i wolumenu.

Tytul w j. angielskim

Computation of resistance/support line for capital markets using
quotations and volume

Opiekun pracy Dr hab. inz. Andrzej Dyka
Konsultant pracy Dr hab. inz. Andrzej Dyka
Cel pracy Jednym z najczg$ciej uzywanych instrumentdw prognostycznych

na rynkach kapitalowych sa linie oporu i wsparcia. Celem pracy
jest wykonanie oprogramowania, wyznaczajacego w/w linie z
wykorzystaniem danych: notowania i wolumenu transakcji.

Zadania do wykonania

1. Opracowanie algorytmu wyznaczania linii oporu i wsparcia z
uzyciem notowania i wolumenu.

2. Wykonanie oprogramowania do implementacji opracowanego
algorytmu.

3. Weryfikacja dziatania oprogramowania w oparciu o bezptatne dane
dostepne w Internecie.

4, Analiza mozliwos$ci zaimplementowania opracowanego algorytmu

na platformie transakcyjnej z uzyciem programu Metatrader.

Literatura [1]J. Murphy, "Analiza techniczna rynkow finansowych", WIG
PRESS 1999.
[2] B.P.Lathi,, "Teoria sygnatow i uktadow telekomunikacyjnych",
PWN, 1970.

Uwagi Wymagane zaliczenie przedmiotu ,,Podejmowanie decyzji

kapitatlowych” oraz znajomos¢ pakietu MATLAB.

Dyplomant




Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Wyznaczanie linii wsparcia i oporu dla rynkow kapitalowych z uzyciem
notowania i wolumenu.

Tytul w j. angielskim

Computation of resistance/support line for capital markets using
quotations and volume

Opiekun pracy Dr hab. inz. Andrzej Dyka
Konsultant pracy Dr hab. inz. Andrzej Dyka
Cel pracy Jednym z najczg$ciej uzywanych instrumentdw prognostycznych

na rynkach kapitalowych sa linie oporu i wsparcia. Celem pracy
jest wykonanie oprogramowania, wyznaczajacego w/w linie z
wykorzystaniem danych: notowania i wolumenu transakcji.

Zadania do wykonania

1. Opracowanie algorytmu wyznaczania linii oporu i wsparcia z
uzyciem notowania i wolumenu.

2. Wykonanie oprogramowania do implementacji
opracowanego algorytmu.

3. Weryfikacja dzialania oprogramowania w oparciu o
bezptatne dane dostgpne w Internecie.

4. Analiza mozliwosci zaimplementowania opracowanego
algorytmu na platformie transakcyjnej z uzyciem programu
Metatrader.

Literatura [1]J. Murphy, "Analiza techniczna rynkow finansowych", WIG
PRESS 1999.
[2] B.P.Lathi,, "Teoria sygnatow i uktadow telekomunikacyjnych",
PWN, 1970.

Uwagi Wymagane zaliczenie przedmiotu ,,Podejmowanie decyzji

kapitatlowych” oraz znajomos¢ pakietu MATLAB.

Dyplomant

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. pol.)

Projekt i implementacja mikrorobotéw - mrowek.

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. ang.)

Project and implementation of ant microrobot.

Opiekun pracy dr inz. T. Biataszewski
Konsultant pracy Czubenko Michat
Cel pracy Stworzenie prostej i nieduzej platformy robotyckiej stuzacej do

wyszukiwania wyj$¢ z labiryntu i mapowania przestrzeni, dziatajacej
na zasadzie algorytmu mréwkowego, w rzeczywistym srodowisku.

Zadania do wykonania

1. Zapoznanie si¢ z dostgpnymi rozwigzaniami i algorytmami
mrowkowymi

2. Koncepcja systemow komunikacji i percepcji mrowki

3. Implementacja

Liczba wykonawcow

Uwagi

| Temat pracy dyplomowej

| Identyfikacja parametryczna niestacjonarnych obicktow ciaglych z




magisterskiej op6znieniem

Tytul w j. angielskim Parameter identification of continuous-time nonstationary and delay
plants

Opiekun pracy dr inz. Janusz Koztowski

Konsultant pracy dr inz. Janusz Koztowski

Cel pracy Dyplomant powinien wzbogaci¢ swoja wiedza z zakresu metod

modelowania i estymacji parametrycznej procesow ciagtych.
Potrzebna jest jez umiejgtno$¢ postugiwania si¢ wlasciwymi
programami symulacyjnymi w celu wykonania odpowiednich testow
numerycznych.

Zadania do wykonania

- porownac podane w literaturze metody identyfikacji systemow ciaglych z
opoOznieniem;

- opracowac algorytm pozwalajacy na jednoczesne wyznaczanie oceny
opoznienia transportowego i $ledzenie zmian parametréw modelu;

- zastosowa¢ opracowang metode do identyfikacji obiektu fizycznego (np.
laboratoryjnego modelu potaczonych zbiornikéw);

Literatura

- Koztowski J., Kowalczuk Z.: Insensitive to measurement faults
identification of continuous-time delay systems. Proc. IX Conf. on
Diagnostics of Processes and Systems, Gdansk, 2009.

- Unbehauen H., Rao G.P.: Continuous-time approaches to system
identification - a survey. Automatica, 1990, vol. 26, no.1, str. 23-35.

-Zhao Z.Y ., Sagara S.: Consistent estimation of time delay in
continuous-time systems. Trans. of the Society of Instrument and
Control Engineers, 1991, vol. 27, no. 1, str. 64-69.

Uwagi

1 osoba

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Niekwadratowe wskazniki jako$ci w odpornej na bledy grube
identyfikacji obiektow ciaglych

Tytul w j. angielskim

Nonquadratic quality indices in robust to outliers identification of
continuous-time plants

Opiekun pracy dr inz. Janusz Koztowski
Konsultant pracy dr inz. Janusz Koztowski
Cel pracy Konieczne jest aby dyplomant poszerzyt swoja wiedzg z zakresu

modelowania i identyfikacji modeli ciagtych. Wykonanie numerycznej
implementacji odpowiednich algorytméw wymaga tez dobrej znajomosci
odpowiednich programéw symulacyjnych i narzedzi programowych.

Zadania do wykonania

- zapozna¢ sig z literatura dotyczacq modelowania uktadow ciagtych;

- zastosowac odpowiednie procedury numeryczne (np. liniowe filtry
catkujace) do identyfikacji parametrow opisow ciagtych;

- wykona¢ badania symulacyjne z wykorzystaniem opracowanych
metod (przetwarzanie danych zawierajacych bledy grube);

Literatura

- Janiszowski K.B.: To estimation in sense of the least sum of
absolute errors. Proc. 5th Intern. Symp. on Methods and Models in
Automation and Robotics, Migdzyzdroje, 1998, vol. 2, str. 583-588.
- Koztowski J., Kowalczuk Z.: Odporne na przektamania pomiarowe
algorytmy estymacji parametrycznej w zagadnieniach diagnostyki
systemow. Inteligentne wydobywnie informacji w celach
diagnostycznych, str. 221-240, Pomorskie Wyd. N-T, Gdansk, 2007.
- Sagara S., Zhao Z.Y.: Numerical integration approach to on-line
identification of continuous-time systems. Automatica, 1990, vol. 26,
no. 1, str. 63-74.

Uwagi

Temat dla 1 osoby




Temat pracy dyplomowej

Identyfikacja systemow o parametrach roztozonych w zagadnieniach

magisterskiej diagnostyki

Tytul w j. angielskim Identification of distributed parameter systems in diagnostics
Opiekun pracy dr inz. Janusz Koztowski

Konsultant pracy dr inz. Janusz Koztowski

Cel pracy Dyplomant powinien uzupetni¢ swoja wiedze z zakresu metod

modelowania systemow o parametrach roztozonych (modele w
postaci rownan rozniczkowych czastkowych) i algorytmow
estymacji. Konieczna jest tez znajomos$¢ odpowiednich programow
narzedziowych w celu wykonania testow symulacyjnych.

Zadania do wykonania

- zapoznac sig z literatura dotyczace modelowania matematycznego
systemow o parametrach roztozonych;

- zaimplementowac i przebada¢ numerycznie wybrane algorytmy estymacji
parametrycznej;

- zastosowac opracowane algorytmy do diagnostyki modeli obiektow
fizycznych o parametrach roztozonych (np. rurociagi);

Literatura

- Koztowski J., Kowalczuk Z.: Insensitive to measurement faults
identification of continuous-time delay systems. Proc. IX Conf. on
Diagnostics of Processes and Systems, Gdansk, 2009.

- Sagara S., Zhao Z.Y.: Identification of system parameters in
distributed parameter systems. Proc. 11th IFAC Triennial World
Congress, Tallinn, Estonia, 1990, str. 471-476.

- Unbehauen H., Rao G.P.: Continuous-time approaches to system
identification - a survey. Automatica, 1990, vol. 26, no.1, str. 23-35.

Uwagi

Temat dlal osoby

Temat pracy dyplomowej

Wielokryterialna identyfikacja ukladow za pomoca

magisterskiej programowania genetycznego.

Tytul w j. angielskim Multi-objective identification of systems via genetic programming
Opiekun pracy dr. inz. Tomasz Biataszewski

Konsultant pracy

Cel pracy Praca ma na celu zastosowanie programowania genetycznego w zadaniach

wielokryterialnej identyfikacji uktadéw opisanych w dziedzinie czasu
ciaglego i dyskretnego.

Zadania do wykonania

e przeprowadzenie poszukiwan bibliograficznych

e opracowanie i implementacja programowania genetycznego za
pomoca LISP-u

e zastosowanie algorytmu dla celéw identyfikacji uktadow

e opracowanie osiagnigtych wynikow numeryczne,

e pordéwnanie rozwazanej metody z klasycznymi metodami
identyfikacji

e przyktady wynikéw bezposrednich/symulacyjnych (ilustrujace
dzialanie algorytmow), wnioski (zalety, ograniczenia
metody/programu, kierunki rozwoju programu).

Literatura

[1] Rutkowski L.: Metody i techniki sztucznej inteligencji. Wydawnictwo
Naukowe PWN, Warszawa 2005.

[2] Srinivas N., Deb K.: Multiobjective optimization using nondominated
sorting in genetic algorithms. Evolutionary Computation, vol. 2, no. 3
ss. 221-248, 1994.

[3] Viennet R., Fontiex C., Marc 1.: Multiobjectives optimisation using a
genetic algorithm for determining a Pareto set. International Journal of
Systems Science, vol. 27, ss. 255-260, 1996.

Uwagi

Dyplomant




Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Zastosowanie strategii zespolowych w zadaniach
wielokryterialnej optymalizacji ukladéw sterowania.

Tytul w j. angielskim

Application of team strategies approach for multi-objective
optimization of control systems

Opiekun pracy dr. inz. Tomasz Biataszewski
Konsultant pracy
Cel pracy Praca ma na celu zastosowanie metod strategii zespotowych w

zadaniach wielokryterialnej optymalizacji ukladéw sterowania.

Zadania do wykonania

e przeprowadzenie poszukiwan bibliograficznych

e opracowanie i implementacja metod strategii zespotowych

e zastosowanie rozwazanych metod w zadaniach wielokryterialnej
syntezy uktadow sterowania

e przedstawienie wynikdw numerycznych osiagnigtych rezultatow,

e przykltady wynikéw bezposrednich/symulacyjnych (ilustrujace
dziatanie algorytméw), wnioski (zalety, ograniczenia
metody/programu, kierunki rozwoju programu).

Literatura [1] Kennedy, J.; Eberhart, R. (1995). "Particle Swarm Optimization".
Proceedings of IEEE International Conference on Neural
Networks. IV. pp. 1942-1948. http://si.cs.up.ac.za/

Uwagi

Dyplomant

Temat pracy dyplomowej

Automatyczne prowadzenie samochodu z wykorzystaniem systemu

magisterskiej nawigacji.

Tytul w j. angielskim Car diagnostic systems

Opiekun pracy dr inz. Henryk Kormanski

Konsultant pracy

Cel pracy Celem pracy jest stworzenie modelu (komputerowego) uktadu

automatycznego prowadzenia samochodu wykorzystujacego system
nawigacji.

Zadania do wykonania

1) Przeglad systemow nawigacji wykorzystyw. w transporcie ladowym.
2) Projekt systemu automatycznego prowadzenia samochodu.

3) Budowa modelu uktadu automatycznego prowadzenia samochodu
4) Badania zachowan modelu w sytuacjach typowych i skrajnych.

Literatura

Uwagi 1 osoba

Dyplomant

Temat pracy dyplomowej Systemy diagnostyki samochodowe;.

magisterskiej

Tytul w j. angielskim Car diagnostic systems

Opiekun pracy dr inz. Krystyna Rudzinska-Kormanska

Konsultant pracy

Cel pracy Celem pracy jest przeglad systemoéw stuzacych do diagnostyki

samochodu.

Zadania do wykonania

Zgromadzenie literatury dotyczacej tematu pracy.

1) Przeglad parametrow podlegajacych diagnostyce — metody ich
pomiarow.

2) Protokoty komunikacyjne stuzace do odczytu parametrow pojazdu.
3) Rozwiazania hardware’owe.
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Dyplomant




