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Automatyka i Robotyka (KSDiR)

Propozycje tematéw prac magisterskich 2015/2016

Temat pracy
dyplomowej mgr.

Projekt BrainBow (NeroTecza) — system syntezy i wizualizacji
3D danych ze skanera tomokomputerowego

Tytut w j. angielskim

Project BrainBow- synthesis and visualization of tomocomputer
scanner data

Opiekun pracy ZK1

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

Cel pracy

Opracowanie systemu syntezy i wizualizacji danych uzyskiwanych
poprzez cienkowarstwowe skanowanie mézgu

Zadania do wykonania

Przeglad literatury zwigzanej z problematykg pracy. Przyjecie
zatozen i sformutowanie szczegotowego zagadnienia. Propozycje
rozwigzania problemu. Opracowanie komputerowego pakietu
syntezy tréjwymiarowego obrazu na podstawie
cienkowarstwowych skanéw mézgu (metoda harvardzka) w wersji
kolorowych map oraz struktury grafowej. Implementacja programu.
Przeprowadzenie badan i testow oraz sformutowanie wnioskéw
koncowych.

Zrodia

Metody i Techniki Sztucznej Inteligenciji. (L. Rutkowski PWN 2005).

Dyplomant

Uwagi

Temat pracy
dyplomowej
magisterskiej

Konwerter chmury danych z linijki laserowej w 3-wymiarowy
uktad obiektow na przyktadzie robota laboratoryjnego

Tytut w j. angielskim

Converter cloud data into a set 0 3D objects

Opiekun pracy ZK2

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

drinz. J. Lebiedz

Cel pracy

Opracowanie pakietu konwersji chmury punktéw w przestrzeni 3-
wymiarowej w uktad 3-wymiarowych obiektéw

Zadania do wykonania

Przeglad literatury zwigzanej z problematyka pracy. Przyjecie
zatozen i sformutowanie szczeg6towego zagadnienia. Propozycje
rozwigzania problemu. Opracowanie komputerowego pakietu
syntezy tréjwymiarowego obiektowego obrazu na podstawie
chmury punktow uzyskanych z linijki laserowej. Implementacja
programu. Przeprowadzenie badan i sformutowanie wnioskow.

Literatura Machine vision (ER Davies, 2005); Systemy wizyjne w robotyce;
Encyklopedia robotyki (2009); Komputerowa analiza i
przetwarzanie obrazéw (R. Tadeusiewicz, P. Korohoda); Dyplom
B. Gwizdaty (2011)

Dyplomant

Uwagi




Temat pr. dypl. mgr.

Pakiet symulacyjny rzecznego zagrozenia powodziowego

Tytut w j. angielskim

Simulation platform for predicting river flooding

Opiekun pracy ZK3

prof. dr hab.inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

dr inz. Mariusz Domzalski

Cel pracy

Celem pracy jest opracowanie narzedzia programowego
umozliwiajgcego symulacje zachowania sie dorzecza rzeki w
sytuacjach zagrozenia powodziowego, z uwzglednieniem
jednoczesnego wystgpienia roztopéw i opaddéw wiosennych.
Narzedzie to powinno uwzglednia¢ wszystkie podstawowe zjawiska
fizyczne z tym zwigzane. Opracowane narzedzie powinno byé
zastosowane do oceny bezpieczenstwa w dorzeczu konkretnej rzeki
(np. Wisty) w kilku wersjach projektowych (wersji prostej/oszczednej,
Sredniej i petnej). Koncowym wnioskiem pracy powinna by¢
identyfikacja stabych punktéw systemu wodnego i waskich gardet
Srodowiskowych/drogowych oraz sugestie ich eliminacji.

Zadania do wykonania

Zgromadzenie literatury dotyczgcej systemu rzecznego i jego
Srodowiska, zapoznanie sie z metodami modelowania i symulacji,
projekt i implementacja systemu.

Zrodta Materiaty hydrogeologiczne oraz materiaty firmy ARA
Dyplomant

Uwagi

Temat pracy dypl. Model dynamiczny sktadu Pomorskiej Kolei Metropolitalnej
magisterskiej (jez. pol.) | wraz z implementacja na modelu PIKO

Temat pracy dypl. Dynamic model of Pomeranian Metropolitan Rails train and

magisterskiej (jez. ang.)

implementation on PIKO model

Opiekun pracy ZK4

Prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

Mgr inz. Adam Cichosz

Cel pracy

Celem pracy jest zamodelowanie zachowania sktadéw PKM i
implementacja modelu na kolejce PIKO w skali TT.

Zadania do wykonania

1. Zebranie danych technicznych lokomotyw PKM
2. Stworzenie modelu matematycznego

3. Projekt systemu sterowania kolejkg PIKO

4. Implementacja modelu matematycznego

5. Ocena wynikoéw

Zrédta

Liczba wykonawcéw

1

Uwagi

Temat pracy dypl.
magisterskiej (jez. pol.)

Adaptacja gasienicowego robota inspekcyjnego do transportu
robota NAO

Temat pracy dypl.
magisterskiej (jez. ang.)

Adaptation of an inspection robot to the task of a NAO carrier

Opiekun pracy ZK5

Prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

Mgr inz. M. Czubenko, mgr inz. A. Cichosz

Cel pracy

Adaptacja ggsienicowego robota inspekcyjnego do transportu robota
NAO. Projekt i montaz siedziska na ggsienicowej platformie mobilnej
z kamerg wideo USB, sterowanej za pomoca uktadu Raspberry Pi
przez sie¢ WLAN.

Zadania do wykonania

1. Konstrukcja siedziska.

2. Integracja uktadu platforma-robot NAO.

3. Przeprowadzenie eksperymentéw z uzyciem zintegrowanego
systemu transportowania.

Zrédta

Liczba wykonawcoéw

Uwagi




Temat pracy dypl.
magisterskiej (jez. pol.)

System sterowania robotem mobilnym wykonujgcym zadania
inspekcyjno-monitorujace wyznaczonego terenu z
jednoczesnym unikaniem kolizji

Temat pracy dypl.
magisterskiej (jez.
ang.)

Opiekun pracy ZK6

Prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest zaprojektowanie i zaimplementowanie systemu
sterowania dla mobilnego robota w oparciu o mikrokontroler ARM
oraz gotowy robot inspekcyjny.

Zadania do wykonania

1. Adaptacja robota inspekcyjnego

2. Projekt systemu sterowania

3. Planowanie trasy z uwzglednieniem przeszkod
4. Realizacja i eksperymenty

Zrédta

Dyplomant

P. Araszkiewicz

Uwagi

Temat pracy dypl.
magisterskiej (jez. pol.)

Analiza utozenia pociggu dla toru makiety PKM

Temat pracy dypl.
magisterskiej (jez. ang.)

Position analysis for PKM railway model

Opiekun pracy ZK7

prof. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

mgr inz. Tomasz Merta

Cel pracy

Implementacja algorytmdw okreslajgcych utozenie pociggu na
podstawie danych sensorycznych. Transfer danych z sensoréw
realizowany jest bezprzewodowo.

Zadania do wykonania

1. Projekt systemu akwizycji i transferu danych
sensorycznych

2. Implementacja algorytmu wyznaczania utozenia

3. Testy skuteczno$ci algorytmu.

Zrodta

- Sherryl H. Stovall Basic Inertial Navigation, Naval Air Warfare
Center Weapons Division, 1997
Esmat Bekir. Introduction to Modern Navigation Systems,
World Scientific Publishing 2007

Liczba wykonawcow

Uwagi




Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. pol.)

Srodowisko symulacyjne do testowania algorytmow
SLAM

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. ang.)

Environment for simulation and testing of SLAM algorithms

Opiekun pracy ZK8

prof. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

mgr inz. Tomasz Merta

Cel pracy

Realizacja srodowiska symulacyjnego do testowania
algorytméw SLAM. Praca zaktada implementacje srodowiska,
wybranych algorytméw SLAM, metod testowania i oceny
jakosci algorytméw SLAM, interfejs graficzny oraz wizualizacje
wynikow.

Zadania do wykonania

1. Projekt srodowiska symulacyjnego.

2. Projekt metod oceniania wynikow.

3. Projekt wizualizacji wynikéw oraz GUI.
4. Implementacja aplikaciji.

Zrodta

- Alan A., Pritsker B. Introduction to Simulation and SLAM,
1995

- Pakki B, Chandra B., “SLAM Using EKF, EH~ and Mixed
EH2/H= Filter”, IEEE Multi-Conf. on Systems and Control,
Yokohama, 8-9.09.2010

Liczba wykonawcow

1

Uwagi

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. pol.)

Zautomatyzowany monitoring pociagu dla makiety
dworca Wrzeszcz PKM

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. ang.)

An automated monitoring system for a PKM model of
Wrzeszcz railway station

Opiekun pracy ZK9

prof. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

mgr inz. Tomasz Merta

Cel pracy

Implementacja systemu wizyjnego monitorujgcego postoj oraz
ruch pociggu na stacji kolejowej makiety dworca Wrzeszcz.
System ma pracowac w oparciu o kamere cyfrowg oraz
algorytmy przetwarzania obrazu.

Zadania do wykonania

1. Projekt systemu wizyjnego
2. Realizacja oraz implementacja systemu wizyjnego.
3. Testy systemu dla wybranych scenariuszy

Zrodta

- Bradsky G., Kaehler A., Computer Vision with OpenCV
Library, O’'Reilly 2008

Gonzales R. C., Woods R. E., Digital Image Processing,
Prentice Hall 2007

Liczba wykonawcow

1

Uwagi




Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. pol.)

Detekcja zmiany warunkow oswietleniowych dla
usprawnienia usuwania tta systemu wizyjnego makiety PKM

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej (jez. ang.)

Detection of light change for improvement of background removal
of PKM vision system of PKM model.

Opiekun pracy ZK10

prof. Z Kowalczuk

Konsultant pracy

mgr inz. Tomasz Merta

Cel pracy

Implementacja algorytmu okreslajgcego, w jakim stopniu
zmieniajg sie warunki oswietleniowe w pomieszczeniu.

Zadania do wykonania

1. Akwizycja danych z kamery IP

2. Implementacja wybranych algorytméw detekcji zmiany
oswietlenia

3. Testy skutecznos$ci algorytmoéw

Zrodta

- Bradsky G., Kaehler A., Computer Vision with OpenCV Library,
O’Reilly 2008

- Gonzales R. C., Woods R. E., Digital Image Processing,
Prentice Hall 2007

Liczba wykonawcow

1

Uwagi

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Srodowisko do ewolucyjnego komponowania muzyki z
uzyciem algorytmow genetycznych z uwzglednieniem
automatycznej oceny utworu

Tytut w j. angielskim

Evolutionary music composition environment with genetic
algorithms and automatic evaluation utilization

Opiekun pracy ZK11

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

mgr inz. Marek Tatara

Cel pracy

Celem pracy jest opracowanie i implementacja programu
umozliwiajgcego komponowanie muzyki w oparciu o metody
genetyczne, bazujgc na zadanej linii melodycznej lub sekwenciji
akordow. Program powinien dokonywa¢ automatycznej oceny
generowanych utworéw, posiada¢ mozliwos¢ eksportu do pliku
audio oraz pokazywac zapis nutowy bagdz tabulature utworu.

Zadania do wykonania

1. Zapoznanie sie z tematykg kompozycji ewolucyjnej oraz
metodami w niej stosowanymi

2. Projekt programu umozliwiajgcego ewolucyjne komponowanie
muzyki w oparciu o zadang linie melodyczng

3. Implementacja modutu automatycznej oceny utworu

4. Przetestowanie funkcjonalnosci programu oraz sposobu
dziatania

5. Analiza wynikéw

Zrodta 1. Evolutionary Computer Music. Miranda, Eduardo Reck; Biles,
John Al (Eds.) London: Springer, 2007
2. Publikacje naukowe
Uwagi:

Dyplomant




Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Inteligentny zespoft robotow posiadajacy umiejetnosé
dotadowania baterii poszczegdlnych agentow

Tytut w j. angielskim

Intelligent robotic team with ability of charging particular agents

Opiekun pracy ZK12

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

mgr inz. Marek Tatara

Cel pracy

Celem projektu jest opracowanie algorytmu dla zespotu robotéw,
ktéry wspomagatby tadowanie jednostek o niskim poziomie energii.
Nalezy opracowac system tadowania (preferowany
bezprzewodowy), oraz taki sposéb sterowania osobnikiem, ktérego
poziom energii jest niski, aby sie dostat do stacji tadowania. W
przypadku, gdy nie jest to mozliwe, pozostate osobniki powinny
wspomaoc go przy tadowaniu (np. poprzez zmiane potozenia tego
agenta lub stacji tadowania).

Zadania do wykonania

1. Zapoznanie sie z obecnym stanem rozwoju inteligencji
zespotowej robotow

2. Opracowanie koncepcji bezprzewodowego tadowania agentéw

3. Zaprojektowanie stacji tadujace;j

4. Opracowanie sposobu komunikacji zespotu robotéw oraz
raportowania o poziomie natadowania baterii

5. Opracowanie algorytmu automatycznego sterowania w
przypadku niskiego poziomu natadowania baterii

6. Testy systemu

Zrédia 1. Mobile Robots - Control Architectures, Bio-Interfacing,
Navigation, Multi Robot Motion Planning and Operator Training,
Edited by Janusz Bedkowski, ISBN 978-953-307-842-7, 402
pages, Publisher: InTech

Uwagi:

Dyplomant

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Srodowisko do modelowania i symulacji rozkfadu ulic oraz do
analizy natezenia ruchu i optymalizacji czasu trwania swiatet
drogowych

Tytut w j. angielskim

An environment for modeling road map, traffic intensity analysis
and optimization of the traffic lights duration

Opiekun pracy ZK13

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

mgr inz. Marek Tatara

Cel pracy

Celem pracy jest zaprogramowanie srodowiska, ktére bedzie
pozwalato na zamodelowanie pewnego rozktadu ulic wraz z
natezeniem ruchu na nich w poszczegélnych godzinach. Program
powinien optymalizowaé czas trwania swiatet na skrzyzowaniach w
oparciu o algorytmy sztucznej inteligencji.

Zadania do wykonania

1. Zapoznanie sie z obecnymi metodami wyznaczania dtugosci
trwania sSwiatet drogowych

2. Projekt i zaprogramowanie srodowiska do modelowanie rozktadu
ulic

3. Optymalizacja czasu trwania $wiatet na poszczegoinych
skrzyzowaniach z uzyciem algorytméw genetycznych

4. Symulacyjne testy systemu oraz wyciggniecie wnioskow

Zrodta 1. Time Optimization for Traffic Signal Control
Using Genetic Algorithm, Singh L. et al., International Journal of
Recent Trends in Engineering, Vol 2, No. 2, November 2009
2. Banzhaf, Wolfgang; Nordin, Peter; Keller, Robert; Francone,
Frank (1998). Genetic Programming — An Introduction
Uwagi:

Dyplomant




Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Budowa sztucznego nosa na potrzeby rozpoznawania
obecnosci wybranych substancji

Tytut w j. angielskim

Artificial nose for presence detection of selected substances

Opiekun pracy ZK14

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

mgr inz. Marek Tatara

Cel pracy

Celem pracy jest zapoznanie sie z tematykg projektowania
sztucznych noséw, a nastepnie zaprojektowanie takiego, ktory jest
w stanie rozpozna¢ obecnos¢ wczesniej wyuczonych zapachdw.
Decyzja na temat tego jaki zapach wykryto, powinna by¢é
podejmowana przez system decyzyjny (np. oparty o sieci
Bayesowskie).

Zadania do wykonania

1. Zapoznanie sie z obecnymi osiggnieciami w dziedzinie

2. Opracowanie koncepcji projektu sztucznego nosa

3. Budowa projektu

4. Zbadanie rozréznialnosci substancji bez i w otoczeniu zaktécen
w oparciu o zaprojektowany system decyzyjny

5. Analiza wynikéw i wyciggniecie wnioskow

Zrédia 1. Praca magisterska
2. Publikacje naukowe
Uwagi:
Dyplomant
Temat Uniwersalne urzadzenia do monitorowania podstawowych funkcji

zyciowych

Temat w jezyku

Universal device for monitoring of vital functions

angielskim
'O_pgi’ekun pracy

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy ZK15

mgr inz. Michat Czubenko

Zadania

1. Projekt uktadu monitorujacego

2. Projekt aplikacji komunikujgcej sie z uktadem i gromadzacej
dane

3. Implementacja aplikacji i budowa uktadu

4. Testy

Literatura

1. Kyriacos, U., J. Jelsma, and S. Jordan. "Monitoring vital signs
using early warning scoring systems: a review of the literature".
Journal of nursing management 19.3 (2011): 311-330.

2. AbouZahr, Carla, et al. "Civil registration and vital statistics:
progress in the data revolution for counting and

accountability." The Lancet (2015).

Rezerwacja

Tomasz Maciejewski




Temat

Stanowisko do wyznaczania charakterystyki pociagow w skali TT

Temat w jezyku angielskim

Determining the characteristics of the trains in TT scale

Opiekun pracy ZK16

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

IKonsultant pracy

mgr inz. Michat Czubenko

Cel pracy Budowa stanowiska do $ciggania charakterystyki predkosciowe; i
przyspieszeniowej pociggdéw w skali TT z uwzglednieniem
przyczepnosci do torowiska

Zadania 1. Zapoznanie sie z modelami pociagéw
2. Zaprojektowanie i budowa stanowiska
3. Opracowanie charakterystyki i modeli pociggow

Literatura 1. modelmania.com.pl

Temat Zagadnienie odwrotnej kinematyki dla robota Bioloid

Temat w jezyku angielskim royersed kinematics for Bioloid robot

Opiekun pracy ZK17

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

IKonsultant pracy

mgr inz. Michat Czubenko

Cel pracy Opracowanie problemu odwrotnej kinematyki pod potrzeby
humanoidalnej wersji robota Bioloid (18 stopni swobody)
Zadania 1. Zapoznanie sie z robotem
2. Ztozenie odpowiedniej wersji robota
3. Projekt i implementacja oprogramowania do celéw odwrotnej
kinematyki
Literatura 1. http://www.electronickits.com/robot/BioloidUser'sGuide.pdf |
Temat Miniduokopter - model mechaniczny i symulacja
Temat w jezyku angielskim \jiniquocopter — mechanical model and simulation

Opiekun pracy ZK18

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

IKonsultant pracy

mgr inz.Michat Czubenko

Cel pracy

Celem pracy jest zaprojektowanie i budowa pojazdu w skali mini,
poruszajgcego sie nad powierzchnig za pomocg pracy
dwdch smigiet.

Zadania

1. Przeglad literaturowy
2. Zaprojektowanie i budowa urzadzenia
3. Testy

Literatura

1. http://www.thecarbonfiberjournal.com/?p=290




Temat

Panel maszynisty nowoczesnego pociggu — projekt i
implementacja

Temat w jezyku angielskim

The control panel of modern train - design and implementation.

Opiekun pracy ZK19

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

IKonsultant pracy

mgr inz. Michat Czubenko

Cel pracy Stworzenie kopii panelu sterowania nowoczesnym pociggiem w
celu sterowania modelem pociggu.
Zadania 1. Rozpoznanie terenowe, jakie panele sterowania aktualnie sg
wykorzystywane
2. Projekt panelu sterowania pod model pociggu
3. Opracowanie protokotow komunikacyjnych
4. Realizacja projektu
Literatura
Temat GSM-R — model oparty na sieci bezprzewodowej
Temat w jezyku angielskim Gsp)-R — model based on wireless network.

Opiekun pracy ZK20

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

IKonsultant pracy

mgr inz. Michat Czubenko

Cel pracy Stworzenie modelu sieci GSM-R opartego na znanych
rozwigzaniach bezprzewodowych (maty zasieg, np. WiFi, ZigBee,
etc.).

Zadania

1. Projekt modelu

2. Projekt ptytki 'stacji bazowej' oraz 'nadajnika’.

3. Wykonanie ptytek drukowanych oraz implementacja
oprogramowania.




Temat pracy
dyplomowej
magisterskiej

Integracja systemow w inteligentnym budynku

Tytut w j. angielskim

Systems integration for the purpose of intelligent buildings

Opiekun pracy

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

ZK21
Konsultant pracy mgr inz. Jakub Wszotek
Cel pracy Rozbudowa opracowanej koncepcji, opartej na nowoczesnych

srodkach, ma stuzy¢ dalszemu strukturalnemu i funkcjonalnemu
udoskonaleniu oraz zwiekszeniu uniwersalnosci sytemu
inteligentnego budynku, w celu uzyskania nowoczesnego
narzedzia do monitorowania i zarzgdzania siecig obiektéw
przemystowych lub uzytkowych.

Zadania do wykonania

Przeglad literatury zwigzanej z problematyka pracy. Przyjecie
zatozen i sformutowanie problemu i ogdélnego celu pracy.
Propozycje rozwigzania problemu. Sprecyzowanie zatozen
szczegobtowych oraz propozycje rozwigzania problemu.
Opracowanie algorytmoéw integracyjnych i komunikacyjnych.
Implementacja programu. Przeprowadzenie badan i testéw oraz
sformutowanie wnioskéw koncowych.

Literatura Zastosowanie standardu Zigbee do zdalnego sterowania
urzgdzeniami pomiarowymi (K Arentowicz, Zeszyty Naukowe
Wydziatu ETI PG, 2006); LPC2000. Mikrokontrolery z rdzeniem
ARM?7 (L. Bryndza, BTC, 2007); C++ Builder 5. Cwiczenia
praktyczne (A. Daniluk, Helion, 2001).

Uwagi

Dyplomant

Temat pracy
dyplomowej
magisterskiej (jez. pol.)

Cyber-rekawica do zdalnej manipulacji
robotem/manipulatorem

Temat pracy
dyplomowej
magisterskiej (jez. ang.)

Cyber-glove for remote manipulation of a robot

Opiekun pracy ZK22

prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem projektu jest stworzenie manipulatora w postaci reki/dtoni,
ktéry bedzie umozliwiat zdalne operowanie niewielkimi obiektami.

Zadania do wykonania

- opracowanie ogélnej koncepcji

- zgromadzenie literatury

- dobor elementéw wykonawczych i techniki wykonania
- realizacja czesci sprzetowe;j

- realizacja oprogramowania

Zrodta

Liczba wykonawcow

Uwagi

Dyplomanci




Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Symulacja przeptywu energii w samochodzie hybrydowym.

Tytut w j. angielskim

Simulation of the energy flow in hybrid car

Opiekun pracy KRK1

dr inz. Krystyna Rudzinska-Kormanska

Konsultant pracy

Cel pracy

Opracowanie aplikacji symulujgcej przeptyw energii w
samochodzie hybrydowym o napedzie elekiryczno-spalinowym.

Zadania do wykonania

Zadania:

-opracowanie modelu matematycznego pojazdu,
-implementacja komputerowa modelu,

-wykonanie interfejsu do wprowadzania danych i wizualizaciji
wynikow.

Literatura

Uwagi

1 osoba

Dyplomant

Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Algorytmy optymalizacji sciezek robota mobilnego z
wykorzystaniem map rastrowych.

Tytut w j. angielskim

Algorithms optimizing the paths for a mobile robot with raster
maps usage.

Opiekun pracy KRK2

dr inz. Krystyna Rudzinska-Kormanska

Konsultant pracy

Cel pracy

Opracowanie metody wyznaczania najkrétszych drog
bezkolizyjnych dla platformy mobilnej poruszajacej sie miedzy
przeszkodami, z wykorzystaniem map rastrowych.

Zadania do wykonania

Opracowac :

-reprezentacje srodowiska i sposoby jego edyciji,
-reprezentacje trajektorii ruchu,

-algorytm wyznaczania $ciezki optymalnej,
-wizualizacje ruchu platformy mobilnej w srodowisku z
przeszkodami.

Literatura

Uwagi

1 osoba

Dyplomant




Temat

Uniwersalne narzedzie programistyczne do kompilacji
procedur asemblerowych i testowania systemow
mikroprocesorowych

Temat w jezyku
angielskim

Universal tool program for compiling the assembly language
procedures and testing the microprocessor systems

Opiekun pracy JK1

dr inz. Janusz Kozlowski

Konsultant pracy

Cel pracy

Przy realizacji tematu wymagana jest zaréwno praca praktyczna
(programowanie w jezyku C + +), jak tez zapozna-nie sie ze
specyfikacjg gotowych modeli urzgdzen elektronicz-nych
wspétpracujgcych z mikroprocesorami 8-bitowymi.

Zadania

1. Przygotowac oprogramowanie umozliwiajgce symulacje
dziatania wybranych mikroprocesoréw (8051, 8085) oraz
kompilacje i interpretacje testowanych programow
asemblerowych.

2. Zrealizowac interfejs graficzny do wizualizacji na ekranie
efektédw dziatania symulowanych systemow
mikroprocesorowych.

3. Zaprojektowac uktady sprzegajgce umozliwiajgce dotgczanie
gotowych modeli urzagdzen elektronicznych do wejs¢
komputera oraz przygotowac pakiet dydaktyczny do
katedralnego laboratorium techniki mikroprocesorowe;.

Literatura

1. Misurewicz P.: Uktady mikroprocesorowe. WNT Warszawa
1983.

2. Pienkos J., Moszczynski S., Pluta A.: Uktady
mikroprocesorowe 8080/8085 w modutowych systemach
sterowania. WKit. Warszawa 1988.

3. Gatka P., Gatka P.: Podstawy programowania
mikrokontrolera 8051. PWN Warszawa 2006.

Liczba wykonawcow

1 osoba

Uwagi




Temat

Modelowanie i identyfikacja systemow o parametrach
roztozonych w zagadnieniach diagnostyki

Temat w jezyku
angielskim

Modelling and identification of distributed parameter systems in
diagnostics

Opiekun pracy JK2

dr inz. Janusz Kozlowski

Konsultant pracy

Cel pracy

Wymagane jest uzupetnienie wiedzy z zakresu metod
modelowania matematycznego systemdw o parametrach
roztozonych (opisy w postaci rownan rézniczkowych
czastkowych) i algorytmow estymaciji. Pozgdana jest tez
znajomos¢ odpowiednich programéw narzedziowych w celu
wykonania testéw symulacyjnych.

Zadania

1. Zapoznac¢ sie z literaturg dotyczacg metod modelowania
matematycznego systeméw o parametrach roztozonych.

2. Zaimplementowac i przebada¢ numerycznie wybrane
algorytmy estymaciji parametrycznej.

3. Zastosowac opracowane algorytmy do identyfikacji modeli
obiektow fizycznych o parametrach roztozonych (np.
rurociagi).

Literatura

1. Ljung L.: System identification. Theory for the user. Prentice-
Hall Inc., Englewood Cliffs, New Jersey, USA, 1987.

2. Sagara S., Zhao Z.Y.: Identification of system parameters in
distributed parameter systems. Proc. 11th IFAC Triennial
World Congress, Tallinn, Estonia, 1990, str. 471-476.

3. Unbehauen H., Rao G.P.: Continuous-time approaches to
system identification - a survey. Automatica, 1990, vol. 26,
no.1, str. 23-35.

Liczba wykonawcow

1 osoba

Uwagi




Temat

Identyfikacja parametrow i opoznienia ciggtych modeli
obiektow niestacjonarnych

Temat w jezyku
angielskim

Parameter and delay estimation of continuous models of non-
stationary plants

Opiekun pracy JK3

dr inz. Janusz Kozlowski

Konsultant pracy

Cel pracy

Oczekiwane jest pogtebienie wiedzy z zakresu metod
modelowania matematycznego i estymacji parametrycznej
proceséw ciggtych. Niezbedna jest jez umiejetnos¢
postugiwania sie wtasciwymi programami symulacyjnymi w celu
wykonania odpowiednich testéw numerycznych.

Zadania

1. Opisac i porownac podane w literaturze metody identyfikacji
systemdw ciagtych z op6znieniem.

2. Opracowac algorytm pozwalajagcy na jednoczesne
wyznaczanie oceny opdznienia transportowego i sledzenie
zmian parametréw modelu systemu niestacjonarnego.

3. Zastosowac opracowang metode do identyfikacji obiektu
fizycznego (np. laboratoryjnego modelu potgczonych
zbiornikow).

Literatura

1. Unbehauen H., Rao G.P.: Continuous-time approaches to

system identification - a survey. Automatica, 1990, vol. 26,
no.1, str. 23-35.

2. Zhao Z.Y., Sagara S.: Consistent estimation of time delay in

continuous-time systems. Trans. of the Society of Instrument
and Control Engineers, 1991, vol. 27, no. 1, str. 64-69.

3. Koztowski J., Kowalczuk Z.: Insensitive to measurement faults

identification of continuous-time delay systems. Proc. IX Conf.
on Diagnostics of Processes and Systems, Gdansk, 2009.

Liczba wykonawcow

1 osoba

Uwagi




Temat

Niekwadratowe wskazniki jakosci w odpornej na btedy
grube identyfikacji modeli ciggtych

Temat w jezyku
angielskim

Non-quadratic quality indices in robust to outliers identification
of continuous-time models

Opiekun pracy JK4

dr inz. Janusz Kozlowski

Konsultant pracy

Cel pracy

Zalecane jest, aby dyplomant poszerzyt swojg wiedze z zakresu
modelowania matematycznego i identyfikacji modeli ciggtych.
Wykonanie numerycznej implementacji odpowiednich
algorytmdéw wymaga dobrej znajomosci odpowiednich
programéw symulacyjnych i narzedzi programowych.

Zadania

1. Zapoznac sie z literaturg na temat modelowania uktadow

ciggtych.

2. Zastosowac odpowiednie procedury numeryczne (np. liniowe
filtry catkujace) do estymacji parametrow modeli ciggtych.

3. Wykonac testy symulacyjne z wykorzystaniem opracowanych
metod (przetwarzanie danych zawierajgcych przektamania).

Literatura

1. Sagara S., Zhao Z.Y.: Numerical integration approach to on-
line identification of continuous-time systems. Automatica,
1990, vol. 26, no. 1, str. 63-74.

2. Janiszowski K.B.: To estimation in sense of the least sum of
absolute errors. Proc. 5th Intern. Symp. on Methods and
Models in Automation and Robotics, Miedzyzdroje, 1998,
vol. 2, str. 583-588.

3. Koztowski J., Kowalczuk Z.: Odporne na przektamania
pomiarowe algorytmy estymacji parametrycznej w
zagadnieniach diagnostyki systemow. Inteligentne
wydobywnie informacji w celach diagnostycznych, str. 221-
240, Pomorskie Wyd. N-T, Gdansk, 2007.

Liczba wykonawcow

1 osoba

Uwagi




Tytut pracy dyplomowej
magisterskiej

Ewolucyjny wieloagentowy system bezzatogowych todzi
monitorujacych akweny morskie

Tytut w j. angielskim

Multi-agent evolutionary system of unmanned boat for monitoring
of sea areas

Opiekun pracy TB1

dr inz. Tomasz Biataszewski

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest zastosowanie algorytméw genetycznych w
problemach kooperacji matych rozmiaréw bezzatogowych todzi
monitorujgcych i wykrywajgcych zagrozenia na akwenach
morskich

Zadania do wykonania

1. przeprowadzenie odpowiednich poszukiwan bibliograficznych
2. opracowanie odpowiedniej platformy symulacyjnej pozwalajgce;j
przeprowadzi¢ dowolny scenariusz monitoringu

3. opracowanie wynikéw numerycznych

4. przedstawienie wnioskéw (zalety, ograniczenia
metody/programu, kierunki rozwoju programu).

Literatura [1] Coello C.C.A., Lamont G.B., Van Veldhuizen D.A., 2007.
Evolutionary algorithms for solving multi-objective problems,
Genetic and Evolutionary Comutation, (2™ edition). Springer,
Berlin.

[2] Goldberg D.E., 1989. Genetic Algorithms in Search,

Optimization and Machine Learning. Addison-Wesley, Reading,
MA.

Dyplomant

Tytut pracy dyplomowej
magisterskiej

Ewolucyjne wieloagentowe podejscie sterowania
humanoidalnym robotem

Tytut w j. angielskim

Evolutionary multi-agent approach for control of humanoid robot

Opiekun pracy TB2

dr inz. Tomasz Biataszewski

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest zastosowanie algorytméw ewolucyjnych do
uczenia robota rozwazanego jako rozproszony system
wspétpracujacych agentow.

Zadania do wykonania

1. przeprowadzenie odpowiednich poszukiwan bibliograficznych
2. opracowanie platformy symulujgcej dziatanie rozwazanego
robota w zadaniach $ledzenia celu, chodzenia itp.

3. opracowanie wynikéw numerycznych

4. przedstawienie wnioskéw (zalety, ograniczenia
metody/programu, kierunki rozwoju programu).

Literatura

[1] Coello C.C.A., Lamont G.B., Van Veldhuizen D.A., 2007.
Evolutionary algorithms for solving multi-objective problems,
Genetic and Evolutionary Comutation, (2" edition). Springer,
Berlin.

[2] Goldberg D.E., 1989. Genetic Algorithms in Search,
Optimization and Machine Learning. Addison-Wesley, Reading,
MA.

Dyplomant




Tytut pracy dyplomowej
magisterskiej

Wielokryterialna genetyczna optymalizacja sterowania grupa
wind

Tytut w j. angielskim

Genetic multi-objective optimization control of a group elevator

Opiekun pracy TB3

dr inz. Tomasz Biataszewski

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest rozwigzanie problemu optymalnego sterowania
grupg wind za pomoca algorytmoéw ewolucyjnych.

Zadania do wykonania

1. przeprowadzenie odpowiednich poszukiwan bibliograficznych
2. opracowanie i implementacja wielokryterialnych algorytmow
ewolucyjnych

3. przeprowadzenie odpowiednich eksperymentéw symulacyjnych
4. opracowanie wynikéw numerycznych

5. przedstawienie wnioskow (zalety, ograniczenia
metody/programu, kierunki rozwoju programu).

Literatura

[1] Coello C.C.A., Lamont G.B., Van Veldhuizen D.A., 2007.
Evolutionary algorithms for solving multi-objective problems,
Genetic and Evolutionary Comutation, (2™ edition). Springer,
Berlin.

[2] Goldberg D.E., 1989. Genetic Algorithms in Search,
Optimization and Machine Learning. Addison-Wesley, Reading,
MA.

Dyplomant




Temat

Symulator dynamiki lotu samolotu z mozliwoscia modelowania
awarii

Temat jez. ang.

Flight simulator of an airplane that allows modeling of a failure

Opiekun pracy MD1

dr inz. Mariusz Domzalski

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest przygotowanie symulatora lotu wspétczesnego
obiektu latajgcego (np. Cessna 172, F16, UAV), ktéry dodatkowo
umozliwia symulowanie prostych awarii takich jak blokada steréw,
uszkodzenie silnika, itp.

Zadania do wykonania

1) Dokonanie przegladu literatury zwigzanej z modelowaniem i
symulacjg obiektéw latajacych

2) Implementacja symulatora obiektu latajacego z mozliwoscia
modelowania prostych awarii

Literatura

1) Ksigzki oraz publikacje naukowe dotyczgce modelowania i
symulacji latajgcych obiektéw dynamicznych
2) Internet

Liczba wykonawcow

1

Uwagi Praca teoretyczna. Wymaga znajomosci programowania i symulaciji
oraz podstaw modelowania proceséw dynamicznych.
Temat System sledzenia i klasyfikacji obiektow ruchomych na

podstawie danych wizyjnych

Temat jez. ang.

The tracking and classification of moving objects based on video
data

Opiekun pracy MD2

dr inz. Mariusz Domzalski

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest implementacja i poréwnanie kilku nowoczesnych
algorytmdw sledzenia poruszajgcych sie obiektow obserwowanych
przez kamere wizyjna, ktére dodatkowo umozliwiajg klasyfikacje
obserwowanych obiektow do kilku zdefiniowanych klas.

Zadania do wykonania

1) Wykonanie przegladu algorytmow sledzenia oraz klasyfikaciji
obiektow poruszajgcych sie obserwowanych przez kamere

2) Implementacja i badanie efektywnosci algorytméw $ledzenia i
klasyfikaciji

Literatura

1) Ksigzki oraz publikacje naukowe dotyczgce wybranych
algorytmow sledzenia obiektéw ruchomych

2) Dokumentacja wybranych bibliotek do przetwarzania obrazéw
3) Internet

Liczba wykonawcow

1

Uwagi

Praca praktyczna. Wymaga znajomosci zaréwno technik
programowania oraz algorytmow przetwarzania obrazéw (biblioteka
OpenCV)




Temat

Rozproszony system pomiarowy zbudowany z wielu
bezprzewodowych weztow

Temat jez. ang.

Distributed measurement system based on multiple wireless nodes

Opiekun pracy MD3

dr inz. Mariusz Domzalski

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest opracowanie rozproszonego systemu
pomiarowego sktadajgcego sie z zestawu weztow, ktére komunikujg
sie ze sobg za pomocg technologii bezprzewodowej. Kazdy wezet
wyposazony w jeden lub wiecej czujnikow (temperatury, wystawienie
na dziatanie $wiatta, etc.) powinien by¢ w stanie komunikowac sie z
komputerem nadrzednym. Gdy komputer z odpowiednim
oprogramowaniem jest podtgczony do jednego z weztéw, powinna
by¢ mozliwo$¢ odczytu danych pomiarowych z dowolnego wezta (nie
tylko z tego, ktory jest potgczony z komputerem). W takim
rozproszonym systemie centralny wezet nie jest zatem okreslony.

Zadania do wykonania

1. Realizacja kilku weztow pomiarowych, ktére mogg ze sobg
wspétpracowac.

2. Opracowanie oprogramowania, ktére pozwala na komunikacje z
siecig weztow (odczyt danych, wysytania wiadomosci kontrolnych)

Literatura

1. Dokumentacja techniczna producentow sprzetu
2. Internet

Liczba wykonawcow

1

Uwagi Praca wymaga praktycznej znajomosci technik programowania,
systemédw wbudowanych, bezprzewodowych metod transmisiji
danych i specyfikacji roznych czujnikéw.

Temat Klasyfikacja utworow muzycznych na podstawie cech krotko i

diugo czasowych

Temat jez. ang.

Classification of music based on short- and long time features

Opiekun pracy MD4

dr inz. Mariusz Domzalski

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy jest implementacja i poréwnanie nowoczesnych
algorytmow automatycznej klasyfikacji utworéw muzycznych (np. ze
wzgledu na gatunek utworu). Jako cechy utworéw poddawanych
klasyfikacji nalezy rozwazy¢ zaréwno cechy krétkoterminowe
zwigzane np. z barwg dzwieku oraz dtugoterminowe zwigzane z
rytmem oraz tempem.

Zadania do wykonania

1) Wykonanie przegladu algorytmow klasyfikacji utwordow
muzycznych

2) Wybranie zbioru odpowiednich cech przydatnych w klasyfikacji
3) Implementacja i badanie efektywnosci algorytmoéw klasyfikacji

Literatura

1) Ksigzki oraz publikacje naukowe dotyczace wybranych
algorytmow klasyfikaciji.
2) Internet

Liczba wykonawcow

1

Uwagi

Praca teoretyczna. Wymaga znajomosci programowania i
algorytmow klasyfikacji oraz poje¢ z dziedziny przetwarzania
sygnatow oraz sztucznej inteligenciji.




Temat pracy dyplomowej
magisterskiej

Zastosowanie metod sztucznej inteligencji do komponowania
muzyKki instrumentalnej w oparciu o analize statystyczna
istniejacych dziel muzycznych

Tytul w j. angielskim

Applications of artificial intelligence methods to instrumental
music composing with use of statistical features of existing musical
works

Opiekun pracy prof. dr hab. inz. Zdzistaw Kowalczuk
Konsultant pracy mgr inz. Marek Tatara
Cel pracy Celem pracy jest analiza istniejacych utworéw muzycznych pod katem

wyodrebnienia cech charakterystycznych dla kompozytora oraz gatunku
muzycznego. Zebrane dane maja zosta¢ wykorzystane do automatycznego
komponowania muzyki przy pomocy metod sztucznej inteligencji, takich
jak algorytmy genetyczne lub sztuczne sieci neuronowe. Program
komponujacy powinien mie¢ mozliwo$¢ oceny wygenerowanych
utwordéw zar6wno automatycznie jak i przez uzytkownika.

Zadania do wykonania

1. Zebranie danych statystycznych dla poszczegélnych autoréw oraz
gatunkéw muzycznych na podstawie analizy wybranych utworéw

2. Wyodrebnienie cech charakterystycznych dla autoréw i gatunkéw

3. Implementacja algorytmu komponujacego muzyke na wiele
instrumentéw w oparciu o modele statystyczne oraz ocen¢ (automatyczng
lub uzytkownika)

4. Analiza wynikéw

Zrédia 1. Evolutionary Computer Music. Miranda, Eduardo Reck; Biles, John Al
(Eds.) London: Springer, 2007
2. Publikacje naukowe

Uwagi:

Dyplomant

Temat pracy dyplomowej

System wizualizacji i nadzoru sterujacy modelem urzadzenia

magisterskiej do obrébki wannowe;j.

Tytul w j. angielskim Supervising and visualization system controlling the batch
processing trainer.

Opiekun pracy dr inz. Henryk Kormanski

Konsultant pracy

Cel pracy Wykonanie systemu wizualizacji i nadzoru dla potrzeb

laboratorium programowalnych sterownikéw logicznych, z
wykorzystaniem oprogramowania InTouch.

Zadania do wykonania

1) Zapoznanie si¢ z dostepnym w laboratorium modelem
urzadzenia do obrébki wannowe;.

2) Wykonanie i uruchomienie programéw na PLC
pokazujacych mozliwosci sterowanego modelu.

3) Opracowanie wizualizacji dla ¢wiczen prezentujgcych
sterowanie obiektem.

4) Przygotowanie prostych szablonéw w InTouch’u dla
potrzeb dydaktyki.

5) Napisanie instrukcji dla ¢wiczen laboratoryjnych.

Literatura

Uwagi

1 osoba

Dyplomant




Temat pracy dyplomowej

SCADA dla stanowiska z modelem tasmy transportowe;j .

magisterskiej

Tytul w j. angielskim SCADA for the station with the conveyor belt model.
Opiekun pracy dr inz. Henryk Kormanski

Konsultant pracy

Cel pracy Wykonanie systemu SCADA dla stanowiska z modelem taSmy

transportowej wraz z zestawem prostych programdéw na sterownik
logiczny prezentujacych mozliwosci sterowanego urzadzenia.

Zadania do wykonania

1) Identyfikacja wtasno$ci modelu tasmy transportowe;.

2) Wykonanie i uruchomienie programéw na PLC pokazujacych
mozliwosci sterowanego modelu.

3) Opracowanie wizualizacji dla ¢wiczen prezentujacych sterowanie
obiektem.

4) Przygotowanie prostych szablonéw w InTouch’u dla potrzeb
dydaktyki.

5) Napisanie instrukcji dla ¢wiczen laboratoryjnych.

Literatura

Uwagi

1 osoba

Dyplomant




