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Propozycje tematéw prac dyplomowych inzynierskich
Katedra Systeméw Geoinformatycznych
r. akademicki 2022/2023

Temat 1
Temat Aplikacja internetowa do lokalizacji pojazdow w terenie
Temat w_jezyku Internet application for vehicle tracking
angielskim
Opiekun pracy dr hab. inZz. Zbigniew t.ubniewski

Konsultant pracy

Stworzenie aplikacji w formie internetowego portalu, ktéra bedzie rejestrowaé, gromadzi¢ i udostepnia¢ dane o lokalizacji pojazdéw wyposazonych w
urzadzenia — tzw. trackery, np. przejechane trasy. Opracowana aplikacja bedzie mogta by¢ wykorzystywana np. w firmach przewozowych, w biurach
detektywistycznych, w wypozyczalniach pojazdéw (samochodéw, motocykli, rowerdw, hulajnég i innych). Sledzone urzgdzenia mogg bazowaé na gotowych
Cel pracy ukfadach, wraz z modutem tgcznosci, np. z serii LILYGO. Urzadzenie moze zostaé oprogramowane z uzyciem $rodowiska Arduino IDE oraz ESP-IDF.
Aplikacja powinna umozliwia¢ wyswietlanie i wyszukiwanie lokalizacji pojazdéw aktualnych i archiwalnych (przebyte trasy) na mapie, z zadawaniem réznych
kryteridow: przedziaty czasowe, okreslone obszary w terenie, rodzaje urzgdzen/pojazdéw. Powinna takze zawiera¢ panel uzytkownika do konfiguraciji i
zarzadzania $ledzonymi urzadzeniami oraz panel administracyjny do utrzymania i zarzgdzania aplikacja.

Analiza istniejgcych rozwigzan w przedmiotowym zakresie
Analiza i okreslenie wymagan funkcjonalnych i niefunkcjonalnych dla tworzonego rozwigzania

Zadania e s ; . .
Projekt i implementacja, i testowanie oprogramowania urzadzen
Projekt i implementacja, i testowanie aplikacji internetowej
Literatura ESP-IDF Programming Guide, https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/latest/esp32/api-reference/index.html

Dokumentacja technik i narzedzi do wytwarzania aplikacji internetowych, w tym przetwarzajgcych dane geoprzestrzenne
P. A. Longley, M. F. Goodchild, D. J. Maguire, D. W. Rhind, GIS. Teoria i praktyka. PWN, 2008

1.
2.
3.
4.
1. Arduino Documentation, https://docs.arduino.cc
2.
3.
4.
7
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Temat 2
Temat )Aplikacja mobilna do krétkich notatek glosowych
Temat w jezyku . L .
angielskim Mobile application for short voice memos
Opiekun pracy dr inz. Przemystaw Falkowski-Gilski
Konsultant pracy
Celem pracy jest opracowanie aplikacji mobilnej, dziatajgcej pod kontrolg systemu operacyjnego Android, umozliwiajgcej zapisywanie notatek gtosowych.
Cel prac Powinna ona pozwala¢ na wybor czasu trwania nagrania (np. do 10, 30, 60 sekund), przypisanie nazwy oraz komentarza, dodanie zdjecia i/lub emotikony,
pracy itp. Konieczne jest takze zaimplementowanie mechanizmoéw odpowiedzialnych za przetwarzanie nagranych plikéw, w tym m.in. szeregowanie po nazwie
oraz dacie utworzenia, czasie trwania, a takze eksportowanie do zewnetrznych formatéw (np. MP3, AAC, WAV, itp.).
1. Zapoznanie sie z dostepng literaturg tematu.
2. Przeglad dostepnych rozwigzan.
Zadania 3. Opracowanie aplikacji mobilnej.
4. Przeprowadzenie testow funkcjonalnych.
5. Przygotowanie podsumowania wynikow prac.
1. Plonkowski M., Android Studio. Tworzenie aplikacji mobilnych, Helion, 2017.
i 2. Darwin I. F., Android Cookbook. Problems and solutions for Android developers, Helion, 2017.
iteratura
3. Klonecki W., Statystyka dla inzynierow, PWN, 1999.
4. Reaves, B., et al., *droid: Assessment and evaluation of Android application analysis tools, ACM Computing Surveys, 49(3), 1-30, 2016.
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Temat 3
Temat Aplikacja mobilna do wyszukiwania placéwek medycznych
Temat w jezyku . L . i .
angielskim Mobile application for medical facilities searching
Opiekun pracy dr hab. inz. Zbigniew tubniewski

Konsultant pracy

Nalezy zaprojektowac i zaimplementowac aplikacje geoprzestrzenng, przystosowang takze do dziatania na urzgdzeniu mobilnym, ktéra stanowi¢ bedzie
narzedzie do szybkiego i wygodnego wyszukiwania placowek medycznych w terenie, z mozliwoscig filtrowania wg okreslonych kryteriéw. Informacje nt.
danej placoéwki bedg mogty dotyczy¢ np. rodzaju/rodzajow oferowanych ustug (np.: podstawowa opieka zdrowotna / lekarze specjalisci (jacy?) / diagnostyka
— rézne rodzaje / czy realizuje $wiadczenia w trybie prywatnym czy z finansowaniem przez NFZ / szpital / punkt szczepien p-COVID itp.), godzin otwarcia,
ocen/opinii uzytkownikéw, danych kontaktowych itp. Przykladowe zapytanie mogtoby dotyczyé np. znalezienia najblizszej placéwki, w ktérej przyjmuja
lekarze neurolodzy z finansowaniem wizyty z NFZ. Powinno by¢ dostepne takze  zarzgdzanie wtasnymi placowkami (dodawanie, edycja, usuwanie) przez
uzytkownikéw-przedstawicieli placowek, zarzadzanie opiniami uzytkownikow na temat placéwek, a takze gromadzenie i udostepnianie roznych statystyk,
np. nt. wyswietleh szczegdétow placowki.

Cel pracy

Analiza istniejgcych rozwigzan w przedmiotowym zakresie
Analiza i okreslenie wymagan funkcjonalnych i niefunkcjonalnych tworzonego oprogramowania
Projekt oprogramowania

1
Zadania g
4.  Implementacja i testowanie oprogramowania
1
2
3
7

. P. A. Longley, M. F. Goodchild, D. J. Maguire, D. W. Rhind, GIS. Teoria i praktyka. PWN, 2008
Literatura . Dokumentacja technik i narzedzi do wytwarzania aplikacji internetowych, w tym przetwarzajgcych dane geoprzestrzenne

. Materiaty dostepne u opiekuna
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Temat 4
Temat )Aplikacja realizujaca wizualizacje lidarowych danych pomiarowych w postaci chmur punktow w kontekscie geograficznym w trybie 2D i 3D
zﬁggltsvlzijneq;zyku IApplication visualising LIDAR data as point clouds in 2D and 3D in geographical context
Opiekun pracy dr hab. inz. Zbigniew tubniewski
Konsultant pracy
Implementacja narzedzia umozliwiajgcego wizualizowanie w kontekscie geograficznym, w trybie 2D, z uzyciem np. Open Layers, oraz 3D, z uzyciem np.
Cesium, danych w postaci chmur punktéw pochodzacych z pomiaréw wykonywanych technikg skanowania lidarowego. Mozna zatozyé, ze przedmiotowe
Cel pracy dane zapisane sg w plikach w formacie *.las. Wizualizacja powinna odbywa¢ sie na podktadzie mapy topograficznej terenu bgdz innych warstw danych
przestrzennych udostepnianych jako mapy tta przez serwisy w rodzaju Google Maps. Oprogramowanie powinno umozliwia¢ wyswietlanie, z uzyciem na
przyktad kodowania kolorami, réznorakich informacji zawartych w atrybutach, w tym dodatkowych, w pliku *.las, np. klasa obiektu, do ktérej nalezy punkt,
poziom sygnatu dla odbitej wigzki laserowe;j itp.
1. Analiza aktualnego stanu wiedzy w zakresie technik skanowania lidarowego i przetwarzania otrzymywanych danych. Analiza istniejacych rozwigzan w
. przedmiotowym zakresie
Zadania b o . S A .
. pracowanie specyfikacji wymagan i projektu oprogramowania
3. Implementacja i testowanie oprogramowania
1. “LAS Specification version 1.4”. The American Society for Photogrammetry & Remote Sensing, Maryland, USA, 2011, https://www.asprs.org/wp-
content/uploads/2010/12/LAS 1 4 r13.pdf
Literatura 2.  Dokumentacja technik i narzedzi do wytwarzania aplikacji internetowych, w tym przetwarzajgcych dane geoprzestrzenne
3. P.A.Longley, M. F. Goodchild, D. J. Maguire, D. W. Rhind, GIS. Teoria i praktyka. PWN, 2008
4.  Materiaty dostepne u opiekuna
Proponowana liczba 3
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Temats

Temat Domowa stacja pomiaru jakosci powietrza z dedykowang aplikacjg na urzadzenia mobilne z systemem Android

Temat w jezyku
angielskim

Opiekun pracy dr inz. Krzysztof Bikonis
Konsultant pracy

A home air quality measurement station with a dedicated application for Android mobile devices

Celem pracy jest realizacja domowej stacji pomiaru jakosci powietrza (pomiar pytu zawieszonego). Stacja sktada¢ sie bedzie z rejestratora danych
pomiarowych oraz aplikacji mobilnej na urzgdzenia z systemem Android. Rejestrator danych pomiarowych sktadac sie bedzie z modutu z wybranym
mikrokontrolerem, sensora do pomiaru pytéw zawieszonych (dodatkowo moze zawiera¢ czujnik temperatury i cisnienia), gniazda kart pamieci, uktadu do
bezprzewodowej wymiany danych (np. bluetooth), zasilania sieciowego i w postaci akumulatora, gniazda USB do fadowania akumulatora, wyswietlacza.
Aplikacja mobilna powinna pozwoli¢ na zdalng konfiguracje rejestratora danych pomiarowych oraz zdalny podglagd zgromadzonych danych na karcie
pamieci rejestratora z uwzglednieniem norm ich dotyczgcych. Rejestrator powinien mie¢ mozliwos$¢ samodzielnej pracy z zapisang w pamieci konfiguracja.

Cel pracy

Przeglad dostepnych rozwigzan na rynku.

Dobdér komponentéw sprzetowych pozwalajgcych na realizacje celu pracy.
Opracowanie i implementacja oprogramowania na rejestrator danych pomiarowych.
Opracowanie i implementacja oprogramowania na urzgdzenie mobilne.

Testy opracowanego rozwigzania.

1

2
Zadania 3
4
5.
1. M. Evans, J. Noble, J. Hochenbaum, Arduino w akcji, Helion 2013.
2
3
7
5
a

J. Boxall, Arduino 65 praktycznych projektow, Helion 2014.

D. Griffiths , D. Griffiths, Rusz glowg! Android. Programowanie aplikacji, Helion, 2018.
A.j Stasiewicz, Android Studio. Podstawy tworzenia aplikacji, Helion 2015.

Materiaty dostepne w sieci Internet.

Literatura
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Temat 6

Temat Implementacja systemu do zarzadzania flotg pojazdéw z wykorzystaniem baz NoSQL dla urzadzen mobilnych

Temat w jezyku
angielskim

Opiekun pracy dr inz. Jerzy Demkowicz
Konsultant pracy

Implementation of a vehicle fleet management system using NoSQL databases for mobile devices

Celem pracy jest dokonanie selekcji oraz poréwnanie baz danych NoSQL, ale dla rzadze mobilnych. Poréwnania dotyczy¢ bedg gtdwnie wydajnosci takich
baz w poréwnaniu do podobnych baz, ale rowniez w odniesieniu do np. SQLite. Przykfadami takich baz po wstepnej selekcji moga by¢: WaspDB MapDB ,
SimpleNoSQL, Nitrite, Couchbase-lite, ForestDB, Noodle, Paper, Android-NoSqgl Hawk,Iron, Firebase Database. Praca powinna réwniez pokazaé rezultaty
dokonanego poréwnania na przykfadzie wytworzonego systemu do zarzgdzania flotg pojazdéw.

Cel pracy

1. Selekcja dostepnych rozwigzan

7adania 2. Poréwnanie wydajnosci baz danych z wykorzystaniem dostepnych narzedzi.

3. Projekt i realizacja prostej aplikacji do zarzadzania flotg pojazddw lub innej (po konsultacjach).

4. Testowanie i dokumentacja wykonanych zadan.

1.Fundamentals of NoSQL, Balakrishnan C. 2004

2.Seven NoSQL Databases in a Week, Aaron Ploetz 2018)
Proponowana liczba @
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Temat 7
Temat Implementacja systemu RTLS do lokalizacji wewnatrz budynku
Temat w jezyku . . .
angielskim Implementation of the RTLS system for indoor locations
Opiekun pracy dr inz. Jerzy Demkowicz

Konsultant pracy

\W duzych pomieszczeniach pojawia sie problem z lokalizacjg obiektéw, RTLS ( ang. Real Time Location System). Projekt polegat bedzie na stworzeniu

Cel pracy chmury obliczeniowej oraz implementaciji 0T ( internet rzeczy) przy wykorzystaniu sensoréw RFID, NFC, Bluetooth do lokalizacji ww. obiektow.
1. Zdefiniowanie i analiza problemu
Zadania 2. Zaproponowanie rozwigzania oraz wybor technologii
3. Implementacja oraz testy zaproponowanego rozwigzania
4. Dokumentacja projektu
Literatura 1. RFID: A Guide to Radio Frequency Identification, V. Daniel Hunt, Albert Puglia, Mike Puglia, | 2007
2. Instrukcja i oprogramowanie do sensoréw BLE,RFID,WiFi.
Proponowana liczba 3
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Temat 8

Temat Interaktywna mapa ustug w miescie

Temat w jezyku
angielskim

Opiekun pracy dr hab. inz. Zbigniew tubniewski
Konsultant pracy

Interactive map of services in the city

Implementacja aplikacji, na przyktad w formie internetowego portalu, ktéry przechowywat i udostepniat bedzie informacje o potozeniu w terenie oraz inne na
temat punktow ustugowych réznorakiego rodzaju w miescie. Dane opisujgce konkretny punkt to: lokalizacja punktu, nazwa punktu ustugowego, rodzaj
punktu, ew. przynaleznos$¢ do sieci danego rodzaju punktéw, oferta (kategorie ustug/produktéw) i aktualne ceny oraz poziom oceny danego punktu przez
uzytkownikow. Aplikacja, oprécz podstawowej funkcjonalnosci zarzadzania, przeszukiwania i prezentowania danych geoprzestrzennych, powinna
umozliwia¢ tworzenie przez uzytkownikéw swoich ,prywatnych” punktéw i udostepnianie ich innym, ocenianie poszczegdlnych punktéw ustugowych przez
uzytkownikow z tworzeniem rankingow itp., a takze znajdywanie trasy drogowej do wskazanego obiektu.

Cel pracy

1. Analiza istniejgcych rozwigzan w przedmiotowym zakresie i wyszczegdlnienie zbioru cech dla tworzonej aplikacji, ktére mogtyby uczynic jg
konkurencyjng w stosunku do narzedzi aktualnie dostepnych
Analiza i okreslenie wymagan funkcjonalnych i niefunkcjonalnych dla rozwigzania realizowanego w ramach pracy
Projekt oprogramowania
Implementacja i testowanie oprogramowania

Zadania

Literatura . Dokumentacja technik i narzedzi do wytwarzania aplikacji internetowych, w tym przetwarzajgcych dane geoprzestrzenne

. Materiaty dostepne u opiekuna

2
3
4
1. P. A. Longley, M. F. Goodchild, D. J. Maguire, D. W. Rhind, GIS. Teoria i praktyka. PWN, 2008
2
3
7
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Temat9

Temat Opracowanie metody klasyfikacji zawartosci zdje¢ satelitarnych lotnisk za pomoca narzedzi sztucznej inteligencji

Temat w jezyku
angielskim

Opiekun pracy dr hab. inz. Marcin Kulawiak
Konsultant pracy

Development of a method for classification of airfield objects on satellite images with the use of Al

Celem pracy jest wykorzystanie dostepnych zrédet danych (takich jak geoportal.gov.pl) oraz narzedzi (takich jak biblioteka wms-downloader) w celu
lopracowania jednolitej bazy danych wysokorozdzielczych zobrazowan satelitarnych terenéw lotnisk na terenie Polski i Niemiec, oraz opracowanie i
przetestowanie sieci neuronowej klasyfikujgcej zawartosé zebranych obrazéw. Wsréd klasyfikowanych obszaréw winny sie znalez¢ (miedzy innymi) obiekty
takie jak "pas startowy" oraz "pas boczny".

Cel pracy

1. Przeanalizowanie dostepnych Zzrédet danych oraz metod pozyskiwania danych.

2. Opracowanie bazy danych wysokorozdzielczosciowych satelitarnych zobrazowan lotnisk w Polsce i Niemczech.

Zadania 3. Przeanalizowanie dostepnych architektur sieci neuronowych do celéw klasyfikacji i segmentacji obrazow.

4. Opracowanie sieci neuronowej klasyfikujgcej zawartos$¢ zebranych zdjec.

5. Przetestowanie stworzonej sieci i opracowanie wynikow.

1. Pritt, M. and Chern, G., 2017, October. Satellite image classification with deep learning. In 2017 IEEE Applied Imagery Pattern Recognition
Workshop (AIPR) (pp. 1-7). IEEE.

2. Dhingra, S. and Kumar, D., 2019. A review of remotely sensed satellite image classification. International Journal of Electrical and Computer
Engineering, 9(3), p.1720.

3. https://geoportal.gov.pl

4. https://lwww.geoportal.de/Themen/Raum_und_Lage/4_Luftbilder%20(DOP).html

5. https://stadt-bielefeld.github.io/wms-downloader/

6. https://github.com/codeforberlin/wms-downloader
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Temat 10
Temat Projekt i budowa pojazdu autonomicznego z wykorzystaniem mikrokomputera Raspberry Pi
zﬁggltsvlzijneq;zyku Design and construction of an autonomous vehicle using a Raspberry Pi microcomputer
Opiekun pracy dr inz. Krzysztof Bikonis
Konsultant pracy
Celem pracy jest projekt i realizacja pojazdu autonomicznego w oparciu o mikrokomputer Raspberry Pi oraz uczenia maszynowego.Pojazd powinien
Cel prac poruszaé sie wzdtuz wyznaczonego za pomoca linii toru na podstawie analizy obrazu wideo z kamery w czasie rzeczywistym. W zaleznosci od ksztattu
pracy drogi, sztuczna inteligencja powinna decydowac o torze ruchu (kacie skretu kierownicy) pojazdu. Opracowany model powinien zosta¢ zrealizowany przy
pomocy gtebokiego uczenia (np. sieci neuronowych) w oparciu o zbiory nagran z rzeczywistych przejazdow.
1. Analiza stanu wiedzy zwigzanej z tematykg projektu.
2.  Przeglad istniejgcych rozwigzan.
b . 3. Analiza i dobdr czeéci sprzetowej projektu.
adania : o v o -
4.  Zaprojektowanie i wykonanie cze$ci sprzetowej pojazdu.
5.  Opracowanie i implementacja modelu sztucznej inteligencji na podstawie zbioréw danych.
6. Testy zaproponowanego rozwigzania.
1. Martin Gorner, Ryan Gillard, and Valliappa Lakshmanan, Practical Machine Learning for Computer Vision, O'Reilly, 2021.
2. Dokumentacja biblioteki tensorflow (https://www.tensorflow.org/api_docs/python/tf)
Literatura 3.  Simon Monk, Raspberry Pi receptury, O'Reilly, 2020.
4.  Bazy danych zawierajgce obrazy z prowadzenia pojazdéw (https://github.com/udacity/self-driving-car)
5.  Materiaty dostepne w sieci internet.
Proponowana liczba 3
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Temat 11

Temat Rejestrator jazdy dla rowerzystow z dedykowang aplikacjg na urzgdzenia mobilne z systemem Android

Temat w jezyku
angielskim

Opiekun pracy dr inz. Krzysztof Bikonis
Konsultant pracy

Driving recorder for cyclists with a dedicated application for Android mobile devices

Celem projektu jest realizacja rejestratora jazdy dla rowerzystéw. Rejestrator sktadat sie bedzie z urzgdzenia do rejestracji danych w postaci plikéw wideo
oraz aplikaciji mobilnej na urzadzenia z systemem Android. Urzadzenie do rejestracji danych sktadac¢ sie bedzie z modutu z wybranym mikrokontrolerem,
sensoréw pozwalajgcych na rejestracje obrazu oraz dzwieku, gniazda kart pamieci, uktadu do bezprzewodowej wymiany danych (np. bluetooth), zasilania w

Cel pracy . . . . . . ; ; oo : : -
postaci akumulatora, wskaznika stanu jego natadowania oraz gniazda USB pozwalajgcego na jego tadowanie. Aplikacja mobilna powinna pozwoli¢ na
zdalng konfiguracje urzadzenia do rejestracji danych oraz zdalny podglad zgromadzonych danych na karcie pamieci urzgdzenia. Urzgdzenie do rejestrac;i
danych powinno mie¢ mozliwo$¢ samodzielnej pracy z zapisang w pamieci konfiguracja.

1. Przeglad dostepnych rozwigzan na rynku.
2.  Dobdér komponentéw sprzetowych pozwalajgcych na realizacje celu pracy.

Zadania 3.  Opracowanie i implementacja oprogramowania na urzadzenie do rejestracji danych.

4.  Opracowanie i implementacja oprogramowania na urzgdzenie mobilne.
5.  Testy opracowanego rozwigzania.

1. M. Evans, J. Noble, J. Hochenbaum, Arduino w akcji, Helion 2013.

2. J. Boxall, Arduino 65 praktycznych projektow, Helion 2014.

Literatura 3. D. Griffiths , D. Griffiths, Rusz glowa! Android. Programowanie aplikacji, Helion, 2018.
4.  A.j Stasiewicz, Android Studio. Podstawy tworzenia aplikacji, Helion 2015.

5. Materiaty dostepne w sieci Internet.
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23 stycznia 2023

POLITECHNIKA

GDANSKA
Temat 12
Temat System akwizycji danych do bolidu formuty student
Temat w jezyku -
angielskim Data acquisition system for formula student car
Opiekun pracy dr inz. Krzysztof Bikonis

Konsultant pracy

Celem pracy jest zaprojektowanie i stworzenie systemu do pomiaru danych fizycznych bolidu klasy formuta student.

Cel pracy Gtownym celem systemu jest zbieranie danych z czujnikdw rozmieszczonych w catym pojezdzie, zapisywanie danych na karte SD, przesytanie ich drogg
radiowg oraz wy$wietlanie najistotniejszych danych na stworzonym module wyswietlacza w czasie rzeczywistym. Kolejnym zadaniem systemu jest
monitorowanie oraz zarzgdzanie sekcjg zasilania. Nalezy réwniez zaimplementowa¢ modut stuzgcy do dwustronnej komunikacji gtosowej z kierowca.

1. Opracowanie i realizacja modutu telemetrii do akwizycji i przesytania danych.
2.  Opracowanie i realizacja modutu wyswietlacza do przedstawiania danych w czasie rzeczywistym.
. 3.  Opracowanie i realizacja modutu zarzgdzania i monitorowania zasilania.
Zadania g o o A
4.  Opracowanie i realizacja modutu komunikacji gtosowe;j z kierowca.
5. Implementacja komunikacji pomiedzy modutami za pomocag magistrali CAN.
6. Testy zrealizowanych modutdéw.
1. Nils Braune, Telemetry Unit for a Formula Student Race Car, Semester Thesis SA-2013-67, 2014
2.  Jarostaw Jajczyk, Mateusz Stomczynski, Driver’s interface of the racing car, Computer Applications in Electrical Engineering, Vol. 14, 2016.
Literatura 3. Aidan Johnson et al., Development of a stand-alone embedded system for controlling and distributing power in a FSAE Race Car, University of
Calgary, 2021.
4. Materiaty dostepne w sieci internet.
Proponowana liczba
0s06b
Informacje
dodatkowe
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POLITECHNIKA

GDANSKA
Temat 13
Temat System wspomagajacy planowanie i realizacje zadan
Temat w jezyku . . . .
angielskim A system supporting the planning and implementation of tasks
Opiekun pracy dr inz. Jerzy Demkowicz

Konsultant pracy

Celem pracy jest wytworzenie systemu w architekturze rozproszonej np. z wykorzystaniem technologii blockchain (tancuch blokéw). Wzorowany na
Cel pracy dostepnych aplikacjach wspomagajgcy planowanie i realizacje zadan (ang. Getting Things Done). Technologia dowolna, ale uwzgledniajgca urzadzenia
mobilne - pozycja GPS. Propozycja: w projekcie warto bytoby uwzgledni¢ mapy numeryczne np. Google Maps.

. Przeglad dostepnych rozwigzan (wymaganie konieczne)

Zadania . Projekt wiasnej aplikacji
. Implementacja i dokumentacja zrealizowanego projektu

1
2
3
4. Testowanie i weryfikacja zgodnosci z dokumentacjg
1
2

i . Designing Distributed Systems: Patterns and Paradigms for Scalable, Reliable Services, Brendan Burns 2018
iteratura
. Getting Things Done: The Art of Stress-Free Productivity Paperback — December 31, 2002, David Allen

Proponowana liczba
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POLITECHNIKA
GDANSKA

Temat 14

Temat Wykorzystanie algorytmu VSLAM oraz konwolucyjnych sieci neuronowych w celu znajdowania przedmiotéw w pomieszczeniach

Temat w jezyku
angielskim

Opiekun pracy dr inz. Krzysztof Bikonis
Konsultant pracy

Finding objects indoors using the VSLAM algorithm and convolutional neural networks

Celem pracy jest realizacja oprogramowania dla robota, ktére umozliwi mu poruszanie sie po pomieszczeniu w sposéb bezkolizyjny za pomocg algorytmu
VSLAM ((Visual Simultaneous Localization And Mapping)) przy jednoczesnym szukaniu/znajdowaniu przedmiotéw z wykorzystaniem konwolucyjnych sieci
Cel pracy neuronowych. Nalezy przeprowadzac testy oprogramowania zaréwno "na zywo", jak i przy uzyciu symulacji. Wybor przedmiotéw mozliwy przez aplikacje

specjalnie do tego celu zaprojektowang. Przyktadowe zastosowania takiego robota to np. pomoc osobom niewidomym, inspekcja miejsc niebezpiecznych,
lub trudno dostepnych dla ludzi. Rozwigzanie to moze by¢ rowniez istotnym elementem przy projektowaniu inteligentnego robota og6inego przeznaczenia.

1. Zapoznanie sie z mozliwo$ciami algorytmu VSLAM.
2. Implementacja algorytmu VSLAM.
. 3.  Zapoznanie sie z algorytmami wyszukiwania przedmiotow.
Zadania ; ! )
4.  Implementacja wybranego algorytmu wyszukiwania.
5. Implementacja sieci neuronowej identyfikujgcej wybrane przedmioty.
6. Testy zaproponowanego rozwigzania.
1. Xiang Gao, Tao Zhang, Introduction to Visual SLAM: From Theory to Practice, Springer Nature, 2021.
Li 2.  Mohit Sewak, Md. Rezaul Karim, Pradeep Pujari, Practical Convolutional Neural Networks: Implement advanced deep learning models using Python,
iteratura S
Packt Publishing Ltd, 2018.
3.  Materiaty dostepne w sieci internet.
Proponowana liczba
0s6b
Informacje
dodatkowe
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POLITECHNIKA
GDANSKA

Temat 15

Temat Wykorzystanie sieci FlowNet do okreslania pozycji w pomieszczeniach zamknietych

Temat w jezyku
angielskim

Opiekun pracy dr inz. Jerzy Demkowicz
Konsultant pracy

Using the FlowNet network for indoor positioning

FlowNet udowodnit, Ze optyczna estymacja ruchu jest problemem z kategorii sztucznej inteligencji. Jednak, szczegdlnie w przypadku matych
przemieszczen i danych rzeczywistych FlowNet nie moze konkurowa¢ z metodami wariacyjnymi. Projekt ma na celu zaimplementowanie i uruchomienie

Cel pracy aplikacji badajgcej zjawisko optycznego przeptywu (ang. Optical Flow), zmiane danych treningowych, takze harmonogramu prezentacji danych podczas
treningu co jest bardzo wazne, w celu okreslania pozycji.
1. Zdefiniowanie i analiza problemu z punktu widzenia sieci FlowNet.

7adania 2. Zaproponowanie rozwigzania oraz wybor technologii do implementacji, m.in. uruchomienie podobnych aplikacji OpenCV.
3. Implementacja oraz testy zaproponowanego rozwigzania
4. Dokumentacja projektu

Literatura Optical Flow and Trajectory Estimation Methods, Joel Gibson , Oge Marques.
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23 stycznia 2023

GDANSKA
Temat 16
Temat Wielowymiarowe modelowanie szeregéw czasowych danych dotyczacych zuzycia energii z wykorzystaniem metod statystycznych i uczenia
maszynowego
;ﬁg:f;ﬁiﬁzyku Multivariate time series modeling of energy consumption data using statistical and machine learning methods

Opiekun pracy

dr inz. Andrzej Chybicki

Konsultant pracy

Cel pracy

Celem pracy inzynierskiej jest wykorzystanie metod statystycznych i uczenia maszynowego w celu zbadania charakterystyki i jakosci danych o konsumpcji
energii w Norwegii, walidacji danych pochodzacych z szeregdéw czasowych w celu ich modelowania oraz prognozowanie danych konsumpcyjnych.

Gtéwnym wynikiem pracy bedzie kompleksowy przeglad metod przygotowania szeregéw czasowych do analizy oraz zastosowanie modeli
wielowymiarowych dla danych czasowych. Realizacja bedzie przebiegata we wspétpracy z firmg Volue (w zakresie pozyskania danych), z wykorzystaniem
komponentéw Azure, ML oraz Python.

Zadania

1. Pozyskanie i analiza danych

2. Walidacja danych

3. Model research

4. Konfiguracja srodowiska ML

5. Analiza i interpretacja wynikow.

Literatura

1. Norregaard, K. (2020). Wykorzystanie uczenia maszynowego do prognozowania danych konsumpcyjnych energii w Norwegii. Praca magisterska,
Uniwersytet w Oslo.

2. Guo, C., & Li, Y. (2020). Ocena jakosci danych i wielowymiarowe modele czasowe dla prognozowania zuzycia energii. Przeglad systemow
inteligentnych, 4(4), 935-944.

3. Parmentier, P., & Leclercq, P. (2021). Wykorzystanie Azure ML i uczenia maszynowego do analizy szeregow czasowych i prognozowania zuzycia
energii. Przeglad systeméw inteligentnych, 5(1), 52-65.

Proponowana liczba
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:jn(jggpk%?,{,ee Praca realizowana na podstawie rzeczywistych danych pomiarowych pochodzacych od firmy Volue w Norwegii
Komentarz Opiekun dopuszcza mozliwos¢ realizacji pracy wspolnie z firmg Volue.
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