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Recenzja zostala opracowana na podstawie decyzji Centralnej Komisji ds. Stopni i Tytutow
zdn. 06 grudnia 2019 r., na zlecenie Dziekana Wydzialu Mechanicznego Politechniki
Gdanskiej, pismo L.dz. 004/WM/2020 z dnia 08.01.2020 r.

1. Ogélna charakterystyka Kandydata

Dr inz. Rafal Hein urodzit si¢ 13.06.1973 roku w Miastku. W 1997 roku ukonczyt
studia magisterskie na Wydziale Mechanicznym Politechniki Gdanskiej i uzyskal dyplom
magistra inzyniera w zakresie kierunku: Mechanika i Budowa Maszyn o specjalnosci:
Systemy i Urzadzenia Energetyczne. W tym samym roku zostat asystentem w Katedrze
Mechaniki i Wytrzymalosci Materiatéw na wymienionym Wydziale. Podejmowat rowniez
prace w innych jednostkach, w tym: w roku 1997 w Zakladzie Innowacyjnym Technik
Energetycznych ,,PROMAT” w Gdyni jako asystent projektanta, a w latach 1998 - 1999
w Miejskim Przedsiebiorstwie Energetyki Cieplnej w Bytowie jako specjalista ds.
programowania i rOZwoju.

W 2004 roku rowniez na Wydziale Mechanicznym Politechniki Gdanskiej uzyskat
stopien doktora nauk technicznych w dyscyplinie: Budowa i Eksploatacja Maszyn na
podstawie rozprawy doktorskiej pt.: ,,Optymalne sterowanie drganiami poprzecznymi
wirnikéw maszyn” zrealizowanej pod kierunkiem prof. dr. hab. inz. Edmunda Wittbrodta. Po
uzyskaniu stopnia doktora zostat adiunktem w dotychczasowym miejscu pracy, przy czym
wymieniona wczesniej katedra uzyskata nowsg nazwe: Katedra Mechaniki i Mechatroniki.
Pracuje tutaj aktualnie, od 2017 roku na stanowisku starszego wyktadowcy.

2. Ocena osiagnig¢cia naukowego

Dr inz. Rafal Hein przedtozyt jako swoje osiggniecie naukowe autorskg monografie
habilitacyjng zatytulowang: ,,Hybrydowe modele i metody modelowania ukladow
mechanicznych” opublikowang przez Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej, Seria
monografie: nr 176, Gdansk 2018, 183 s., ISBN 978-83-7348-758-1.

Zrealizowane i opisane w ocenianej monografii zagadnienia dotyczg opracowanych
przez Kandydata nowych metod modelowania uktadéw mechanicznych. Zaproponowano
dwie koncepcje: pierwszg - bezposredniego budowania odpowiednio doktadnych modeli
niskiego rzedu oraz drugg — Kkonstruowania modeli hybrydowych na podstawie
zredukowanych modeli modalnych. Na podstawie pierwszej koncepcji opracowano




dyskretng-ciagta metode pryzm (DCMP), a na podstawie drugiej zaproponowano metody
hybrydowego modelowania modalnego (MHMM).

Przechodzagc do analizy problematyki poszczegolnych rozdzialéw ocenianej
monografii mozna zauwazy¢ komunikatywna forme opisu podjetych zagadnien. Zasadniczg
czg$¢ monografii poprzedza ,,Wykaz oznacze# i skrétow”.

W rozdziale pierwszym zatytutowanym »Wstep” zarysowano stan wiedzy w zwiazku
z opisanymi w niej zagadnieniami, zdefiniowano cele i zakres pracy oraz zamieszczono
krotkg charakterystyke zawarto$ci monografii, w tym autorskich osiagnie¢ w zakresie
tematyki monografii. '

Rozdzial drugi obejmuje zagadnienia zastosowania metody transmitancji uktadéw
0 parametrach roztozonych do analizy statycznej i dynamicznej jednowymiarowych ukladow
cigglych oraz zaprezentowano tutaj opis programu komputerowego MECHANIK i uzyskane
przy jego uzyciu przyktadowe wyniki analiz wybranych ukladéw ztozonych, przy czym
wymieniony program byt rozwijany z udzialem Habilitanta. Opisane zagadnienia mozna
traktowa¢ jako wprowadzenie i baze do metod modelowania opisanych w kolejnych
rozdziatach monografii, ktére obejmuja opis zasadniczych osiggnie¢ naukowych Habilitanta
w zakresie dyscypliny prowadzonej oceny.

W rozdziale trzecim opisano zagadnienia zwiazane z opracowang przez Habilitanta
dyskretno-ciagta metoda pryzm (DCMP) w zastosowaniu do modelowania i analizy drgan
jedno- i wielowymiarowych ukladéw mechanicznych. Zaprezentowano og6lny opis
matematyczny metody w ujeciu macierzowym oraz opisano wyniki badan symulacyjnych
w odniesieniu do wybranych ukladéw mechanicznych: pojedynczych pryzm o statym
i skokowo zmiennym przekroju oraz jednorodnych i stopniowanych ptyt prostokgtnych.
Uzyskane przy uzyciu opracowanych procedur obliczeniowych bazujgcych na
zaproponowanym opisie matematycznym wyniki badan symulacyjnych poréwnano
z wynikami uzyskanymi metodg elementéw skoficzonych z wykorzystaniem pakietu ANSYS,
wykazujgc przy tym zalety zaproponowanej metody badaf zaréwno w zakresie doktadnosci
obliczen jak i efektywnosci obliczen oraz wskazujac ograniczenia zastosowania
zaproponowanej metody.

Rozdziat czwarty obejmuje zagadnienia zwigzane z drugg z zaproponowanych przez
Habilitanta metodyka modelowania uktadéw mechanicznych, co zostalo nazwane metoda
hybrydowego modelowania modalnego (MHMM). Opisano w tym rozdziale kolejne etapy
formutowania modeli wedtug zaproponowanej metodyki oraz uzyskane na bazie przyjetych
modeli wyniki analizy drgan w odniesieniu do uktadéw: ruchomej struny, ruchomej belki,
ruchomej struny w potaczeniu z podukladem o parametrach skupionych, modelu wirnika,
belki z tarcza, wimnika z tarcza, wirnika swobodnego z tarcza oraz ukladéw
wielowymiarowych o parametrach skupionych, w tym uktadu wielowirnikowego i uktadu
wielowirnikowego z przekladnia reprezentowang modelem liniowym lub nieliniowym.
Ponadto opisano tutaj zastosowanie MHMM do modelowania i analizy dynamicznej pryzmy
oraz plyty. W strukturze modeli wykorzystywano takze metode sztywnych elementéw
skonczonych (SES) w potaczeniu elementami sprezysto-thumigcymi (EST). W kontekscie
prezentowanych wynikow wykazano skuteczno$¢ i efektywno$¢ zaproponowanej metodyki
w odniesieniu do wymienionych uktadéw, a ponadto wskazano na czynniki wptywajace na
doktadnos$¢ przyjmowanych modeli oraz uwarunkowania doboru parametréw modeli i ich
wplyw na doktadno$¢ uzyskiwanych wynikow, przy czym do oceny doktadnogci
wykorzystywano wyniki uzyskane innymi metodami np. modele MES uzyskane w systemie
ANSYS.



Monografie konczy ,,Podsumowanie i wnioski”, gdzie wskazano gtéwne dokonania
wniej opisane, sformulowano najwazniejsze wnioski, w kontekscie wynikow
przeprowadzonych badan oraz wskazano kierunki dalszego rozwoju opisanych metod
modelowania ztozonych uktadéw.

Nalezy zauwazyé¢, ze zaprezentowane w monografii wyniki zostaly uzyskane
w wigkszoSci  w rezultacie realizacji badan w ramach projektéw badawczych:
N N519 404334 oraz N N501 120240, finansowanych przez Ministerstwo Nauki
i Szkolnictwa Wyzszego w latach 2008-2010 i 2011-2014, ktére prowadzone byly
z udzialem Autora monografii.

Charakteryzujac zawarto§¢ poszczegolnych rozdzialbw monografii mozna
zauwazy¢ w nich istotne osiagni¢cia Habilitanta w zakresie rozwoju dyscypliny
naukowej: Budowa i Eksploatacja Maszyn, ktéra wyznacza zakres oceny przedlozonego
wniosku w postepowaniu habilitacyjnym.

Na podstawie analizy zagadnien naukowych przedstawionych w ocenianej
monografii mozna stwierdzié, iz Habilitant uzyskal szereg oryginalnych i warto§ciowych
wynikow, z ktérych do najwazniejszych osiggnieé, w kontekscie rozwoju wymienionej
dyscypliny, zaliczam:

e opracowanie autorskiej metody hybrydowego modelowania modalnego (MHMM)
jednowymiarowych ukladéw cigglych 0 parametrach rozlozonych,
wielowymiarowych ukladéw dyskretnych o parametrach skupionych oraz
wielowymiarowych ukladéw dyskretno-cigglych,

e opracowanie autorskiej metody transmitancji ukladéw o parametrach roziozonych
isztywnych elementéw skonczonych, nazywanej dyskretno-ciagla metoda pryzm
(DCMP),

e opracowanie wedlug wymienionych metod modelowania modeli obliczeniowych
w odniesieniu do wielu ukladéw mechanicznych, wymienionych wcze$niej w niniejszej
recenzji, oraz zaprezentowanie analizy uzyskanych na bazie przyjetych modeli
wynikéw w konteks$cie oceny badanych zjawisk fizycznych, ale takze w kontekscie
oceny dokladnosci i wiarygodnosci wynikéw oraz oceny efektywnosci zastosowanych
modeli, przy czym dokonano weryfikacji wynikow poprzez poréwnanie z wynikami
uzyskanymi z zastosowaniem innych metod, w tym MES i pakietu ANSYS,

e opracowanie wielu aplikacji komputerowych do rozwiagzywania zagadnien z uzyciem
wymienionych metod modelowania przy uzyciu pakietow komputerowych:
MATHEMATICA i MATLAB oraz udzial w rozwoju programu MECHANIK do
analizy okresSlonej klasy ukladéw cigglych, przy czym program ten opracowano na
bazie algorytmu zbudowanego z uzyciem graféw wigzan i metody transmitancji
ukladéw o parametrach rozlozonych.

Na podkreslenie zasluguje fakt, Ze oceniana monografia stanowi podsumowanie
prowadzonych przez Kandydata, po uzyskaniu stopnia doktora, badan, ktére dotyczyly
rozwoju nowych metod budowania mozliwie dokladnych modeli niskiego rz¢du ukladéw
mechanicznych, co jest, jak podkreslit Autor monografii, ,szczegdlnie wygodne
i pozgdane podczas projektowania ukladow sterowania, szczegdlnie ukladow sterowania
optymalnego”. Opisane w monografii modele matematyczne, programy komputerowe
oraz zrealizowane na tej bazie badania symulacyjne stanowig dowdd uzytecznoSci
zaproponowanych rozwigzan do realizacji badan ukladéw mechanicznych, istotnych
zaré6wno na etapie projektowania obiektéw technicznych jak i ich wlasciwej
eksploatacji.




Podsumowujac nalezy uznaé opisane osiagnigcia naukowe za oryginalny i istotny

wkiad wilasny Habilitanta w rozwéj dyscypliny naukowej: Budowa i Eksploatacja
Maszyn w dziedzinie nauk technicznych, aktualnie dyscypliny: Inzynieria Mechaniczna
w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych.

3. Istotna aktywno$¢ naukowa

Dorobek publikacyjny dr. inz. Rafala Heina (wedhug wykazu publikacji — autoreferat:

zatgeznik 3) obejmuje tgcznie 55 prac, wszystkie po uzyskaniu stopnia doktora, z ktorych 5 to
prace autorskie Kandydata. Prace te zostaty opublikowane:

® w czasopismach znajdujgcych sie w bazie Journal Citation Reports (JCR) - 2 prace, obie

po uzyskaniu stopnia doktora, w tym jedna autorska,

w czasopismach czesci B wykazu czasopism naukowych MNiSW nieposiadajacych
wspdlczynnika IF — 14 prac, wszystkie po uzyskaniu stopnia doktora, przy czym 3 prace
W czasopismach, ktére w chwili publikacji byly na liscie A wymienionego wykazu,
a kolejne 2 s3 w czasopismach indeksowanych w bazie Web of Science,

monografie (1) i rozdzialty w monografiach — 11, wszystkie po uzyskaniu stopnia
doktora, w tym monografia autorska przedtozona w ocenianym wniosku jako
osiggnigcie naukowe do uzyskania stopnia doktora habilitowanego,

referaty na konferencjach miedzynarodowych — 10, w tym: zagranicznych — 5 i w kraju
- 5, wszystkie po uzyskaniu stopnia doktora,

referaty na konferencjach krajowych - 16, wszystkie po doktoracie.

Ponadto jako wazne osiagniecia Kandydata nalezy uzna¢ Jego dokonania w pieciu

pracach projektowych zrealizowanych na zamowienie i z udziatem przedsigbiorstw, w ramach
ktérych Kandydat opracowat:

. Uklad sterowania strumieniowo Scierng oczyszezarkq wirnikowg” do urzadzenia do
mechanicznego oczyszczania powierzchni elementéw pokrywanych farbg proszkowa,
zrealizowano w 2005 roku we wspélpracy z przedsigbiorstwem: MBJ S.C. - Maciej
Bajgot, Jerzy Bajgot, Ugoszcz (woj. pomorskie), uktady sterowania byly przetestowane
1 wdrozone wraz z oczyszczarka w trzech zaktadach produkcyjnych: Zaktad Mechaniki
Maszyn i Urzadzef Rolniczych - Stawomir Biardzki - Zbuczyn (woj. mazowieckie),
Zaktad Produkcyjno-Ustugowy WIRAX - Wieslaw Maczacza - Tuchomie (woj.
pomorskie), Mechanika Maszyn i Urzadzen Rolniczych - Zygmunt Miotk -
Modrzejewo, (woj. pomorskie),

»Uklad  sterowania  podajnikiem  laricuchowym elementéw przeznaczonych do
malowania proszkowego”, zrealizowano takze we wspolpracy z przedsiebiorstwem:
MBJ S.C. - Maciej Bajgot, Jerzy Bajgot, uklad sterowania wraz z podajnikiem
wdrozono w2005 roku w przedsiebiorstwie: HESMO Producent Opraw
Oswietleniowych - Henryk Smolicz, Otyn (woj. lubuskie),

»Uktad sterowania, algorytm i program sterujqcy pracq oczyszczarki oraz turbin”
w ramach projektu ,,Modernizacja turbin i ukiadu sterowania wirnikowej oczyszczarki
Srutowej” zrealizowanego takze we wspOlpracy z przedsigbiorstwem: MBJ S.C. -
Maciej Bajgot, Jerzy Bajgot, modernizacje wykonano w roku 2007 w Przedsigbiorstwie
Ustugowo Produkcyjnym "POM" Sp. z o.0., Krapkowice (woj. opolskie),



o Program sterujqcy wedlug zmodyfikowanego algorytmu i cyklu pracy oczyszczarki”
wramach projektu . Modyfikacja programu sterujgcego  strumieniowo-Scierng
oczyszczarkq wirnikowq” zrealizowanym takze we wspolpracy z przedsiebiorstwem:
MBJ S.C. - Maciej Bajgot, Jerzy Bajgot, modernizacje wykonano w roku 2007
w Przedsigbiorstwie Wielobranzowym ,,PTAK” - Mariusz Ptak, Zamos$é (woj.
kujawsko-pomorskie),

e ,,Uklad sterowania podajnikiem blach do wycinarki laserowej” zrealizowany w 2007
roku we wspolpracy z przedsigbiorstwem: Mechatronika — Marek Jank, Modrzejewo
(woj. pomorskie), uktad sterowania z podajnikiem wdrozono w 2010 roku w Zaktadzie
Produkcyjno-Ustugowym WIRAX - Wiestaw Maczacza, Tuchomie (woj. pomorskie).

Nalezy zauwazy¢, ze te wymienione dokonania stanowia dowéd kompetencji
Habilitanta w tematyce bezposrednio powiazanej z Jego osiggni¢ciami opisanymi
w przedlozonej do oceny monografii oraz innych opracowanych z Jego udzialem
publikacjach.

Habilitant jest autorem lub wspdtautorem niepublikowanych opracowan
(sprawozdania — facznie 15) z wykonania projektow (3) oraz prac w ramach dzialalnosci
statutowe;j (7) 1 badan wlasnych (5) Wydzialu Mechanicznego Politechniki Gdanskie;.

Odnoszac si¢ do innych kryteriéw oceny zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Nauki
1 Szkolnictwa Wyzszego z dnia 1 wrzesnia 2011 r. w sprawie kryteriow oceny osiggnieé
osoby ubiegajacej si¢ o nadanie stopnia doktora habilitowanego § 4 nalezy wymienié
zdefiniowane tam wskazniki i wynosza one w odniesieniu do dorobku Habilitanta (stan na
dzien przyjety w autoreferacie):

e §4. pkt. 3: sumaryczny impact factor publikacji naukowych wedlug listy Journal
Citation Reports (JCR), zgodnie z rokiem opublikowania - 1,046,

e §4. pkt. 4: liczba cytowan publikacji wedtug bazy Web of Science (WoS) — 15 bez
autocytowan, a wg bazy Google Scholar (na dzien 27.02.2020) — 51,

e §4. pkt. 5: indeks Hirscha wedtug bazy Web of Science (WoS) — 2, a wg bazy Google
Scholar (na dzien 27.02.2020) - 4,

e §4. pkt. 6: Habilitant byt glownym wspotwykonawcg 2 projektow badawczych:
N N519 404334 - w okresie od 5.06.2008 do 9.07.2010 i NN501 120240 w okresie od
25.05.2011 do 24.05.2014 finansowanych przez MNiSW. Byl takze wnioskodawca
i kierownikiem 2 projektow: RVII-04/08/2015 i RVII-03/5/2017 finansowanych przez
Wojewodzki Fundusz Ochrony Srodowiska i Gospodarki Wodnej w Gdanisku
odpowiednio w latach 20151 2017.

o §4.pkt 7: Habilitant w zwigzku z dzialalnosciag naukowsg uzyskal jedng nagrode
zespolowa Rektora Politechniki Gdanskie;.

e §4. pkt. 8: Habilitant wyglosil tacznie 26 referatow (wszystkie po uzyskaniu stopnia
doktora) na konferencjach, w tym migdzynarodowych: zagranicznych - 5 i w kraju - 5
oraz 16 konferencjach krajowych.

Podsumowujac opisane w tym punkcie osiggni¢cia naukowo-badawcze nalezy
uznaé, ze aktywno$¢ naukowa dr. inz. Rafala Heina spelnia w wystarczajacym stopniu
wymogi ustawowe (wg kryterium zdefiniowanego w § 4 Rozporzqdzenia) w odniesieniu
do osoby ubiegajacej si¢ o nadanie stopnia doktora habilitowanego w dyscyplinie:
Budowa i Eksploatacja Maszyn w dziedzinie nauk technicznych, aktualnie dyscyplinie:
Inzynieria Mechaniczna w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych.




4. Ocena w zakresie dorobku dydaktycznego i popularyzatorskiego oraz
wspélpracy mi¢dzynarodowej

Odnoszac si¢ do kryteriow oceny zgodnie z cytowanym wczesniej Rozporzgdzeniem
MNIiSW w sprawie kryteri6w oceny osiagnieé¢ osoby ubiegajacej si¢ o nadanie stopnia
doktora habilitowanego odpowiednio do tresci § 5 nalezy wymieni¢ nastepujgce elementy
Jego dziatalnosci:

e §5. pkt I:uczestnictwo Habilitanta w  projekcie »Zagospodarowanie  ciepla
odpadowego w Battyckim Klastrze Ekoenergetycznym” wspotfinansowanym przez Unie
Europejska z Europejskiego Funduszu Spotecznego w ramach Programu Operacyjnego
Kapital Ludzki, w ramach ktérego Habilitant opracowat uktad sterowania
podgrzewaniem parkingu samochodowego w Galerii Metropolia w Gdansku Wrzeszczu
oraz odbyt 2 miesigczny staz dla pracownikéw naukowych w przedsigbiorstwie Gorski
Energia Sp. z 0.0. S.K.A. w Gdansku. Habilitant uczestniczyl w programie ERASMUS,
w ramach ktérego przeprowadzit cykl wyktadéw na Uniwersytecie Ecole Nationale
d’Ingénieurs de Metz we Francji (w okresie: 25-28 maja i 6-9 lipieca 2013 r.) oraz
prowadzit zajecia dydaktyczne z kilku przedmiotéw dla studentéw z Francji, Portugali,
Turcji i Hiszpanii (w latch 2012 — 2017). Ponadto Habilitant uczestniczyt w projekcie
wZintegrowany Program Rozwoju Politechniki Gdariskiej” finansowanym przez
Europejski Funduszu Spoteczny w ramach Programu Operacyjnego Wiedza Edukacja
Rozwdj na lata 2014-2020.

® §5.pkt 2: Habilitant prezentowat prace na miedzynarodowych i krajowych
konferencjach naukowych, co opisano w niniejszej recenzji przy § 4. pkt. 8, a takze na
takich konferencjach, w ktérych bral udziat byly prezentowane przez innych
wspdtautoréw prace (po 2 prace na miedzynarodowych i krajowych) zrealizowane
zJego udzialem. Habilitant brat udzial w komitetach organizacyjnych
migdzynarodowych konferencji Naukowych: ,.Heritage of Technology” — Gdansk
Outlook 4, 2005 (jako Sekretarz Komitetu Organizacyjnego) i 80" Annual Meeting of
the Gesellschaft fiir Angewandte Mathematik und Mechanik ( GAMM), 9-13 luty 2009,
Politechnika Gdanska (jako organizator sesji naukowej).

e § 5. pkt. 3: Habilitant otrzymat facznie trzy Nagrody Rektora Politechniki Gdanskiej: za
osiggnigcia naukowo-badawcze (zespotowa, 2010) i za osiggniecia organizacyjne
(indywidualna — 2015 i zespotowa - 2017).

e §5. pkt. 4: Habilitant brat udziat w konsorcjum ,,Baltycki Klaster Ekoenergetyczny”
w charakterze uczestnika w projekcie ,.Zagospodarowanie ciepla odpadowego
w Baltyckim  Klastrze Ekoenergetycznym”, sygnatariuszami umowy konsorcjum
zawartej w 2007 roku sg Wojewodztwo Pomorskie oraz Wojewddztwo Warminsko-
Mazurskie, uczelnie i instytuty naukowe, a takze podmioty gospodarcze
1 stowarzyszenia majace siedzibe w tych wojewodztwach.

® §35.pkt 6. Habilitant jest czlonkiem Rady Programowej miesigcznika naukowo-
technicznego  Napedy i Sterowanie ~ znajdujagcego sie na liscie B czasopism
punktowanych MNiSW.

® §5. pkt 8: jako swoje osiagni¢cia dydaktyczne i w zakresie popularyzacji nauki
Habilitant wymienit:
— prowadzenie zaje¢ dydaktycznych w jezyku polskim (tacznie 12 réznych
przedmiotéw) jak i angielskim (3 przedmioty, kolejne 2 zagranica), w tym
wyktadow, ¢wiczen, laboratoriéw, projektow i prac przejsciowych,
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— pelnienie od 2005 roku funkcji kierownika ,.Laboratorium Automatyki’
i,Laboratorium Komputerowego” na Wydziale Mechanicznym Politechniki
Gdanskiej, co obok ciaglej odpowiedzialnosci za stan techniczny laboratoriéw
skutkowalo osiggnigciami Habilitanta, z ktérych nalezy wymieni¢: zbudowanie
nowych i modernizacja juz istniejacych stanowisk laboratoryjnych (tgcznie
kilkanascie stanowisk) oraz opracowanie instrukcji do ¢wiczeh prowadzonych na
tych stanowiskach,

— coroczne (od 2008 roku) prezentacje naukowe w ,Laboratorium Automatyki’
popularyzujace nauke w ramach ,Baltyckiego Festiwalu Nauki” (BFN) oraz
petienie funkcji Wydziatlowego Koordynatora BFN,

— coroczne (od 2007 roku) prezentacje stanowisk dydaktyczno-badawczych
w ,,Laboratorium Automatyki” w ramach ,Dni Otwartych na Politechnice
Gdanskiej”, udzial w charakterze opiekuna i kierownika laboratorium, a takze
pracownika naukowo-dydaktycznego.

Habilitant byl ponadto: sekretarzem Rady Wydziatlu Mechanicznego Politechniki

Gdanskiej (w latach 2001-2005), cztonkiem Komisji Rekrutacyjnej tego Wydziatu (w latach
2005-2008) oraz jest cztonkiem Komisji do Zapewnienia Jako$ci Ksztalcenia takze na tym
Wydziale (od roku 2016).

§ 5. pkt. 9: w zakresie opieki naukowej nad studentami Habilitant byl promotorem 29
prac inzynierskich i 13 magisterskich, prowadzit 16 projektéw przejsciowych, byl
opiekunem dyplomantéw podczas praktyk dyplomowych odbywajgcych sie na
Wydziale Mechanicznym Politechniki Gdanskiej oraz w przedsiebiorstwie MPL
TECHMA Sp. z 0.0. w Gdyni oraz od 2008 roku jest koordynatorem i peini funkcje
opiekuna studentéw bioracych udzial w ,,Baftyckim Festiwalu Nauki® na Wydziale
Mechanicznym Politechniki Gdanskiej.

§ 5. pkt. 10: Habilitant jest promotorem pomocniczym w przewodzie doktorskim mgr
inz. Julity Sargun pt.: ,,Model zatapiania statkéw typu ro-ro w stanie uszkodzonym
z uwzglednieniem podziatu przestrzennego i zalewania kadiuba”, promotorem jest dr
hab. inz. Mirostaw Gerigk, prof. nadzw. PG, przewdd doktorski zostat wszezety dnia
10.04.2019 .

§ 5. pkt. 11: Habilitant odbyt w okresie od 07.11.2002 do 28.02.2003 staz w Wojskowe;j
Akademii Technicznej w Warszawie na Wydziale Uzbrojenia i Lotnictwa pod opieka
prof. dr. hab. inz. Zdzistawa Gosiewskiego oraz w okresie od 16.10.2013 do 16.12.2013
staz dla pracownikow naukowych w ramach uczestnictwa w projekcie
»Zagospodarowanie ciepla odpadowego w Battyckim Klastrze Ekoenergetycznym”, staz
zrealizowany we wspolpracy pomiedzy Wyzsza-Szkota Spoleczno-Ekonomiczng
w Gdansku, a Gorski Energia Sp. z 0.0. S.K.A. w Gdansku.

§ 5. pkt. 13: Habilitant byt czlonkiem zespotu eksperckiego ds. wdrozenia systemu
ksztalcenia CDIO na Wydziale Mechanicznym Politechniki Gdanskiej w latach 2012-
2013.

§ 5. pkt. 14: Habilitant opracowal recenzje 2 publikacji do czasopism: Applied
Mechanics and Materials oraz Shock and Vibration.

Podsumowujac opisane w tym punkcie fakty nalezy oceni¢ laczny dorobek

Habilitanta w zakresie aktywnosci w dzialalno$ci dydaktycznej i popularyzatorskiej
oraz wspolpracy mi¢dzynarodowej jako wypelniajace w wystarczajacym stopniu
wymagania (wykazana aktywno$¢ w 11 sposréd 14 kategorii oceny) stawiane osobom




wnioskujagcym o nadanie stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk
technicznych, w dyscyplinie: Budowa i Eksploatacja Maszyn, aktualnie dyscyplinie:
Inzynieria Mechaniczna w dziedzinie nauk inZynieryjno-technicznych.

S. Whniosek koncowy

Na podstawie dokonanej w punktach drugim, trzecim i czwartym mojej oceny,
kolejno dotyczacej: osiagniecia naukowego - autorskiej monografii habilitacyjnej,
istotnej aktywnoSci naukowej, a takie w zakresie dorobku dydaktycznego,
popularyzatorskiego oraz wspolpracy miedzynarodowej dr. inz. Rafala Heina
stwierdzam, ze ocenmiony w niniejszej recenzji dorobek Habilitanta osiaggniety po
uzyskaniu stopnia doktora nauk technicznych dowodzi Jego znaczacego wkladu do
rozwoju dyscypliny naukowej: Budowa i Eksploatacja Maszyn w dziedzinie nauk
technicznych. aktualnie dyscyplinie: Inzynieria Mechaniczna w dziedzinie nauk
inzynieryjno-technicznych.

Stwierdzam takze, ze Kandydat spelnia wymagania okreslone w Ustawie z dnia
14 marca 2003 o stopniach i tytule naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki
(ze zmianami z dnia 18 marca 2011r) oraz w Rozporzadzeniu Ministra Nauki
i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 1 wrze$nia 2011 w sprawie kryteriow oceny osiggnieé
osoby ubiegajacej si¢ 0 nadanie stopnia doktora habilitowanego.

Wnosz¢ zatem o dopuszczenie dr. inz. Rafala Heina do dalszych etapow
postepowania habilitacyjnego, przewidzianych odpowiednimi przepisami.
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